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Dziekujemy za zakup urzgdzenia Tri Auto ZX2 +.

W celu zapewnienia optymalnego bezpieczenstwa i dziatania urzgdzenia nalezy przed jego uzyciem dokfadnie
przeczyta¢ instrukcje uzytkowania, zwracajgc szczegolng uwage na ostrzezenia i uwagi.

Instrukcje nalezy przechowywac w fatwo dostepnym miejscu, aby mozna z niej byto w kazdej chwili skorzystac.

Elﬂ Instrukcja uzytkowania w formacie elektronicznym (elFU

Instrukcja uzytkowania (dokument PDF) jest dostepna w wers;ji elektronicznej. Zeskanowac kod QR, aby
przejs¢ na strone z instrukcja.

Zi[m Do wyswietlenia dokumentu PDF niezbedny jest darmowy program Adobe Acrobat Reader
firmy Adobe Inc. Najnowszg jego wersje mozna pobrac ze strony firmy Adobe. W starszych

wersjach programu dokument moze nie wyswietlac sie prawidtowo.

Zeskanowac¢ kod QR, aby wyswietli¢ film instruktazowy.

Znaki towarowe i zarejestrowane znaki towarowe:
Czesciowe nazwy spotek, produktdw, ustug itd. stosowane w niniejszej instrukcji uzytkowania sg znakami towa-

rowymi lub zarejestrowanymi znakami towarowymi nalezgcymi do ich wtascicieli.

© 2023 J. MORITA MFG. CORP.
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I 1 Przeglad i cechy

Tryby

Pamigci

Opracowanie kanatu str.18

&) WO NN=-

Urzadzenie Tri Auto ZX 2+ posiada 5 réznych trybdw pracy przeznaczonych do réznych zastosowan. (&% str.12)

Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytacznik giowny.

Procedura dla uzyt-
kownikoéw korzysta-
jacych z mikrosilnika
pierwszy raz.

Do udrazniania, wygta-
dzania i opracowywania
kanatu uzywac trybu
OGP2.

Powiekszenie goérnej czesci

Powiekszy¢ gérng
czes¢ kanatu celem
utatwienia leczenia.

Udroznienie

Pamig¢: m1
Tryb: CONT-CW

Przeprowadzi¢ udroznienie przy

uzyciu mikrosilnika.

W przypadku prostych kanatéw korzenio-
wych uzyé¢ pilnika recznego tak samo jak

przy metodzie tradycyjne;j.

Pomiar diu-
gosci kanatu

i okreslanie
diugosci robo-
czej

Wygtadzenie
Sciezki
Powiekszanie wstepne:
wygtadzi¢ Sciezke przy

uzyciu pilnikow od #15
do #20.

Opracowywa-
nie

Opracowac kanat, uzy-
wajgc pilnikéw o roz-
nych wielkosciach.

Wylaczanie zasilania

Przytrzymac przycisk wyboru
i nacisng¢ wytacznik gtowny.

Pamie¢: m2

Tryb: OGP 2

Flash Bar Position
(potozenie migajacej
kreski): 0,5

&

Jesli podczas udrazniania,
wygtadzania $ciezki i opra-
cowywania kanatu dtugos¢
robocza bedzie zmieniana,
uzy¢ trybu m2 lub m3.

Procedura dla uzytkow-
nikéw zaznajomionych
z mikrosilnikami, chca-
cych skréci¢ czas lecze-

nia.

Do udrazniania i wygtadza-
nia sciezki uzywac trybu

OGP 2; do opracowywania
kanatu uzywac trybu OTR.

Pamie¢: m1
Tryb: CONT-CW

Pamie¢: m2
Tryb: OGP 2
Flash Bar Position

(potozenie migajacej
kreski): 0,5

&

Pamigé: m4

Tryb: OTR-CW*'

Flash Bar Position (poto-
zenie migajgcej kreski): 1

&

Przytrzymac¢

J

*" Instrukcja korzystania z pilnikéw CW: (& str. 38

Odkazanie str. 30

Urzadzenie posiada 9 zapamigtanych zestawdw ustawien obejmujacych kierunek pracy silnika, predkos¢ obrotows itd.,
uzywanych na réznych etapach opracowywania zeba. (= str. 18)
Ustawienia te mozna dostosowac¢ do wiasnych potrzeb. (& str.37)

Przed uzyciem str.14

Opis ikon
- Powigzanie z diugoscia kanatu
Jesli uzywana jest elektroda
bierna, urzgdzenie moze doko-
nywac pomiaru dtugosci kanatu
podczas pracy.

Korzystanie z funkcji pomiaru
diugosci kanatu Po czas opra-
cowywania kanatu korzeniowe-
go zwieksza bezpieczenstwo
pacjenta.

Obroty zmieniajg sie automatycznie
po osiggnieciu zdefiniowanego punktu
wewnatrz kanatu. Zapewnia to bezpie-
czenstwo, zapobiegajgc nadmiernemu
opracowaniu otworu anatomicznego.

e OAS (optymalne zatrzymanie
po osiagnieciu wierzchotka)
Pilnik zmienia na chwile kierunek
obrotéw, po czym zatrzymuije sie.

e OAS2 (optymalne zatrzymanie
po osiagnieciu wierzchotka 2)
Silnik automatycznie wykonuje dwie
zmiany kierunku obrotéw, a nastep-
nie zatrzymuje sie.

e Automatyczny rewers po osig-
gnieciu wierzchotka
Pilnik automatycznie zmieni kieru-
nek obrotow.

e Automatyczne zatrzymanie po
osiagnieciu wierzchotka
Pilnik zatrzymuje sie automatycznie.

(Apical action (dziatanie po osig-
gnieciu wierzchotka) iz str.44 )

Tryb OGP 2 utatwia opracowy-
wanie kanatu korzeniowego.

W domysInej pamieci ,m2” zaprogra-
mowane sg ustawienia udrazniania,
wygtadzania $ciezki i opracowywania
kanatu.

Po zmianie kanatu nie ma potrzeby
Zmiany pamieci.

Mikrosilnik umozliwia udraznia-
nie i wygtadzenie $ciezki (po-
wiekszanie wstepne).

Aby usprawni¢ udraznianie, stoso-
wac pilniki niklowo-tytanowe # 10 lub
pilniki ze stali nierdzewnej #10.

Bezpieczne i sprawne opraco-
wanie kanatu korzeniowego
bez zaburzania jego pierwotne-
go ksztattu.

Pilnik okresowo zmienia kierunek
obrotéw z ,do przodu” na ,do tytu”

i odwrotnie w reakcji na obcigzenie.
Zapewnia to wieksze bezpieczen-
stwo i sprawnos¢ leczenia, zmniej-
szajgc ryzyko zakleszczenia lub
ztamania pilnika, utworzenia stopnia
i nadmiernego opracowania.

(Funkcja OTR = str.39)
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I 2 Wprowadzenie

B Nabywcy

Nalezy uzyska¢ doktadne instrukcje dotyczgce réznych sposobdéw korzystania z urzgdzenia zgodnie z opisem w niniejszej
instrukcji uzytkowania.

Aby uzyskac¢ dostep do informacji dotyczacych gwarancji na ten produkt, nalezy zeskanowac ponizszy kod QR i przej$¢ na
nasza strone internetowa.

B Uwaga dla przedstawicieli

Udzieli¢ nabywcy doktadnych instrukcji dotyczacych réznych sposobdéw korzystania z urzgdzenia zgodnie z opisem w niniej-
szej instrukcji uzytkowania.

B Zapobieganie wypadkom

Wiekszos¢ problemoéw zwigzanych z obstugg i konserwacjg urzgdzenia wynika z poswigcania niewystarczajgcej uwagi
podstawowym srodkom ostroznosci oraz nieumiejetnosci przewidzenia zagrozenia wypadkiem. Najlepszym sposobem na
unikniecie problemow i wypadkow jest przewidywanie niebezpieczenstwa i obstuga urzadzenia zgodnie z zaleceniami produ-
centa.

Aby zapobiec uszkodzeniu samego urzadzenia lub spowodowaniu obrazen, nalezy najpierw doktadnie zapoznac sie ze
wszystkimi srodkami ostroznosci i instrukcjami bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom. Nastepnie nalezy obstugiwaé
urzadzenie z najwyzszg ostroznoscig.

Nie uzywa¢é urzadzenia TR-ZX2+ do celdéw innych niz cele stomatologiczne, do ktérych jest przeznaczone.

Ponizsze symbole i wyrazenia wskazujg stopieh zagrozen i szkdd, ktére mogg wynikac z ignorowania zwigzanych z nimi
instrukcji:
AO STRZE ZEN | E Ostrzega uzytkownika przed mozliwoscig wystgpienia bardzo powaznego obrazenia ciata

lub catkowitego zniszczenia sprzetu, a takze przed mozliwoscig innego zniszczenia mienia,
w tym na skutek pozaru.

AP RZESTROGA Ostrzega uzytkownika przed mozliwoscig wystgpienia niewielkiego lub umiarkowanego obra-
zenia ciafa lub zniszczenia urzadzenia.

0 Informuje uzytkownika o waznych kwestiach dotyczgcych obstugi urzgdzenia lub o ryzyku
uszkodzenia urzgdzenie.

Uzytkownik (np. placéwka medyczna, klinika, szpital, itp.) jest odpowiedzialny za konserwacje i uzytkowanie wyrobu medycznego.
Z urzgdzenia moga korzysta¢ wytgcznie dentysci, lekarze lub inni licencjonowani profesjonalisci.

B W razie wypadku

W razie wystgpienia wypadku nie wolno uzywac urzgdzenia Tri Auto ZX2+ do momentu dokonania naprawy przez wykwalifi-
kowanego pracownika serwisu autoryzowanego przez producenta.

Dla uzytkownikéw urzadzenia Tri Auto ZX2+ w Unii Europejskiej i Arabii Saudyjskiej:

Powazne wypadki z urzgdzeniem nalezy zgtasza¢ kompetentnym organom w swoim kraju oraz producentowi za posrednic-
twem lokalnego dystrybutora. Przestrzegac przepisow krajowych dotyczacych szczegdtowych procedur.



https://www.morita.com/jmmc/en/support/warranty-information/

I 3 Srodki ostroznosci

A OSTRZEZENIE

» Modyfikacje urzadzenia sg zabronione.
* W miejscu badania nie nalezy umieszcza¢ wymienionych ponizej urzadzen do transmisji bezprzewodowe;j:
1. Terminale przenos$ne i urzgdzenia mobilne.
2. Urzadzenia do transmisji bezprzewodowej jak np. radio, krétkofalowki i przekazniki.
3. Osobisty podreczny zestaw telefoniczny (PHS)
4 . Routery wewnetrznych systemow, bezprzewodowe sieci LAN, telefony analogowe oraz inne bezprzewodowe urzadzenie elektryczne.
* Promieniowanie elektromagnetyczne ze strony skalpeléw elektrycznych, o$wietlenia lub innych znajdujgcych sie w poblizu urzadzen moze negatywnie
wptywaé na dziatanie mikrosilnika.
« Nie nalezy przeprowadza¢ konserwacji podczas uzywania urzadzenia do celéw leczniczych.
» Podczas uzywania i odkazania urzgdzenia Tri Auto ZX2+ zawsze stosowac $rodki ochrony osobistej takie jak okulary ochronne, rekawice, maska itp.

Rx only
APRZESTROGA

« Prawo federalne zezwala na sprzedaz tego urzadzenia wytgcznie dentystom lub na ich zlecenie. (dotyczy USA)




I 4 Przeznaczenie

B Przeznaczenie

» Pomiar dlugosci kanatu.

» Naped elektryczny urzgdzenia przenosi moment obrotowy na pilniki, wiertta itd. stuzgce do borowania zebdw, protez, koron
itd.

B Kwalifikacje uzytkownika

a) Kwalifikacje : Osoba z odpowiednim wyksztatceniem, np. dentysta, zaznajomiona z obstuga urzgdzen do
endodoncji (moze sie rézni¢ zaleznie od kraju).

b) Wyksztatcenie i wiedza : Znajomosc ryzyka zwigzanego z pomiarem dtugosci kanatu i opracowywaniem kanatow
korzeniowych oraz znajomos¢ procedur leczenia kanatowego i zapobiegania zakazeniom
krzyzowym.

c) Jezyk : Angielski i lokalny.

d) Doswiadczenie : Osoba posiadajgca doswiadczenie w zakresie obstugi urzgdzen do endodonc;ji. Ukonczenie

specjalnych szkolen nie jest konieczne, o ile nie jest to wymagane przez przepisy obowigzu-
jace w danym kraju lub regionie.

B Grupa docelowa pacjentéw

APRZESTROGA

« Niezalecane do stosowania u dzieci ponizej 12. roku zycia.

Wiek : Od dzieci po osoby w podesztym wieku

Masa ciata  : Nie dotyczy

Narodowos¢ : Nie dotyczy

Pte¢ : Nie dotyczy

Stan zdrowia : Nieprzeznaczone dla pacjentéw z wszczepionym rozrusznikiem serca lub kardiowerterem-defibrylatorem (ICD).
Stan pacjenta : Przytomny i kontaktujgcy. (Pacjent musi by¢ w stanie pozosta¢ w bezruchu podczas zabiegu).

B Srodowisko

Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w klinikach stomatologicznych i szpitalach (Srodowisko profesjonalnej placowki
opieki zdrowotnej) w nastepujgcych warunkach:

» Otoczenie niesterylne

* Normalne os$wietlenie

» Otoczenie niewymagajgce zachowania ciszy (w ktérym styszalny jest dzwiek wydawany przez urzadzenie)

Srodowisko pracy
Temperatura :+10°Cdo+35°C
Wilgotnosé : 30% do 80 % (bez wystepowania skraplania sie pary)
Cisnienie atmosferyczne : 70 kPa do 106 kPa

Srodowisko podczas transportu i przechowywania
Temperatura :-10°C do +45°C
Wilgotnosé : 10% do 85 % (bez wystepowania skraplania sie pary)
Cisnienie atmosferyczne : 70 kPa do 106 kPa

* Nie narazac¢ Tri Auto ZX 2 na dtugotrwate, bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

* Jesli urzadzenie nie byto wykorzystywane przez dtuzszy czas, nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania przed jego ponow-
nym uzyciem.

* Przed przechowywaniem lub wysytkg urzgdzenia nalezy wyjg¢ akumulator. gz str. 50




B Wskazania do stosowania (USA)

Urzadzenie Tri Auto ZX2 to bezprzewodowy mikrosilnik do zabiegéw endodontycznych, z funkcjg pomiaru dtugosci kanatu.
Mozna go uzywac¢ do powiekszania kanatéw z monitorowaniem potozenia koncowki pilnika wewnatrz kanatu. Urzadzenie
moze tez by¢ stosowane jako mikrosilnik wolnoobrotowy i narzedzie do pomiaru dtugosci kanatu.

B Wskazania do stosowania (kraje inne niz USA)

Pulpotomia i leczenie kanatowe.

Urzgdzenie Tri Auto ZX 2 jest przeznaczone do pomiaru diugosci kanatu korzeniowego podczas borowania majgcego na celu
powiekszenie kanatu korzeniowego lub borowania do okreslonej odlegtosci od otworu wierzchotkowego podczas opisanych
powyzej procedur.

B Przeciwwskazania, ostrzezenia i przestrogi

» Nie uzywac¢ urzadzenia u pacjentéw z wszczepionym rozrusznikiem serca lub kardiowerterem-defibrylatorem serca (ICD).
(Urzadzenie moze zaktdcac dziatanie rozrusznika lub ICD).

» Nie nalezy uzywac¢ urzgdzenia w potgczeniu ze skalpelem elektrycznym. (Urzadzenie moze nie dziata¢ prawidtowo).

B Szacowany okres uzytkowania

Okres uzytkowania urzgdzenia Tri Auto ZX2 wynosi 6 lat od daty montazu pod warunkiem regularnej i wtasciwej kontroli oraz
konserwacji.




I 5 Elementy urzadzenia i ekrany wyswietlacza

5.1 Elementy urzadzenia

B Mikrosilnik

Zatrzask pilnika

Elektroda bierna

Katnica

Przewdd pomiarowy

Wytgcznik g’féwny

Mikrosilnik Wyswietlacz LCD

S

P k
rzycisk wyboru (. Przyciski ustawien (. .)

B Ladowarka akumulatora

* Wtyczka zasilania

Wtyczka zasilania % str. 29 ,Korzystanie z wty-

tadowarka akumulatora czek zasilacza AC™

Dioda Ready Zasilacz AC

(zielona)

Dioda LED tadowania
(pomaranczowa)

10



B Elementy

Mikrosilnik

Katnica

Wbudowana elektroda

Prowadnik

<

Ll @ s < >
S\

H

Comg '\

* zamontowana w katnicy

W, * Prowadnik pomaga
@ podczas wymiany
wbudowanej lub
zewnetrznej elektrody
pilnika.
[E& str. 51,8.2 Wymiana wbudowanej
elektrody”

[E& str. 52,9 Zewnetrzna elektroda
pilnika”

— ™

tadowarka akumulatora

Akumulator

Zasilacz AC

Wtyczki zasilacza

* zamontowany w mikrosil-
niku

SELY —

=

po jednej z 4 r6znych
rodzajow

R o)

© (©
E

(0,75 m)

Zatrzask pilnika

Elektrody bierne

Tester

1

]

S@/a

WY

Rekaw ochronny HP .
Typ A Olej LS OIL

opakowanie = 30 szt. -
‘ * Wymienia¢ po kazdym ’

pacjencie.

Nie wykorzystywa¢ ponow-

nie.

o @

B Opcje (sprzedawane oddzielnie)

Zewnetrzna elektroda

Uchwyt na mikrosilnik

pilnika (z nasadka)

oo

i

Przewod pomiarowy (1,8m)

Dtugi zatrzask pilnika

N

——

Z uzyciem uchwytu na mikro-

silnik

Z uzyciem diugiego zatrza-

sku pilnika

- ——

)

1



5.2 Ekrany wyswietlacza dla 5 trybéw pracy i trybu Przykladowe ustawienia

. . domysine
oczekiwania
D Nr pamieci
Tryb EMR 3 Poziom natadowania akumulatora
B Tryb pracy

3 Flash Bar Position
. . (potozenie migajacej kreski)
Ten tryb pracy przeznaczony jest do pomiaru A1 3 B Kierunek obrotéw

.

dtugosci kanatu. SR EREEEE 3 Ustawienie predkosci
* W tym trybie silnik nie pracuje. a (l;'ftaw!e”'e Torque Limit
graniczenie momentu)
) Rotation Angle (kat obrotu)
) Apical action
(dziatanie po osiggnieciu wierzchotka)

Nacisng¢ przycisk wyboru
(B). aby przejsé do stanu
oczekiwania.

CW
Silnik stale obraca sie w kierunku zgodnym z ru-
chem wskazowek zegara.

CCw

Silnik stale obraca sie w kierunku przeciwnym do

ruchu wskazéwek zegara. m7 200 vmin AP_1 2
HN[|EEEEEN

* Kiedy jest aktywny, ciggle emitowany jest podwoj- [ E[(I:HUTJ — ey Off

ny sygnat dzwiekowy.

Tryb OGP
Uzywana jest funkcja OGP (optymalne wygtadzenie .
$ciezki). gz str.39 m Bcw 1 0 0 FErmin
i
* Kierunek obrotow jest ustawiony na state na CW [msE; OGP 90' 120‘1'39

(zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara: do przodu).

Tryb OGP 2

Uzywana jest funkcja OGP 2 (optymalne wygtadze- oo
nie $ciezki 2). g str. 39 m2 500 v/min eEeEREEEE—

mm 06P2 190/ 604 0AS2

Tryb OTR

Uzywana jest funkcja OTR (optymalny rewers mo- m 4 5 0 0 i

mentu). = str. 39 ;
(NEE; 85[?R 180 9Udeg

m 5 5 0 0 iy

[TTH E%E 3[:” 150&99




5.3 Wyswietlacz podczas pracy

B Wyswietlacz momentu
Wskazuje obciazenie pilnika momentem. Kolor wyswietlacza zmienia sie zaleznie od obcigzenia pilnika w sposob opisany ponize;j.

(Wyswietla sie, kiedy silnik pracuje).

o Moga wystepowac réznice w wartosci momentu. Wyswietlang warto$¢ momentu nalezy traktowac wytacznie jako wartos$¢ odniesienia. Nieprawidtowe
odkazenie katnicy moze skutkowaé spadkiem skutecznosci ciecia lub pogorszeniem funkcjonowania mikrosilnika.
W przypadku podejrzenia wystgpienia réznicy miedzy wyswietlang a rzeczywistg warto$cig momentu nalezy przeprowadzi¢ odkazanie katnicy lub odda¢
katnice do naprawy (jesli wykazuje ona oznaki nieprawidtowosci, np. hatas lub drgania). Zaleca sie réwniez przeprowadzenie kalibracji opisanej na str. 17.

Warto$¢ momentu Wartos¢ momentu

0-2,0 Necm

2,2-4,0 Necm

2,2-4,0

Torque Limit (ograniczenia momentu) lub Trigger
Torque (moment wyzwalajacy)

(= str.42)

B Wyswietlacz pomiaru dlugosci kanatlu  (Wyswietlany, kiedy pilnik znajduje sie w kanale, a elektroda

bierna styka sie z pacjentem).

Kreski na skali wskazujg potozenie koncowki pilnika. Kolor wyswietlacza zmienia sie zaleznie od potozenia pilnika
wewnatrz kanatu w sposdéb opisany ponizej.

* Wartosci 1, 2 i 3 nie oznaczajg rzeczywistej odlegtosci od wierzchotka.
Stuzg one tylko do szacowania dtugosci roboczej kanatu.

Potozenie pilnika wewnatrz
kanatu 0 — 13 kresek

Polozenie pilnika wewnatrz
kanatu 14 — 18 kresek

Wartosci

skali

1,2,3
Flash Bar Position
(potozenie migajacej kreski)
(= str.45)

Dzwigk Po wigczeniu sie
ostrzegawczy: | kresek 10—13 emi-
powolne pika- | towany jest powolny

nie sygnat ostrzegawczy.

Kiedy koncowka pilni-
Dzwigk ostrze- ka’sie‘gnie punktu,

- ciagt ktory jest wskazywa-
gawczy: clagty ny przez migajaca
kreske, wyemitowa-
ny zostanie ciggty
sygnat ostrzegawczy.

Kreska wskaz-
nika dlugosci

Wartosci kanatu

skali
1,2,3

Odczyt 0,5 na skali wskaznika () oznacza,
ze koncowka pilnika znajduje sie bardzo blisko
otworu anatomicznego.

Dzwigk Po wigczeniu sig kre-

ostrzegawczy: | sek 14—18 emitowa-

szybkie pika- | Ny jest szybki sygnat
nie ostrzegawczy.

Kiedy koncowka pilni-

Dzwiek ostrze- ka’sie‘gnie punktu,
gawczy: ciagly ktory jest w_ske_xzywa-
’ ny przez migajaca
kreske, wyemitowa-
ny zostanie ciggty
sygnat ostrzegawczy.

Wartosci
skali
1,2,3

Kiedy koncowka
DZzwiek ostrze- pilnika siegnie. tego
L punktu, wyemitowa-
gawczy: ciagty ny zostanie ciggty
sygnat ostrzegawczy.




I 6 Uzytkowanie

6.1 Przed uzyciem

0 Przed pierwszym uzyciem nalezy wykonac¢ odkazanie stosownych czesci. & str. 30 ,6.4 Odkazanie”

Przed przystgpieniem do uzytkowania urzadzenia sprawdzi¢, czy spetnione zostaty ponizsze warunki.

» Czy czesci, ktére mozna sterylizowac¢ w autoklawie, zostaty wysterylizowane? = str. 31 ,6.4.2 Czesci wymagajg-

ce sterylizacji”

» Czy czesci, ktére mozna dezynfekowac, zostaty zdezynfekowane? gz str. 35 ,6.4.3 Czesci wymagajgce dezynfekgcji”

» Czy akumulator jest odpowiednio natadowany? gz str. 28 ,tadowanie akumulatora”

» Czy pilnik jest odpowiedni do uzytku z Tri Auto ZX2? = str. 15 ,Mocowanie pilnika”

6.1.1 Mocowanie elementow

n Podtaczanie katnicy

E.

= Wyciecie Wystep

Wyroéwnac wyciecie w kgtnicy wzgledem wystepu w silni-
ku, a nastepnie nasuwac katnice na silnik, az zatrzasnie
sie ha swoim miejscu.

~

2%0°

Katnica obraca sie 0 290 °, dzieki czemu wyswietlacz LCD
jest zawsze dobrze widoczny.

Zaktadanie rekawa ochronnego HP

Dtuzszy bok rekawa

Strona z wyswietlaczem LCD

Ve—— Zaciski akumula-
tora

Zatozy¢ rekaw ochronny tak, aby jego diuzszy bok znajdo-
wat sie po stronie wyswietlacza LCD.

/A OSTRZEZENIE

* Upewnic sig, ze koncéwki ze stykami mikrosilnika i katnicy nie sg
uszkodzone. W przeciwnym razie obcigzenie katnicy moze spowodowac
zmiane kierunku obrotéw silnika, a tym samym obrazenia w jamie ustnej
pacjenta.

APRZESTROGA

« Wcisng¢ katnicg na mikrosilnik, po czym lekko pociagna¢ za katnice
w celu upewnienia sie, ze jest nieruchoma.
« Katnica nie obraca sie swobodnie. Nie obracac¢ jej poza ogranicznik.

A OSTRZEZENIE

« Aby nie dopusci¢ do zakazenia krzyzowego, uzywa¢ nowego rekawa
ochronnego dla kazdego pacjenta. (Nie wykorzystywa¢ ponownie).

o Jesli katnica bedzie przytrzymywana podczas zaktadania rekawa, moze
sie odtgczy¢ od silnika. Zawsze zaktadac¢ rekaw, przytrzymujgc silnik za
ten koniec, w ktérym znajdujg sie zaciski akumulatora.

0 Upewnic¢ sie, ze rekaw ochronny nie jest rozdarty.
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Podtaczanie przewodu pomiarowego

Podtgczy¢ przewdd pomiarowy do silnika. Wyréwnacé zta-
cze przewodu pomiarowego z wycieciem w silniku i wci-
sng¢ do oporu.

Zatrzask pilnika

<

[ e—
Ztagcze pomiarowe (szare)
‘\
Ztgcze pomiarowe (bia%e)ﬁ\

Podtgczy¢ ztgcze zatrzasku pilnika do (szarego) ztgcza
pomiarowego na przewodzie pomiarowym. Podigczyé
elektrode bierng do (biatego) ztagcza pomiarowego.

2

Elektroda bierna

ﬂ Mocowanie pilnika

Przycisk

Przytrzymac przycisk na katnicy i wtozy¢ pilnik. Obraca¢
pilnikiem do przodu i do tytu, az bedzie wyréwnany wzgle-
dem wewnetrznego rowka zatrzasku i wsunie sie na miej-
sce. Zwolni¢ przycisk, aby zablokowac pilnik w katnicy.

Dostepne pilniki

Pilniki niklowo-tytanowe lub specjalnie zaprojektowane pilniki ze
stali nierdzewnej, ktére majg uchwyt typu 1 zgodny z normg ISO
1797

"Plastikowe uchwyty na pilniki nie moga byé wykorzystywane do
powigzania z pomiarem dtugos$ci kanatu.

F——m®

Ksztatt uchwytu typu 1

* Ten krok nie jest wymagany, jesli funkcja pomiaru dtugosci
kanatu nie bedzie uzywana.

APRZESTROGA

* Nie uderzaé ani nie obijac¢ ztgczy o inne elementy podczas ich podtgcza-
nia.

» Upewnic€ sig, ze ztgcze jest wcisniete do oporu. W przeciwnym razie nie
bedzie mozna przeprowadzi¢ doktadnego pomiaru dtugosci kanatu.

* Nie owija¢ przewodu pomiarowego wokot urzadzenia.

APRZESTROGA

» Podczas podigczania zatrzasku pilnika i elektrody biernej wtasciwie
dopasowac kolory. Jesli potgczenia zostang zamienione miejscami, prze-
prowadzenie doktadnego pomiaru dtugosci kanatu nie bedzie mozliwe.

A OSTRZEZENIE

« Pilniki z czasem zuzywaja sie. Nalezy je wymienia¢, zanim sie ztamia.

« Nigdy nie uzywac¢ wydtuzonych, odksztatconych lub uszkodzonych pilni-
kow.

« Pilnik musi byé mocno osadzony. Po zatozeniu lekko pociggna¢ za pilnik,
aby upewnic¢ sie, ze nie da sig go wyjac. Jesli pilnik bedzie osadzony
niewtasciwie, moze odtaczy¢ sie i zrani¢ pacjenta.

« Upewnic sig, ze Sruba jest mocno dokrecona.
W przeciwnym razie moze sie odigczy¢ i zostaé
potknieta przez pacjenta. T

Pomiar dtugosci kanatu moze réwniez by¢ niepre- Sruba
cyzyjny.

APRZESTROGA

« Zachowac ostrozno$¢ podczas zaktadania i wyjmowania pilnika, aby
unikngé zranienia palcow.

« Zaktadanie i wyjmowanie pilnika bez przytrzymywania przycisku moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia uchwytu.

« Uwazag, aby nie dotkngé wytacznika gtéwnego podczas wktadania pilni-
ka, poniewaz moze to spowodowac¢ wigczenie sig jego obrotow.

* W przypadku braku przewodnosci pomigdzy pilnikiem a uchwytem wy-
mieni¢ nasadke na nasadke z zewnetrzng elektroda pilnika.
& str. 52 ,9 Zewnetrzna elektroda pilnika”

« Nie uzywac pilnikéw o czesci chwytowej wiekszej niz dopuszczona nor-
ma ISO. Takich pilnikéw nie mozna odpowiednio zainstalowa¢. (Norma
ISO: 2od 2,334 do 2,350 mm)
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6.1.2 Kontrola dziatania e ]

B Kontrola funkcji pomiaru ditugosci kanatu

Przed wylaczeniem urzgdzenia sprawdzic, czy spetnione zostaty
ponizsze warunki.

» Upewnic sig, ze katnica i mikrosilnik sg wtasciwie potgczone.

» Upewnic sie, ze pilnik jest prawidlowo zamocowany w katnicy.

» Upewnic¢ sie, ze zatrzask pilnika i elektroda bierna sg prawidto-
wo podtgczone do ztgcza przewodu pomiarowego.

* Upewnic sie, ze przewdd pomiarowy jest prawidtowo podtgczo-
ny do gniazda w mikrosilniku.

Elektroda bierna

Zatrzask
/ pilnika

Zacisk zatrzasku
pilnika

A OSTRZEZENIE

« Sprawdzi¢ dziatanie urzgdzenia przed kazdym pacjentem. Jesli nie

Dotknqé elektrody biernej zaciskiem na koncu zatrzasku wszystkie kreski wskaznika wtgczajg sie, wykonanie doktadnego po-
. C, . . R miaru dtugos$ci kanatu moze nie by¢ mozliwe. W takim wypadku nalezy
pilnika i sprawdzi¢, czy wszystkie kreski na ekranie LCD natychmiast zaprzestaé korzystania z urzadzenia i oddaé je do naprawy.

podswietlajg sie.

Dotkng¢ elektrody biernej pilnikiem umieszczonym w katni-
cy i sprawdzic, czy wszystkie kreski na ekranie podswietlajg
sie.

B Kontrola silnika

m2 500

v 02 150/ 603

m2z 500 /min *1 To jest ustawienie domysine.
( Jesli dla trybu OGP 2 nie wybrano pamieci m2, wybra¢ inng

IE! 0GP2 15 pamie¢ dopuszczalng dla trybu OGP 2.

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac

opcie ,,m2"*1 (tryb OGP 2). W trybie EMR nie mozna sprawdzi¢ obrotéw silnika.

Wskaznik obrotéw wyswietla sie, kiedy silnik pracuje.

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby sprawdzi¢, czy silnik dzia-
ta ptynnie.

0 W przypadku wystgpienia nieprawidtowych obrotéw silnika lub nadmier-
nego hatasu czy drgan natychmiast zaprzestac korzystania z urzadzenia
i skontaktowac¢ sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA
OFFICE.
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B Kalibracja

Calibration

}:G

Przytrzymac

Przy wytaczonym urzadzeniu przytrzymac przycisk strzatki
w lewo () i nacisng¢ wytgcznik gtowny. Wyswietlony
zostanie ekran trybu kalibracji.

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (). Wykonana
zostanie kalibracja. Po zakonczeniu kalibracji urzgdzenie
automatycznie powréci do ekranu trybu oczekiwania.

B Kontrola z uzyciem testera

Nacisnagé wytgcznik gtéwny, aby wytgczy¢ urzadzenie.
Nacisng¢ przycisk strzatki w lewo (), aby wybrac opcje

W tym zakre-
sie.

Podtaczy¢ tester do gniazda przewodu pomiarowego

z tytu mikrosilnika.

Sprawdzi¢, czy wskaznik dtugosci kanatu wtgcza sie na
okoto dwie kreski powyzej paska 1.*'

Kalibracje nalezy przeprowadzac w nastepujacych przypadkach:
* Przed pierwszym uzyciem.
* Po kazdej wymianie katnicy.

» Przed skorzystaniem z katnicy innej, niz ta, do ktérej skalibro-
wano mikrosilnik.

» Kiedy w trybie OTR urzadzenie stale zmienia kierunek obrotéw
i nie obraca cie ciggle w kierunku ,do przodu”.

* Kalibracja jest wykonywana automatycznie w zakresie od 100
do 1000 obr./min.

o Kalibracje przeprowadza¢ z podigczong katnicag. Jesli kalibracja bedzie

przeprowadzana z zamocowanym pilnikiem, uwazag¢, aby nie zrani¢ pal-
cOw.

* Nacisng¢ wytgcznik gtéwny podczas kalibracji, aby anulowaé¢
kalibracje.

Raz w tygodniu nalezy przy uzyciu testera sprawdzi¢ doktadno$c¢
pomiaru dtugosci kanatu wykonywanego przez urzadzenie.

* W momencie podtgczania testera kreski wskaznika dtugosci
kanatu moga dodatkowo witgczac sie i wytgczac.
Zaczekac ok. 1's, az kreski wskaznika ustabilizujg sie, po czym
przeprowadzi¢ kontrole.

' Jesli podséwietla sie trzy kreski powyzej lub ponizej paska 1,
urzgdzenie nie jest w stanie wykonywaé doktadnych pomiaréw
dtugosci kanatu. W takim przypadku natychmiast zaprzestac
korzystania z urzadzenia i skontaktowac sie z lokalnym przed-
stawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.
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6.2 Obstuga

Wybra¢ pamie¢ odpowiednig do danego zabiegu.

Ponizej opisano gtéwne zastosowania, tryby pracy oraz dziatania po osiggnieciu wierzchotka dla kazdej z pamieci domysl-

nych.

Ponizsze objasnienia bazujg na ustawieniach domysinych.

APRZESTROGA

+ Poniewaz ponizsza tabela bazuje na ustawieniach domysinych, uzytkownik moze zmieni¢ ustawienia zaleznie od wtasnych preferencji i stosowanego
leczenia.

* Przy zmianie numeru pamieci zawsze sprawdzi¢ ustawienia.

6.2.1 Ustawienia domysine

Niemal wszystkie kanaty mozna opracowac przy uzyciu domyslnych ustawien pamieci od m1 do m2. Jednakze ustawienia te
mozna dopasowac do danego etapu zabiegu.

Zaleca sie korzystanie z ustawien domysinych do czasu zaznajomienia sie z dziataniem urzadzenia.

. Apical action
Operation . .
(dziatanie po
Pamigé Gtéwne zastosowania i ustawienia domysine Mode osiagnieciu
(tryb pracy) .
& str. 38 wierzchotka)
& str.44
mo Pomiar dtugosci kanatu EMR —
m1 Powiekszanie gornej czesci kanatu CONT-CW Off
m2 Udraznianie, wygtadzenie Sciezki, opracowanie kanatu korzeniowego OGP2 OAS2
m3 Udraznianie, wygtadzenie Sciezki, opracowanie kanatu korzeniowego OGP2 OAS2
m4 Opracowanie kanatu korzeniowego (pilniki CW*") OTR-CW OAS
m5 Opracowanie kanatu korzeniowego (pilniki CCW*") OTR-CCW OAS
mé6 Irygacja kanatu korzeniowego CONT-CW Off
m7 Iniekcja roztwordw, takich jak wodorotlenek wapnia itd. CONT-CCW Off
m8 Obejscie stopnia OGP OAS

*" Instrukcja korzystania z pilnikéw CW i CCW: [ str. 38

0 Jesli pilnik famie sie czesto:
» Uzywac trybu OGP 2.
* Nie uzywa¢ nadmiernej sity podczas wprowadzania pilnika do konca kanatu.

* Regularnie irygowac¢ kanat korzeniowy.

+ Doktadnie usuwac opitki z powierzchni pilnika.

* Konfigurowanie i zmiana ustawien: gz str. 36 ,7 Konfigurowanie ustawien”

* Przywracanie oryginalnych ustawien po zmianie ustawien: gz str. 49 ,7.3 Przywracanie ustawienn domysinych”
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/A OSTRZEZENIE

* Przed uzyciem uruchomi¢ urzgdzenie Tri Auto ZX2+ poza jama ustng pacjenta, aby upewni¢ sie, ze dziata prawidtowo.

« Zaleznie od stanu zeba, przypadku i stanu urzgdzenia prawidtowe opracowanie i pomiar dtugosci kanatu moga nie by¢ prawidtowe. Niezbedne jest wyko-
nanie kontrolnego zdjecia RTG.

« Z zasady pilniki niklowo-tytanowe mogg zuzywac sie szybciej w zaleznosci od ksztattu i stopnia krzywizny kanatu korzeniowego. Jesli odczucia dotykowe
sugeruja, ze urzadzenie nie dziata prawidtowo, natychmiast zaprzesta¢ jego uzytkowania.

« Poniewaz pilniki moga tatwo ztamac¢ sig w wyniku zmeczenia materiatu i nadmiernego obcigzenia, nalezy je czgsto wymieniaé. Poniewaz pilniki ze stali
nierdzewnej sg bardziej narazone na ztamanie, zaleca sie, aby nie uzywac ich ponownie, a wymieniaé na nowe.

« Zaktécenia elektromagnetyczne i inne nieprawidtowosci mogg zaburza¢ dziatanie silnika. Nie nalezy zaktadac¢, ze urzadzenie bedzie sig¢ samo kontrolowac;
zawsze obserwowac wyswietlacz, stuchaé odgtoséw wydawanych przez urzgdzenie i zwraca¢ uwage na odczucia dotykowe.

« Zastosowanie nadmiernej sity podczas opracowywania kanatu korzeniowego moze spowodowac zakleszczenie sie lub ztamanie pilnika wewnatrz kanatu.

 Nie wywiera¢ nadmiernej sity. Nawet w przypadku korzystania z funkcji rewersu pilnik moze ztamac¢ sig zaleznie od warto$ci

zastosowanego momentu. Przycisk
» Po zmianie pilnika zawsze sprawdzi¢ pilnik pod katem wygiecia i innych odksztatcen lub uszkodzen. Odksztatcone pilniki fatwiej /

sie tamia.
« Docisniecie przycisku zwalniania pilnika na katnicy do zeba znajdujgcego sie po przeciwnej stronie opracowywanego zeba moze

doprowadzi¢ do zwolnienia pilnika i zranienia pacjenta.

« Nie naciskac¢ przycisku w trakcie pracy silnika. Moze to spowodowac nagrzewanie sig silnika, a w konsekwencji oparzenie pacjen-
ta. Moze réwniez dojs¢ do odtgczenia sig pilnika i zranienia pacjenta.

« Zawsze stosowac koferdam, aby zapobiec przypadkowemu potknieciu pilnika itd.

« Jesli silnik nie obraca sig, przekaza¢ urzadzenie do naprawy. Préba uruchomienia silnika za pomoca wytgcznika gtéwnego moze doprowadzi¢ do przegrza-
nia sie silnika, co moze spowodowac oparzenia.

APRZESTROGA

« Jesdli odczucia dotykowe sugeruja, ze urzadzenie nie dziata prawidtowo, natychmiast zaprzesta¢ jego uzytkowania.
+ Stosowa¢ wytgcznie pilniki niklowo-tytanowe lub specjalnie zaprojektowane pilniki ze stali nierdzewne;j.
* Pilniki niklowo-tytanowe tatwo sig tamig. Zwrdci¢ szczegdélng uwage na nastepujace kwestie:

* Nigdy nie wywiera¢ nadmiernej sity na pilnik.

» Usung¢ caty materiat obcy, np. strzepki bawetny, z kanatu korzeniowego przed uzyciem pilnika.

« Nigdy nie wywiera¢ nadmierne;j sity, aby wprowadzi¢ pilnik do korica kanatu korzeniowego. W przypadku nadmiernego obcigzenia lub uzycia nadmiernej
sity pilniki niklowo-tytanowe mogg fatwo sie ztamac.
» Zachowac¢ szczegdlng ostroznos$é podczas opracowywania kanatéw o duzej krzywiznie. W tego typu kanatach ryzyko ztamania sig pilnika jest wieksze.
« Unika¢ aktywowania autorewersu podczas wprowadzania pilnika do kanatu korzeniowego.
» Uzywac¢ pilnikéw wg rozmiaréw, w odpowiedniej kolejnosci. Nie pomija¢ Zadnego rozmiaru. Zbyt szybkie przejscie na wiekszy pilnik moze doprowadzi¢
do ztamania pilnika.
* W przypadku napotkania oporu lub aktywacji autorewersu wycofa¢ pilnik o 3 do 4 mm i ostroznie ponownie wprowadzi¢ do kanatu. Alternatywnie wymie-
ni¢ pilnik na mniejszy. Nigdy nie wywiera¢ nadmiernej sity na pilnik.
* Nie wciskac pilnika na site do kanatu korzeniowego ani nie dociska¢ go do $cianek kanatu, poniewaz moze to spowodowac ztamanie pilnika.
* Nie uzywac tego samego pilnika ustawionego w jednej pozycji przez dituzszy czas, poniewaz moze to doprowadzi¢ do powstania ,schodkow” itp.
» Zawsze wyjgé pilnik po uzyciu.
* Tryb pracy dobraé odpowiednio do uzywanego pilnika.
* Im wieksza predkos$¢, tym wieksze ryzyko ztamania pilnika; zawsze stosowac sie do zalecen producenta pilnika (predko$¢, moment, kierunek obrotéw).
Dodatkowo przed uzyciem pilnika zawsze sprawdzi¢ ustawienia urzadzenia.

* Niezwitocznie zaprzesta¢ korzystania z urzgdzenia, jezeli pracowato ono przez dtuzszy czas, w wyniku czego mikrosilnik nagrzat sie do wysokiej
temperatury. W trybach OGP, OGP 2 i OTR kierunek obrotéw silnika pracujgcego z duza predkoscig jest stale zmieniany, przez co mikrosilnik nagrzewa
sie szybciej i mocniej niz w trybie CONT, co moze prowadzi¢ do oparzen niskotemperaturowych. Jesli temperatura otoczenia przekracza +35,0°C,
temperatura mikrosilnika moze wzrosng¢ do +53,5°C.
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6.2.2 Pomiar dlugosci kanatu P"V”ajgxgg;:;a““e"‘a]

Dokonac¢ pomiaru dtugosci kanatu i okresli¢ dtugos¢ robocza.

§) Wiaczanie zasilania

mO
[T EMR

SR NEREEE

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytgczy¢ urzgdzenie.
Nacisng¢ przycisk strzatki w lewo (), aby wybrac opcje
,m0”.

Wybrany jest tryb EMR.

Pomiar dlugosci kanatu moze by¢ wykonany tylko, gdy pilnik jest zamocowany w katnicy.

Kacik ust

Elektroda bierna

Zaczepic elektrode bierng w kaciku ust pacjenta.

Mocowanie pilnika*'

Zatrzask pilnika

Przycisk

Czesé robocza

Wocisng¢ kciukiem przycisk na zatrzasku pilnika w kierun-
ku wskazanym strzatkg na rysunku. Zamocowac zatrzask
do metalowej gornej czesci pilnika i zwolni¢ przycisk.

Jesli wybrano pamie¢ m0, m1, m2, m3, m6, m7 lub m8, pilnik
nie bedzie sie obracaé. Jesli wybrana zostanie pamie¢ m4 lub

m5, funkcja autostartu automatycznie witgczy obroty pilnika. (Po-
miar dlugosci kanatu jest wykonywany podczas obrotéw pilnika).

A OSTRZEZENIE

« Nie uzywac skalpela elektrycznego, jesli elektroda bierna jest zaczepio-
na w kaciku ust pacjenta. Skalpel emituje szumy elektryczne mogace
zaktécaé prawidtowy pomiar diugosci kanatu lub powodowaé nieprawi-
diowe dziatanie urzadzenia.

» Uwazac, aby elektroda bierna, zatrzask pilnika i ich ztgcza nie dotknety
zrodta pradu, np. gniazdka elektrycznego. Moze to spowodowac poraze-
nie pradem.

« Doktadny pomiar dtugosci kanatu nie zawsze jest mozliwy, szczegodlnie
w przypadku odbiegajgcej od normy lub niespotykanej morfologii kanatu
korzeniowego. Niezbedne jest wykonanie kontrolnego zdjgcia RTG.

« Jezeli ztgcza nie sg mocno podigczone, urzadzenie moze nie wykonac
doktadnego pomiaru dtugosci kanatu. Jesli wskaznik nie zmienia sig
podczas wprowadzania pilnika do kanatu, natychmiast zaprzesta¢ ko-
rzystania z urzagdzenia i upewnic¢ sie, ze wszystkie ztgcza sg prawidtowo
podigczone.

APRZESTROGA

« Elektroda bierna moze wywota¢ niepozadana reakcje, jezeli pacjent
jest uczulony na metale. Nalezy zapyta¢ o to pacjenta przed uzyciem
elektrody biernej.

« Nalezy uwaza¢, aby roztwory produktéw leczniczych, takich jak for-
mokrezol lub podchloryn sodu, nie dostaty sie na elektrode bierng lub
zatrzask pilnika. Moze to spowodowac reakcje niepozadana, np. stan
zapalny.

*! Jesli pomiaru diugosci kanatu jest wykonywany z pilnikiem umieszczonym w katnicy, mozna pomingé ten krok.

APRZESTROGA

» Podczas mocowania zatrzasku pilnika do metalowej czesci pilnika lub
wiertta zatrzask umiesci¢ na metalowej czesci chwytowej, blisko uchwy-
tu. Nie mocowa¢ do czesci roboczej pilnika lub wiertta. W przeciwnym
razie moze doj$¢ do przyspieszonego zuzycia zatrzasku pilnika.

0 Do pomiaru dtugosci kanatu uzy¢ pilnika lub wiertta z uchwytem z tworzy-
wa. W przypadku pracy bez rekawiczek nie uzywac pilnikéw z metalowym
uchwytem. Przeptyw pradu z metalowego uchwytu na palce uniemozliwia
wykonanie doktadnego pomiaru dtugosci kanatu.

0 Nie uzywa¢ uszkodzonych lub zuzytych zatrzaskéw pilnika, gdyz unie-
mozliwia to wykonanie doktadnego pomiaru dtugosci kanatu.
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Prawidiowo Nieprawidiowo

APRZESTROGA

» Nie mocowac jak ukazano na rysunku 2. Uniemozliwi to doktadny pomiar
dtugosci kanatu i spowoduje uszkodzenie koncowki zatrzasku pilnika.

Rysunek 1 Rysunek 2

Przymocowac pilnik lub wiertto jak ukazano na rysunku 1.

@) Pomiar diugosci kanatu (m0*')

A\OSTRZEZENIE
Kreska wskaznika dtugosci

* W niektérych przypadkach, takich jak niedrozno$¢ kanatu, doktadny

/ kanatu pomiar diugosci kanatu nie bedzie mozliwy.

& str. 26 ,6.2.5 Kanaty korzeniowe, ktorych dtugosci nie mozna
wyznaczac¢ za pomocg endometru”

» Doktadny pomiar dtugosci kanatu nie zawsze jest mozliwy, szczegélnie
w przypadku odbiegajgcej od normy lub niespotykanej morfologii kanatu
korzeniowego. Niezbedne jest wykonanie kontrolnego zdjecia RTG.

« Jesli urzadzenie nie dziata prawidtowo, natychmiast zaprzestac¢ jego
uzytkowania.

« Jesli wskaznik dtugosci kanatu nie pojawi sie podczas wprowadzania
pilnika do kanatu, urzagdzenie moze by¢ uszkodzone i nie nalezy go
uzywac.
Endostop
Odczyt 0,5 0 Nie dotyka¢ dzigset pilnikiem. Dotkniecie dzigset spowoduje wiaczenie sie
wszystkich paskow wskaznika.

0 Jezeli kanat jest zbyt suchy, wskazania skali moga sie nie zmienia¢ az
do osiggnigcia niewielkiej odlegtosci od otworu wierzchotkowego. Jesli
wskaznik nie zmienia sie, wstrzymac prace. Zwilzy¢ kanat roztworem
nadtlenku wodoru (oksydol) lub soli i ponownie wykona¢ pomiar dtugosci
kanatu.

0 Moze sie zdarzy¢, ze pasek na skali wykona nagty i duzy przeskok po
wprowadzeniu pilnika do kanatu korzeniowego, ale wskazania powinny
wroci¢ do normy w miare przesuwania pilnika w kierunku wierzchotka.

0 Po zakonczeniu pomiaru dtugosci kanatu wykona¢ kontrolne zdjecie RTG.

e Odczyt 0,5

Odczyt 0,5 na skali wskaznika oznacza, ze kofncéwka pilnika

s . - . znajduje sie bardzo blisko otworu anatomicznego. Odczyt ten
Woprowadzac pilnik do kanatu, az wskaznik pokaze punkt pomaga okresli¢ dtugos¢ roboczg dla danego przypadku. Doktad-

0,5 (|=). Umiesci¢ endostop na powierzchni zgba lub na dtugo$é robocza zalezy od ksztattu i stanu kanatu. Stomatolog
w innym odpowiednim punkcie. Bedzie on stuzy¢ jako musi sam dokonac¢ oceny klinicznej.
punkt odniesienia.

*! Cyfry 1, 2 i 3 nie oznaczajg odlegtosci od wierzchotka w mi-
limetrach. Stuzg one tylko do szacowania dtugosci roboczej
kanatu.

B Wytaczanie zasilania

Przytrzymac

e Funkcja Auto Power Off (automatycznego wy-
taczania) = str. 48 ,,Auto Power Off”

Jesli przez 10 minut nie zostanie nacisnigty zaden przycisk, urza-
dzenie wylgczy sie automatycznie (ustawienie domysine).

Przy aktywnym ekranie trybu oczekiwania wytgczy¢ urza-
dzenie, przytrzymujgc przycisk wyboru () i jednoczesnie
naciskajgc wytacznik gtéwny.
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6.2.3 Opracowywanie kanatéw korzeniowych
(uzytkownicy korzystajacy z silnika pierwszy raz) CEl AL

Do tego stuzg pamieci 1 — 2.

Korzysta¢ z tych dwéch pamieci podczas opracowywania kanatu do momentu przyzwyczajenia sie do korzystania
z urzgdzenia Tri Auto ZX2 +.

n Wiaczanie zasilania

‘h
N

Nacisnagé wytgcznik gtéwny, aby wytgczy¢ urzadzenie.
Wyswietlony zostanie ekran trybu oczekiwania (m1).

E Powiekszenie goérnej czesci (m1)

Upewni¢ sie, ze wybrano pamie¢ ,m1” (tryb CONT-CW).

Wyswietlacz obrotow jest widoczny, kiedy silnik pracuje.
Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i powigkszy¢ gorng czesc ) .,
kanatu % str. 13 ,Torque Display

Nacisng¢ wytgcznik gtowny, aby wigczyc/wytaczy€ silnik.

Udraznianie i pomiar dtugosci kanatu (m2)

Jesli uzywana jest elektroda bierna, urzagdzenie moze dokonywac
pomiaru dtugosci kanatu podczas pracy.

% str. 44 ,7.1.3.5 Ustawienia powigzania z funkcjg pomia-

ru dtugosci kanatu”

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje

m2 7+’ (tryb OGP 2). *! Wartosci 1, 21 3 nie oznaczajg rzeczywistej odlegtosci od
Zamocowaé odpowiedni pilnik, wykona¢ udroznienie wierzchotka. Stuzg one tylko do szacowania dtugosci roboczej
’ kanatu.

i przeprowadzi¢ pomiar dtugosci kanatu.
&& str. 20 ,6.2.2 Pomiar dtugosci kanatu”

A OSTRZEZENIE

« Nie uzywac skalpela elektrycznego, jesli elektroda bierna jest zaczepio-
na w kaciku ust pacjenta. Skalpel emituje szumy elektryczne mogace
aktywowac silnik lub powodowac¢ nieprawidtowe dziatanie urzadzenia.

» Uwazac, aby elektroda bierna, zatrzask pilnika, elektroda pilnika itp. nie
dotknety zrédta pradu, np. gniazdka elektrycznego. Moze to spowodo-
wac porazenie prgdem.

-
Kacik ust

Elektroda bierna

Udroznienie Pomiar diugosci kanatu

i Ijﬁ

e Funkcja zatrzymywania silnika =z str. 57 ,,11.2
Zatrzymanie w wyniku nieprawidlowosci”

Jesli wytgcznik gtéwny nie dziata prawidtowo, silnik mozna za-
trzymac, przytrzymujac przycisk strzatki w prawo (E5).
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3 wygtadzenie $ciezki (m2)

m 2 5 0 0 rirnin

mw oep2 150/ 6

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik, wykonac¢ udroznienie
i wygtadzic¢ sciezke.

B Opracowywanie (m2)

m 2 5 0 0 rrnin
mm ospz 150/ 40

m2  500:mi < >

ww o6z 150/ 60 s

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i opracowac kanat.

B Wylaczanie zasilania

m2 500
w op2 150/ 60

Przytrzymac

Przy aktywnym ekranie trybu oczekiwania wytgczy¢ urza-
dzenie, przytrzymujgc przycisk wyboru () i jednoczesnie
naciskajac wytgcznik gtowny.

Powiagzanie z dlugoscia kanatu
e Funkcja OAS 2 & str. 44 ,,Apical Action”

Kiedy koncowka pilnika siegnie punktu oznaczonego migajgca
kreska, pilnik wykona dwie zmiany kierunku obrotéw (dwa razy
wykona obrét do przodu i do tytu), po czym zatrzyma sie.

MAPRZESTROGA

« Elektroda pilnika, elektroda bierna i metalowa cze$¢ na koncu katnicy
mogg wywota¢ niepozadang reakcje, jezeli pacjent jest uczulony na
metale. Nalezy zapytaé o to pacjenta przed ich uzyciem.

* Nie dopusci¢ do kontaktu metalowej Metalowa czesé na
czesci na koncu katnicy z btong $lu- koncu katnicy
zowg jamy ustnej lub zebem pacjenta. l
Pilnik moze uruchomic¢ sie i zrani¢
pacjenta lub urzadzenie moze nie by¢
w stanie wykona¢ doktadnego pomiaru
dtugosci kanatu.

» Zachowac ostroznos$¢ podczas wymia-
ny pilnika; nacisnigcie wytgcznika gtow-
nego moze spowodowaé uruchomienie
pilnika.

+» Nalezy uwazaé, aby roztwory produktéw leczniczych, takich jak for-
mokrezol lub podchloryn sodu, nie dostaty sie na elektrode bierng lub
katnice. Moze to spowodowacé reakcje niepozadang, np. stan zapalny.

* Nie wszystkie rodzaje pilnikéw mogg by¢ uzywane wraz z elektrodg pilni-
ka.

e Funkcja Auto Power Off (automatycznego wy-
taczania) == str. 48 ,,Auto Power Off”

Jesli przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk, urzg-
dzenie wytaczy sie automatycznie (ustawienie domysine).
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6.2.4 Opracowywanie kanatéw korzeniowych

(uzytkownicy srednio zaawansowani i zaawansowani)

Przyktadowe ustawienia
domysine

Uzytkownicy majgcy doswiadczenie w zakresie korzystania z mikrosilnikow mogg uzywac¢ pamieci m2 i m4, aby usprawni¢

pomiar dtugosci i opracowywanie kanatu korzeniowego.

n Wiaczanie zasilania

Nacisngé wytgcznik gtéwny, aby wytgczy¢ urzadzenie.
Wyswietlony zostanie ekran trybu oczekiwania (m1).

E Powiekszenie gdrnej czesci (m1)

Upewni¢ sie, ze wybrano pamie¢ ,m1” (tryb CONT-CW).
Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i powiekszy¢ gorng czesc
kanatu.

Nacisng¢ wytgcznik gtowny, aby wigczyc/wytaczy¢ silnik.

Udraznianie i pomiar dtugosci kanatu (m2)

5 0 0 ririn
mw 062 150/ 604y

m2 500 m 2

ww osp2 150/ 60

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje
,m2”*" (tryp OGP2).

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i wykona¢ udroznienie oraz
przeprowadzi¢ pomiar dtugosci kanatu.

&& str. 20 ,6.2.2 Pomiar dlugosci kanatu”

'
Kacik ust

Elektroda bierna

Udroznienie

i Ijﬁ

‘“
N

Wyswietlacz obrotow jest widoczny, kiedy silnik pracuje.
& str.13 ,Torque Display”

Jesli uzywana jest elektroda bierna, urzagdzenie moze dokonywac
pomiaru dtugosci kanatu podczas pracy.

EF str. 44 ,7.1.3.5 Ustawienia powigzania z funkcjg pomia-

ru dtugosci kanatu”

' Wartosci 1, 21§ 3 nie oznaczajg rzeczywistej odlegtosci od

wierzchotka. Stuzg one tylko do szacowania dtugosci roboczej
kanatu.

A OSTRZEZENIE

 Nie uzywac skalpela elektrycznego, jesli elektroda bierna jest zaczepio-
na w kaciku ust pacjenta. Skalpel emituje szumy elektryczne mogace
aktywowac silnik lub powodowac nieprawidtowe dziatanie urzadzenia.

« Uwazac, aby elektroda bierna, zatrzask pilnika, elektroda pilnika itp. nie

dotknety zrédta pradu, np. gniazdka elektrycznego. Moze to spowodo-
wacé porazenie pradem.

Pomiar diugosci kanatu

e Funkcja zatrzymywania silnika = str. 57 ,,11.2
Zatrzymanie w wyniku nieprawidtowosci”

Jesli wytgcznik gtéwny nie dziata prawidtowo, silnik mozna za-
trzymac, przytrzymujac przycisk strzatki w prawo ().
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a Wygtadzenie $ciezki (m2)

m 2 5 0 0 rirnin

mw 06P2 150/ 604

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik, wykona¢ udroznienie i wy-
gtadzi¢ Sciezke.

B Opracowywanie (m4)

m 4 5 0 0 rirmin

[LLE BEFR 180]‘. godeg

Nacisna¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje
,m4” (tryb OTR-CW)*".

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i opracowac kanat.

Po osiggnieciu zadanego momentu wyzwalajgcego pilnik
okresowo bedzie zmienia¢ kierunek obrotéw z ,do przodu”
na ,do tytu” i odwrotnie.

*! Instrukcja korzystania z pilnikéw CW: iz str. 38

B Wylaczanie zasilania

m4 500
o &% 180/ 90

Przytrzymac

Przy aktywnym ekranie trybu oczekiwania wytgczy¢ urza-
dzenie, przytrzymujgc przycisk wyboru () i jednoczesnie
naciskajagc wytacznik gtéwny.

N
Powiagzanie z dlugoscia kanatu
e Auto Start (automatyczne) uruchamianie i Stop
(zatrzymywanie) i str.45

Po zaczepieniu elektrody biernej w kaciku ust pacjenta

i wprowadzeniu pilnika do kanatu na urzadzeniu wyswietli si¢
ekran pomiaru dtugosci kanatu. (= str. 13 ,Apex location
Display”) Kiedy na wskazniku dtugosci kanatu wigczg sie wiecej
niz 2 kreski, silnik uruchomi sie automatycznie. Silnik zatrzyma
sie automatycznie, kiedy pilnik zostanie wyjety z kanatu,

a wskaznik dtugosci wytaczy sie.

* Jezeli kanat jest suchy, co uniemozliwia automatyczne urucho-
mienie silnika, nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby uruchomic¢ silnik.

* Jesli urzadzenie Tri Auto ZX2 jest uzywane bez funkcji pomiaru
dtugosci kanatu, nie uzywac elektrody biernej i uruchamia¢/wy-
taczac silnik, naciskajgc wytgcznik gtéwny.

e Funkcja OAS = str. 44 ,,Apical Action”

Kiedy koncowka pilnika siegnie punktu oznaczonego migajgca
kreska, pilnik wigczy na chwile rewers, po czym zatrzyma sig.

e Funkcja OAS 2 i str. 44 ,,Apical Action”

Kiedy koncowka pilnika siegnie punktu oznaczonego migajaca
kreska, pilnik wykona dwie zmiany kierunku obrotéw (dwa razy
wykona obrét do przodu i do tytu), po czym zatrzyma sie.

APRZESTROGA

« Elektroda pilnika, elektroda bierna i metalowa cze$¢ na koncu katnicy
mogg wywota¢ niepozadang reakcje, jezeli pacjent jest uczulony na
metale. Nalezy zapyta¢ o to pacjenta przed ich uzyciem.

* Nie dopusci¢ do kontaktu metalowej
czesci na koncu katnicy z btong $lu-
zowa jamy ustnej lub zebem pacjenta.
Pilnik moze uruchomi¢ sig i zrani¢
pacjenta lub urzadzenie moze nie byé
w stanie wykona¢ doktadnego pomiaru
dtugosci kanatu.

Metalowa czes$¢ na
koncu katnicy

» Zachowac¢ ostrozno$¢ podczas wymia-
ny pilnika; naci$niecie wylgcznika gtow-
nego moze spowodowac¢ uruchomienie
pilnika.

Nalezy uwazaé, aby roztwory produktéw leczniczych, takich jak for-
mokrezol lub podchloryn sodu, nie dostaty sie na elektrode bierng lub
katnice. Moze to spowodowac reakcje niepozadana, np. stan zapalny.

* Nie wszystkie rodzaje pilnikéw moga by¢ uzywane wraz z elektrodg pilni-
ka.

e Funkcja Auto Power Off (automatycznego wy-
taczania) = str. 48 ,,Auto Power Off”

Jesli przez 10 minut nie zostanie naci$niety zaden przycisk, urza-
dzenie wytgczy sie automatycznie (ustawienie domysine).
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6.2.5 Kanaly korzeniowe, ktérych diugosci nie mozna wyznaczaé za pomoca endometru

Ponizej przedstawiono przypadki, w ktdrych nie mozna uzyska¢ doktadnej dtugosci kanatu.

Kanatl korzeniowy z duzym otworem Opitki na powierzchni zeba
anatomicznym Miazga w kanale

Zab z niekompletnym kanatem korzenio- Doktadnie usunag opitki (@) powstate pod-
wym (np. resorpcja korzenia zeba oraz zab czas opracowania zeba z jego powierzchni.
mleczny). Doktadnie usungé miazge (@) znajdujaca
sie w kanale. W przeciwnym razie wykona-
nie doktadnego pomiaru dtugosci kanatu nie
bedzie mozliwe.

Kanat korzeniowy, z ktérego wypty-
wa krew

Krew wyptywajgca z kanatu korzeniowego

i majgca kontakt z dzigstami powoduje
uptyw pradu i uniemozliwia wykonanie do-
ktadnego pomiaru dtugosci kanatu. Nalezy
poczekac na ustanie krwawienia. Doktadnie
oczysci¢ wnetrze i otwor kanatu (@) z krwi,
a nastepnie ponownie wykonac¢ pomiar.

Kanat korzeniowy. z ktérego wypty-
wa roztwér chemiczny

Jesli z otworu kanatu wyptywa roztwér
chemiczny, nie mozna wykonac¢ doktadnego
pomiaru dtugosci kanatu. W takim wypadku
nalezy oczysci¢ kanat i jego otwor, a na-
stepnie powtdrzy¢ pomiar. Wazne jest, aby
usung¢ wszelkie roztwory przelewajgce sie
przez otwor.

Préchnica przy dzigsle

W takim przypadku uptyw pradu przez
obszar dotkniety prochnica do dzigset (@)
uniemozliwia uzyskanie doktadnego wyniku
pomiaru dtugosci kanatu.

Niedrozny kanat

Jezeli kanat jest niedrozny (@), wskazania
skali sie nie zmienig.

W takim przypadku nalezy catkowicie udroz-
ni¢ kanat (penetracja) az do przewezenia
wierzchotkowego.

Ztamana korona zeba

Jezeli korona jest ztamana, a czes¢ tkanki
dzigstowej styka sie z préchnicg otaczajgca
otwér kanatu, woéwczas urzadzenie Tri Auto
ZX2+ moze nie dziata¢ prawidtowo w wyni-
ku uptywu pradu miedzy tkankg dzigstowg
a kanatem korzeniowym. W tym wypadku
nalezy odbudowac zab przy uzyciu odpo-
wiednich materiatow (@), aby odizolowad
tkanke dzigstowa.

Wyjatkowo suchy kanat

Jezeli kanat jest zbyt suchy, wskazania skali
mog3 sie nie zmienia¢ az do osiggniecia
niewielkiej odlegtosci od otworu wierzchot-
kowego.

W tym przypadku nalezy zwilzy¢ kanat roz-
tworem nadtlenku wodoru lub soli.

Pekniety zab

Uptyw pradu przez kanat boczny . .
Peknicty zab (@) powoduje uphyw prady B Odczyt na urzadzeniu Tri Auto ZX2+

i uniemozliwia doktadny pomiar dtugosci a zdjecia rentgenowskie
kanatu. Kanat boczny (@) réwniez powoduje
uptyw pradu i uniemozliwia doktadny pomiar

diugosci kanatu, W niektérych przypadkach wystepuje rozbiezno$¢ pomiedzy odczy-

tem na urzadzeniu Tri Auto ZX2 + a zdjeciem RTG.
Nie oznacza to, ze Tri Auto ZX2+ nie dziata poprawnie lub zdjecie

Ponowne leczenie zeba wypetnione- RTG jest nieudane.
W zaleznosci od kata przenikania wigzki promieniowania rentge-
go gutaperka i ! X S . X -
nowskiego wierzchotek korzenia moze nie by¢ prawidtowo uwi-
Nalezy catkowicie usuna¢ gutaperke (), doczniony, a potozenie otworu wierzchotkowego moze by¢ inne niz
aby zniwelowac jej wtasciwosci izolujgce. w rzeczywistosci.

Po usunieciu gutaperki wprowadzi¢ nie-
wielki pilnik az do otworu anatomicznego,
a nastepnie zwilzy¢ kanat niewielkg iloscig
roztworu solnego, tak aby nie wyptywat

z otworu kanatu.

Korona lub metalowy most dotyka- l

jacy tkanki dzigstowej

Urzadzenie Tri Auto ZX2 + nie bedzie dzia- L o

ta¢ prawidtowo, jezeli pilnik dentystyczny Na powyzszym rysunku rzeczywiste potozenie wierzchotka kana-
lub wiertto dotyka metalowego mostu, ktdry tu nie jest identyczne z potozeniem otworu wierzchotkowego. To
ma styczno$¢ z tkankg dzigstowa. W takim czesto wystepujacy przypadek, kiedy otwdr anatomiczny jest zloka-
przypadku nalezy przed wykonaniem po- lizowany blizej korony zeba. . o
miaru poszerzy¢ otwor w koronie (@), aby W takich przypadkach zdjecie RTG bedzie sugerowato, ze pilnik
pilnik albo wiertto nie dotykato metalowego nie dotart do wierzchotka, nawet jesli w rzeczywistosci osiagnat

mostu. otwdr anatomiczny.




6.3 Po uzyciu

n Wytaczanie zasilania

Przytrzymac¢

Przy aktywnym ekranie trybu oczekiwania wytgczy¢ urza-
dzenie, przytrzymujgc przycisk wyboru () i jednoczesnie
naciskajgc wytgcznik gtéwny.

Wyjmowanie pilnika

\

Przytrzymac przycisk na katnicy i wyjg¢ pilnik prosto.

Zdejmowanie rekawa ochronnego HP

Zdjac¢ rekaw ochronny i wyrzuci¢ go.

e Funkcja Auto Power Off (automatycznego wy-
faczania) = str. 48 ,,Auto Power Off”

Jesli przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk, urzg-
dzenie wytgczy sie automatycznie (ustawienie domysine).

APRZESTROGA

» Zachowac¢ ostroznos$¢ podczas zaktadania i wyjmowania pilnika, aby
unikng¢ zranienia palcow.

« Zaktadanie i wyjmowanie pilnika bez przytrzymywania przycisku moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia uchwytu.

» Uwazac, aby nie dotkng¢ wytgcznika gtéwnego podczas wyjmowania
pilnika. Spowoduje to uruchomienie obrotéw pilnika.

* Dla kazdego pacjenta nalezy uzy¢é nowego rekawa ochronnego.

(Nie wykorzystywac ponownie).

AOSTRZEZENIE

 Aby nie dopusci¢ do zakazenia krzyzowego, uzywaé nowego rekawa
ochronnego dla kazdego pacjenta. (Nie wykorzystywa¢ ponownie).
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@) tadowanie akumulatora

Podtgczy¢ koniec DC przewodu zasilajgcego do gniazda
u dotu tadowarki, zas drugi koniec — do gniazdka elek-
trycznego. Dioda Ready (zielona) wtaczy sie.

Dioda LED tadowania
(pomaranczowa)

Umiesci¢ katnice w fadowarce.

Dioda Ready (zielona) wytgczy sie, za$ dioda tadowania
(pomaranczowa) — witgczy i rozpocznie sie tadowanie
mikrosilnika.

Dioda Ready
(zielona)

Kiedy akumulator zostanie catkowicie natadowany, dioda
tadowania (pomaranczowa) wytgczy sie, zas wigczy sie
dioda Ready (zielona).

Poziom natadowania akumulatora

Liczba kresek pokazuje poziom natadowania akumulatora.

* Akumulator jest wbudowany w mikrosilnik.

A OSTRZEZENIE

» Uzywacé wytgcznie zasilacza dotgczonego do urzgdzenia Tri Auto ZX2 +.
Uzywanie innego zasilacza moze spowodowac porazenia prgdem, nie-
prawidtowe dziatanie, pozar itd.

« tadowarka i zasilacz musza znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 2 m
od pacjenta.

« Nie wolno uzywac¢ tadowarki do tadowania urzadzen innych niz Tri Auto
ZX2+.

* Petne natadowanie akumulatora zajmuje okoto 100 minut.

A OSTRZEZENIE

« Nie dotykac tadowarki ani zasilacza AC, jesli w trakcie tadowania aku-
mulatora wystapi burza z piorunami. Moze to spowodowac¢ porazenie
pradem.

* Nie uzywacé tadowarki w miejscu, w ktérym mogtaby zamoknac.

APRZESTROGA

« Nie tadowac¢ mikrosilnika z podtgczonym przewodem pomiarowym lub
przewodem owinigtym wokét mikrosilnika. Moze to spowodowac prze-
rwanie zyt przewodu lub uszkodzenie gniazda.

« W fadowarce znajduje sie¢ magnes, ktéry moze przycigga¢ metalowe za-
ciski itd. Jesli tak sie stanie, usungé¢ zacisk itd.

o Jesli po umieszczeniu mikrosilnika w tadowarce dioda tadowania (poma-
ranczowa) wytgczy sie od razu lub nie wigczy sie wcale, prawdopodobnie
akumulator jest w petni natadowany. Aby to potwierdzi¢, nalezy wyjac¢
mikrosilnik i ponownie umiesci¢ go w fadowarce.

0 Upewnic¢ sig, ze na stykach ztaczy mikrosilnika i fadowarki nie znajduja sie
zabrudzenia, drobiny metalu itd. Jesli styki sg zabrudzone, przetrzec je
gaza nasaczong etylowym (70 do 80 % obj.) i starannie wyzeta. Uwazac,
aby nie wygig¢ ani nie odksztalci¢ stykow.

0 Nie pozostawiac¢ tadowarki w miejscu, w ktorym bedzie wystawiona na
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

0 Odtaczy¢ tadowarke od zrédta zasilania, jesli nie jest uzywana.

Jesli na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,Low Battery” (Niski poziom
natadowania akumulatora), tadunek pozostaty w akumulatorze jest bardzo
niski. Jesli po nacisnieciu wytgcznika gtéwnego nie wyswietli sie ekran trybu
oczekiwania, natychmiast natadowa¢ akumulator.

- & str. 57 ,11.2 Zatrzymanie w wyniku nieprawidtowosci”

o Akumulator nalezy natadowaé, gdy tylko na wskazniku bedzie widoczna ostatnia kreska.
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Korzystanie z wtyczek zasilacza AC

W momencie wysytki urzgdzenia Tri Auto ZX2+ do zasilacza AC nie jest podtgczona wtyczka.
Z urzgdzeniem dostarczane sg cztery rézne wtyczki pokazane ponizej. Wybra¢ wtyczke odpowiednig dla danego
regionu.

Zasilacz AC Wityczki zasilacza

e Podlaczanie wtyczki zasilacza

Wystepy A OSTRZEZENIE

Dopasowaé wyciecia we wtyczce do wystepéw w za- » Upewni¢ sie, ze wtyczka jest mocno wcisnigta w zasilacz.

silaczu AC i wciska¢ w kierunku wskazanym strzatkg
LOCK (do gory), az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

« Nigdy nie uzywac¢ samej wtyczki bez zasilacza. Moze to spowodowac¢ pora-
zenie pradem.

e Odtaczanie wtyczki zasilacza

Wgtebienie

Wocisng¢ wgtebienie na srodku wtyczki i przesung¢
wtyczke w kierunku wskazanym strzatkg OPEN
(w dot).
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6.4 Odkazanie

A OSTRZEZENIE

« Aby nie dopusci¢ do rozprzestrzeniania sie zakazen, procedury odkazania nalezy wykonywa¢ po kazdym pacjencie.
» Podczas odkazania uwazac¢, aby unikngé zakazenia krzyzowego.
» Podczas odkazania zawsze stosowac $rodki ochrony osobistej takie jak okulary ochronne, rekawice, maska itp.

APRZESTROGA

« Przed odkazaniem nalezy koniecznie wytaczy¢ urzadzenie i upewni¢ sig, ze nie zostanie wigczone.
« Zachowac¢ ostrozno$¢ podczas mocowania i wyjmowania pilnika, aby unikng¢ zranienia palcéw.

o Odkazanie wykona¢ natychmiast po uzyciu.

o Przed odkazaniem upewni¢ sie, ze wszystkie czesci (np. pilnik, zatrzask pilnika) sg od siebie odseparowane.

W zaleznosci od elementéw urzgdzenia odkazanie wykonuje sie na dwa sposoby.

Czesci wymagajace sterylizaciji Czesci wymagajace dezynfekcji
F str. 31 F str.35

Gy} de mmmm| T

Katnica Zatrzask pilnika Mikrosilnik Przewdd pomiarowy
c— ok Ty
Elektrody bierne Uchwyt na mikrosilnik Tester
(D
Elektroda zewnetrzna Dtugi zatrzask pilnika tadowarka akumulatora Prowadnik
(z nasadka)

6.4.1 Przygotowanie

m4 500
wo 5k 180/ 90

Przytrzymac

Wytaczy¢ zasilanie.
Odtgczy¢ wszystkie czesci.
& str. 27 ,6.3 Po uzyciu”
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6.4.2 Czesci wymagajace sterylizacji

Po kazdym pacjencie nalezy wykonywac procedury odkazania w ponizszej kolejnosci natychmiast po zakonczeniu badania.

Czyszczenie i

Czyszczenie
dezynfekcja

wstepne

gl

H Smarowanie }—»[ Pakowanie H Sterylizacja ]

* Tylko katnica wymaga smarowania.

~

Zatrzask pilnika

Katnica

o

Elektroda zewnetrzna (z nasadka)

[Czyszczenie wstepne]

Te procedure nalezy wykonywac po kazdym pacjencie.

Przetrze¢ czesci kawatkiem gazy lub sciereczki z mikrofibry
(np. Toraysee for CE — Sciereczka do pielegnaciji przyrza-
doéw i wyrobéw medycznych) nasgczonej biezgcg wodg

w celu usuniecia widocznych zanieczyszczen.

Ewentualnie wyczysci¢ czesci uzyciem migekka szczoteczkg

pod biezgcg wodg, aby usung¢ widoczne zanieczyszczenia.

T

Dtugi zatrzask pilnika

c—

Elektrody bierne

&

Uchwyt na mikrosilnik

APRZESTROGA

» Wyja¢ pilnik przed przystapieniem do odkazania katnicy.

0 Odkazanie wykona¢ natychmiast po uzyciu. Jesli czesci zanieczyszczone
krwig zostang pozostawione na dtuzej, ich oczyszczenie bedzie utrudnio-
ne.

o Nie stosowac srodkéw chemicznych, ktére przed czyszczeniem moga
wywotaé koagulacje biatek.

0 Jezeli podczas zabiegu byt wykorzystywany srodek leczniczy, ktéry przy-
Ignat do czesci, nalezy go zmy¢ pod biezacg woda.

o Uwaza¢, aby podczas czyszczenia zatrzasku pilnika nie pociggna¢ za
przewdd. Moze to spowodowac zerwanie przewodu.

§-:._/\
Przewod

0 Nie czysci¢ czgsci przy uzyciu myjki ultradzwigkowe;.

0 Jesli do wnetrza katnicy przenikng pyt lub inne zanieczyszczenia, katnica
moze nie obracac sie prawidtowo.
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[Czyszczenie i dezynfekcjaj

Umiesci¢ czesci w koszyku,
(Umiesci¢ katnice w uchwycie myjni-dezynfektora).

Wybrac tryb pracy myjni-dezynfektora zgodnie z tabelg i roz-
poczac¢ procedure.

-

K

Zalecane warunki pracy dla
myjni-dezynfektoréw

Nazwanﬁgzadze' Miele G 7881
Vario TD
Tryb (Czas czyszczenia: 5 minut)
Detergent neodisher MediClean
(stezenie) (0,3% do 0,5%)
Srodek ptuczacy = neodisher MediKlar
(stezenie) (0,03% do 0,05 %)

* Po czyszczeniu na czesciach moga pozostawac zacieki
lub biate plamy. Neutralizator stosowa¢ wytacznie w przy-
padku wystgpienia takich zaciekow i plam.

Po zakonczeniu czyszczenia sprawdzié, czy czesci zostaty
doktadnie wyczyszczone.

Usung¢ wilgo¢ pozostatg na powierzchni lub wewnatrz cze-
$ci za pomocg sprezonego powietrza.

A OSTRZEZENIE

« Jesli po czyszczeniu w czesciach pozostanie wilgo¢, moze spowodowac
korozje lub skutkowa¢ niedostateczng sterylizacjg. Ponadto pozostata
woda moze wydostac sie podczas uzywania urzadzenia. Po czyszczeniu
usung¢ pozostatg wilgo¢ za pomocg strzykawki lub sprezonego powie-

trza.

APRZESTROGA

« Pyt i inne zanieczyszczenia przylegajgce do haczyka
lub stykéw elektrycznych zatrzasku pilnika moga \
wywotaé usterke urzadzenia. Haczyk

o Przed tym etapem nalezy usung¢ widoczne zanieczyszczenia.

Stosowaé mozna jedynie myjnie-dezynfektory spetniajgce wymogi normy
ISO 15883-1 (muszg zapewnia¢ uzyskanie poziomu dezynfekcji o warto-
$ci co najmniej A, = 3000).

0 Jesli na powierzchni mogg gromadzic¢ sie osady z twardej wody, nalezy
stosowac wode dejonizowang (wode zmigkczong).

0 Wiecej informacji na temat detergentéw oraz srodkéw neutralizujgcych,
stezenia, jakosci wody, a takze koszykéw na czg$ci mozna znalez¢ w in-
strukgji uzytkowania dotgczonej do myjni-dezynfektora.

0 Stosowanie nieprawidtowych metod i roztworéw moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia czesci.

0 Nie czysci¢ turbiny za pomoca silnych kwaséw lub zasad, ktére mogtyby
spowodowac korozje metalu.

0 Nie rozpoczyna¢ suszenia, gdy czes¢ jest wypetniona wodg. W przeciw-
nym razie moze wystapi¢ korozja czesci wywotana kondensacjg roztworu
ptuczacego.

0 Po zakonczeniu czyszczenia usung¢ wilgo¢ pozostatg wewnatrz czesci za
pomocy sprezonego powietrza.

0 Nie pozostawia¢ czesci w myjni-dezynfektorze. Moze to skutkowaé koroz-
ja lub uszkodzeniem czesci.

0 Podczas czyszczenia powierzchnia czes$ci moze ulec zarysowaniu lub
otarciu w wyniku kontaktu z koszykiem na czesci lub innymi czesciami.
W zaleznos$ci od stopnia zarysowania i zuzycia cze$ci mogg wymagac
wymiany.
Podczas czyszczenia katnicy zawsze korzysta¢ z uchwytu myjni-dezyn-
fektora i upewni¢ sie, ze wnetrze katnicy zostato starannie wyptukane.

0 Katnice smarowac po kazdym myciu.
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Smarowanie

* Tylko katnica wymaga smarowania.

(1)Umiesci¢ katnice w papierowym kubku koncéwka ze
ztagczem skierowang do gory.

Przektadnia

2\

(2)Naniesc¢ 5 kropli oleju LS OIL na przekfadnie i zaczekac

10 minut.
1 kropai/1 kropla

(3)Nanies¢ po kropli oleju LS OIL na oba punkty pomiedzy
wbudowang elektrodg a gtowicg, w miejscach wskaza-
nych strzatkami na ilustracji.

(4 )Wyjac katnice z papierowego kubka i zetrze¢ nadmiar
oleju.
Nasgczy¢ kawatek gazy alkoholem etylowym, wykrecic¢
i przetrze¢ nim katnice.

Przed umieszczeniem w autoklawie nalezy nasmarowac katnice
olejem LS OIL.

APRZESTROGA

« Nie uzywa¢ zadnego $rodka smarujgcego innego niz LS OIL.
« Brak wiasciwego smarowania katnicy moze doprowadzi¢ do jej usterki.

APRZESTROGA

« Zatozy¢ nasadke po uzyciu. W przypadku przewrécenia sie butelki lub
skierowania dyszy w dét moze doj$¢ do wycieku oleju.

» Po nasmarowaniu wytrze¢ dysze z oleju. W przeciwnym razie olej moze
wyciec spod nasadki.

» Umiesci¢ katnice w papierowym kubku na co najmniej 10 minut, aby
mechanizm katnicy wchionat caty olej.

o Do czyszczenia nie stosowac zadnych innych srodkéw poza alkoholem
etylowym (70 do 80 % obj.). Nigdy nie przeciera¢ katnicy roztworami
zawierajgcymi formokrezol lub podchloryn sodu, ktére moga uszkodzi¢
tworzywo. W razie przypadkowego kontaktu katnicy z tymi substancjami
natychmiast wytrze¢ katnice.

0 Nie zanurza¢ w jakimkolwiek ptynie.

0Nie podtagczac katnicy do mikrosilnika tuz po smarowaniu lub tadowaniu.
W przeciwnym razie olej moze przedostac¢ sie do wnetrza mikrosilnika
i uszkodzi¢ go.
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Pakowanie

¢ ml

W jednej torebce do sterylizacji umieszczac tylko jedng
czesct.

Stosowac wytgcznie torebki dopuszczone przez agencje
FDA (dotyczy USA)

Sterylizacja

Wysterylizowa¢ czesci, ktére mozna sterylizowaé w auto-
klawie.

Po sterylizacji w autoklawie przechowywac czesci w czy-
stym i suchym miejscu.

135°C
1{ Zalecane ustawienia autoklawu
=SS
Kraj: USA
Typ Czas schnigcia
sterylizatora [N E] Ce po sterylizacji
) ) +132°C 15 minut
Grav:::/acyj— 15 minut
+121°C 30 minut
Kraj: inny niz USA
Typ Czas schniecia
sterylizatora eyl - po sterylizaciji
Dynamiczne +134°C 3 minuty
usuwanie 10 minut
powietrza | y434°C | 5 minut
+134°C min. 6 mi-
; ; nut
GraV\rl]l;ach- o 10 minut
o min. 60 mi-
+121°C nut

o Stosowac torebki do sterylizacji spetniajace wymagania normy ISO 11607.

o Nie stosowac torebek do sterylizacji zawierajgcych rozpuszczalne w wo-
dzie skfadniki klejgce, takie jak PVA (alkohol poliwinylowy). W przeciwnym
razie sktadnik klejagcy moze podczas sterylizacji zosta¢ wyptukany,
przedostac sie do katnicy i osadzi¢ sie na niej, co bedzie skutkowaé
spadkiem predkosci obrotowej. Nalezy pamiegtaé, ze nawet torebki do
sterylizacji zgodne z normg ISO 11607 mogg zawiera¢ PVA.

0 Podczas umieszczenia czesci w torebce do sterylizacji zadbac, aby nie
byta ona poddana obcigzeniom (dotyczy to np. przewodu).

A\OSTRZEZENIE

« W celu uniknigcia rozprzestrzeniania sie zakazen czesci nalezy steryli-
zowac po kazdym pacjencie.

APRZESTROGA

« Tuz po wyjeciu z autoklawu czesci sg bardzo gorace. Przed ich dotknig-
ciem zaczekac, az sie schtodza.

@ nie uzywac innych metod sterylizacii czesci niz w autoklawie.

0 Jesli czgstki obce lub roztwory chemiczne nie zostang usuniete, steryliza-
cja w autoklawie moze uszkodzi¢ lub odbarwi¢ czgsci. Starannie wyczy-
$ci¢ i zdezynfekowa¢ czeéci przed ich umieszczeniem w autoklawie.

o Ustawiona temperatura sterylizacji i suszenia nie moze przekracza¢
+135°C. Temperatura wyzsza niz + 135 °C moze spowodowac uszkodze-
nie lub odbarwienie czesci.

0 Tylko katnica, zatrzask pilnika, elektroda bierna, uchwyt na mikrosilnik,
elektroda zewnetrzna (z nasadka) i dtugi zatrzask pilnika moga by¢ steryli-
zowane w autoklawie.

0 Przed umieszczeniem w autoklawie wyjaé pilnik z zatrzasku pilnika.

0 W przypadku sterylizacji pilnikéw w autoklawie stosowac sie do zalecen
producenta.

0 Po zakonczeniu sterylizacji w autoklawie nie pozostawia¢ czesci w auto-
klawie.

0 Pamigta¢ o nasmarowaniu katnicy przed jej umieszczeniem w autoklawie.
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6.4.3 Czesci wymagajace dezynfekcji

Po kazdym pacjencie nalezy wykonywac procedury odkazania w ponizszej kolejnosci natychmiast po zakonczeniu badania.

[ Czyszczenie wstepne ]—)[ Czyszczenie i dezynfekcja ]

Mikrosilnik tadowarka akumulatora

[Czyszczenie wstepne]

Te procedure nalezy wykonywac po kazdym pacjencie.

AL A

Przetrze¢ czesci kawatkiem gazy lub Sciereczki z

mikrofibry (np. Toraysee for CE — Sciereczka do pielegnaciji
przyrzgdow i wyrobéw medycznych) nasgczonej biezgcg
wodg w celu usunigcia widocznych zanieczyszczen.
Nastepnie doktadnie wysuszy¢ czesci, wycierajac je miekkg
Sciereczka.

[Czyszczenie i dezynfekcja]

A A

Przetrze¢ powierzchnie czesci srodkami dezynfekujacymi
zatwierdzonymi przez firme J. MORITA MFG. CORP.

Srodki dezynfekujace zatwierdzone przez firme
J. MORITA MFG. CORP.

Srodek dezynfekujacy Kraj
Etylowym (70 do 80 % obj.)
USA
Opti-Cide 3 (chusteczki)
FD 366 sensitive (chusteczki) inny niz USA

Przewdd pomiarowy

|y
SO ] =

Tester Prowadnik

0 Odkazanie wykona¢ natychmiast po uzyciu. Jesli czesci zanieczyszczone
krwig zostang pozostawione na dtuzej, ich oczyszczenie bedzie utrudnio-
ne.

o Nie stosowac¢ srodkéw chemicznych, ktére przed czyszczeniem mogg
wywotaé koagulacje biatek.

0 Jezeli podczas zabiegu byt wykorzystywany srodek klejacy, ktory przylgnat
do czesci, nalezy go natychmiast usung¢ za pomoca gazy lub $ciereczki
z mikrofibry (np. Toraysee for CE — $ciereczka do pielegnaciji przyrzadéw
i wyrobéw medycznych) nasgczonej biezacg woda.

0 Uwaza¢, aby podczas czyszczenia zatrzasku pilnika nie pociggna¢ prze-
wodu. Moze to spowodowac zerwanie przewodu.

A N——a >
Przewdd -

o Nie czysci¢ czesci przy uzyciu myjki ultradzwigkowe;.

o Uwaza¢, aby nie zamoczy¢ stykow elektrycznych.

0 Podczas wycierania czesci upewni¢ sie, ze nie pozostaty na nich widocz-
ne slady wilgoci ani zanieczyszczenia.

o Uwazac, aby podczas czyszczenia zatrzasku pilnika nie pociggna¢ prze-
wodu. Moze to spowodowac zerwanie przewodu.

0 Nie uzywac¢ srodkéw dezynfekujacych innych niz zalecane przez firme J.
MORITA MFG. CORP.

0 Szczegotowe informacje na temat postepowania ze srodkami dezynfeku-
jacymi mozna znalez¢ w instrukcji uzytkowania danego srodka.

Naniesienie zbyt duzej ilosci $rodka dezynfekujgcego na gaze lub $cie-
reczke z mikrofibry spowoduje jego przedostanie sig do czegsci oraz jej
nieprawidtowe dziatanie.

0 Nie zanurzaé czesci ani nie przeciera¢ ich zadnym z nastepujacych
$rodkoéw: woda uzytkowa (woda elektrolizowana, silny roztwor alkaliczny,
woda ozonowana), srodki medyczne (aldehyd glutarowy itp.) lub jakiekol-
wiek inne specjalne rodzaje wody lub komercyjnych ptynéw czyszczacych.
Takie ptyny mogg powodowac¢ korozje metalu i pozostawanie $ladowych
ilosci srodka medycznego na czesciach.

0 Nie czysci¢ ani nie zanurza¢ czesci z uzyciem $rodkéw chemicznych,
takich jak formokrezol (FC) i podchloryn sodu. Spowoduje to uszkodzenie
czesci z metalu i tworzywa sztucznego. Natychmiast wytrze¢ wszystkie
Srodki chemiczne, ktére przypadkowo rozlaty si¢ na czesci.
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I 7 Konfigurowanie ustawien

7.1 Ustawienia obrotéw i domysine ustawienia pamieci

7.1.1 Ustawienia obrotow

W urzadzeniu Tri Auto ZX 2+ dostepne sg wymienione ponizej ustawienia obrotéw. Ustawienia te mozna przypisa¢ do kazdej

Z pamieci.

0 Niektore funkcje moga nie by¢ dostepne do uzytku lub konfiguracji. Zalezy to od trybu pracy i innych ustawien tych funkcji.

podczas pracy ciggtej w trybie OTR.

Metoda
Funkcja Opis konfigu-
racji
Operation Mode (tryb pracy) 5 trybow powigkszania i pomiaru dtugosci kanatu. str. 38
Rot. Direction (Kierunek obrotow) Wskazuje kierunek obrot_ow_mag’fych jako CW '(zgodnle z ruchem wskazowek str. 40
zegara) lub CCW (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara).
Speed (predkos¢) Predkos$¢ obrotowa pilnika. str.41
Jesli wybrany jest tryb CONT-CW, opcja ta okresla warto$¢ momentu wyzwa-
Torque (Moment obrotowy) lajgcego rewers. Dostepne jest rowniez ustawienie ,R.L” (praca bez rewersu).
(Torque Limit (ograniczenie momentu) Jesli wybrany jest tryb CONT-CCW, opcja ta okresla warto$¢ alarmowa mo- str.42
/ Trigger Torque (moment wyzwalajgcy) mentu. ’
/ Alert Torque (warto$¢ alarmowa momentu)) | jeg|i wybrany jest tryb OTR, opcja ta okresla wartosé momentu wyzwalajace-
go prace w trybie OTR.
Rotation Angle (kat obrotu) W"p_rzypadkL’J’ trybu OGP opcja ta okresla wartosci kata dla obrotéw ,do przo- str.43
du”i,do tytu”.
Cut Angle (kat w kierunku borowania) Okresla kat obrotu w kierunku borowania. str.43
Non-CutA_ngIe . . Okresla kat obrotu w kierunku przeciwnym do kierunku borowania. str.43
(kat przeciwny do kierunku borowania)
Apical action Dziatanie pilnika, kiedy jego koncowka siegnie punktu, ktory jest wskazywany str.44
(dziatanie po osiggnieciu wierzchotka) przez migajgca kreske. '
Flash Bar Position Pokazuje punkt w kanale, przy ktérym aktywowane jest okreslone dziatanie str 45
(potozenie migajacej kreski) po osiggnieciu wierzchotka. '
Auto Start (automatyczne uruchamianie) Pilnik zaczyna obracac sie automatycznie po wprowadzeniu do kanatu. str.45
Auto Stop (automatyczne zatrzymywanie) Silnik zatrzymuje sie automatycznie po wyjeciu z kanatu. str.45
Apical Slow Dwn. Predkos¢ pilnika automatycznie zmniejsza sie, kiedy pilnik zbliza sig¢ do wierz-
(Zwalnianie w miare zblizania sie do wierz- hotka ki . ’ str.46
chotka) chotka korzenia.
Torg. Slow Dwn. Predkos¢ pilnika zmniejsza sie automatycznie wraz ze wzrostem momentu Str. 46
(Zwalnianie wraz ze wzrostem momentu) obrotowego. '
Apical Torg. Dwn. Moment zmniejsza si¢ automatycznie w miare jak pilnik zbliza sie do wierz-
(Zmniejszanie momentu w miare zblizania sie chotka kanatu ! ¢ Y glakp ¢ str.47
do wierzchotka) ’
i an Glosnos¢ sygnatu wskazujgcego osiggniecie zadanej pozycji w kanale, re-
Beeper Volume (gto$nosc¢ brzeczyka) wers momentu itd. str.47
Okresla sygnat dzwiekowy dla kazdego trybu.
Withdraw Sounds * Tryp OGP2: Dzwiek emitowany jest w statych odstepach czasu. 4
- . str.
(sygnat dzwigkowy wycofania) «Tryb OTR:  Dzwiek emitowany jest w statych odstepach czasu tylko




7.1.2 Domyslne ustawienia pamieci

Ponizej przedstawiono domysine ustawienia pamigci. Ustawienia te mozna zmienic zaleznie od potrzeb.

LB mo m1 m2 m3 m4 mb5 m6 m7 m8
parametr
Udraznianie, Udraznianie,
Lo dveni tadveni Metoda
Powigksze- wygé?:;;-.m ",s::;?:i‘lgllle Opracowy- Opracowy-| . .... | Iniekcja konfigura-
Funkcia Pomiar diu- ° ;. geérnej opracom;a- opraco“;a- wanie ka- | wanle ka- ka?llglu f(o- roztworjéw e e el
] PR LERET czesci nie kanatu | nie kanatu naluc(vp‘olllmm nalgc(:%:llmm rzeniowego leczniczych ORI
korzeniowe- korzeniowe- ) )
go go

Operation Mode EMR CONT 0GP2 0GP2 OTR OTR CONT CONT oGP str.38
(tryb pracy)
Rot. Direction Nd. cw Nd. Nd. cw ccw cw ccw Nd. str.40
(kierunek obrotéw)
Speed (predkosc) Nd. 600 500 500 500 500 1000 200 100 str.41
(obr./min)
Torgue (Moment) Nd. 3.0 Nd. Nd. 0.6 0.6 1.0 Nd.  str.42
(Necm)
Rotation Angle 90
(kat obrotu) Nd. Nd. Nd. Nd. Nd. Nd. Nd. Nd. str.43
Cut Angle (kat w kie-
runku borowania) Nd. Nd. Nd. Nd. 180 150 Nd. Nd. Nd. str.43
Non-Cut Angle (kat
przeciwny do kierun- Nd. Nd. Nd. Nd. 90 30 Nd. Nd. Nd. str.43
ku borowania)
Apical action (dziata-
nie po osiggnieciu Nd. off OAS2 OAS2 OAS OAS off off OAS str. 44
wierzchotka)
Flash Bar Position
(potozenie migajace;j v v v 1 1 1 v v v str.45
kreski)
Auto Start (automa-
tyczne uruchamia- Nd. Off Off Off On On Off Off Off str.45
nie)
Auto Stop (automa-
tyczne zatrzymywa- Nd. Off Off Off On On Off Off Off str.45
nie)
Apical Slow Dwn.
(zwalnianie w mia- o o off
re zblizania sie do Nd. off n n Nd. Nd. off Nd. str.46
wierzchotka)
Torg. Slow Dwn.
(zwalnianie wraz ze Nd. off Nd. Nd. Nd. Nd. off off Nd. str.46
wzrostem momentu)
Apical Torg. Dwn.
(zmniejszanie
momentu w miare Nd. Off Nd. Nd. Nd. Nd. off Off Nd. str.47
zblizania sie do wierz-
chotka)
Beeper Volume (gto- | (@753 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 str.47
$nos¢ brzeczyka) : : : : : : : : : :
Withdraw Sounds
(sygnat dzwigkowy Nd. Nd. off off On On Nd. Nd. Nd. str.47
wycofania)
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7.1.3 Konfigurowanie parametréw

7.1.3.1 wiani

Operation Mode

r

1 Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytaczy¢

urzadzenie.

4 Wybér trybu pracy

Nacisng¢ przyciski strzatek ( ), aby

wybracé tryb pracy.

e Ustawienia trybu pracy

Operation Mode

Dostepnych jest 5 trybédw opracowywania i pomiaru dtugosci kanatu korzeniowego.

m1 Operation Mode

CONTINUOUS

EMR : Pomiar dlugosci kanatu

CONT : Silnik obraca sie ciggle o 360°.

2 Wyboér numeru pamieci

Nacisng¢ przyciski strzatek ( ), aby wy-

bra¢ pamig¢ od m0 do m8.

Powrét do ekranu oczeki-
wania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powréci¢ do

ekranu trybu oczekiwania. Mozna tez zacze-

ka¢, az urzadzenie automatycznie powrdci do
ekranu trybu oczekiwania.

OGP : Uzywany do udrazniania i wygtadzania $ciezki.

OGP2 : Uzywany do udrazniania, wygtadzania $ciezki i powiekszania kanatu.

Wyswietlanie ekranu
ustawien

Przytrzymaé

Przytrzymac przycisk wyboru () przez co
najmniej 1 s.

Wyswietli sie¢ Operation Mode (tryb pracy).

m1 Operation Maode

CONTINUOUS

OTR : Uzywany do opracowywania kanatu korzeniowego. Istnieje mozliwo$¢ wprowadzenia osobnych ustawien dla kata
zgodnego z kierunkiem borowania i kata przeciwnego do kierunku borowania.

Tryb CONT

e Funkcja CONT (praca ciagta)

Do przodu (CW)

W przypadku ustawienia CW silnik obraca sie ciggle o 360°

w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara. W przy-
padku ustawienia CCW silnik obraca sie ciggle o 360°

Do tytu (CCW)

* W tym dokumencie pilniki uzywane do borowania w kierunku

zgodnym z ruchem wskazéwek zegara sg nazywane ,pilnikami
CW?”, a pilniki uzywane do borowania w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara — ,pilnikami CCW”.

360° do przodu
cw

CCw

w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
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Tryb OGP

e Funkcja OGP (optymalne wygtadzenie
$ciezki)

0\'@*\ * Na ilustracji przedstawiono

ustawienie 90.

Wykonywac ruchy technikami nakrecania zegarka (Q)
i zrbwnowazonej sity (@).

Tryb OGP2

e Funkcja OGP 2 (optymalne wygtadzenie
$ciezki 2)

Silnik cztery razy obraca sie o 150° w kierunku zgodnym
z ruchem wskazowek zegara i 0 60° w kierunku przeciw-

nym do ruchu wskazéwek zegara (Q), a nastepnie cztery
razy o 150° w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara i 0 60° w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek

zegara ((2)).

Tryb OTR

e Funkcja OTR (optymalny rewers
momentu)

Normalny obrot Dziatanie OTR

Obcigzenie

* Na ilustracji przedstawiono tryb OTR-CW. (Cut Angle (kat
w kierunku borowania): 180, Non-Cut Angle (kat przeciwny do
kierunku borowania): 90)
Pilnik obraca sie w kierunku CW, a obcigzenie pilnika jest
sprawdzane co 180° (@). Kiedy obcigzenie pilnika prze-
kroczy ustawiong wysoko$¢, pilnik automatycznie zacznie
obracac sie na zmiane 0 90° w kierunku ,do tytu” (@) i 180°
w kierunku ,do przodu” (€)).
(Oba katy obrotu do przodu i do tytu sg ustawione na warto-
$ci domysine).

A
A
90 - [ }C 90° do przodu i 90° do tytu ) } 90° do przodu i 120° do tytu

0
180 [—}( 180° do przodu i 180° do tylu )}

A
A
240 - [ }( 240° do przodu i 240° do tytu ) } 240° do przodu i 330° do tytu

180° do przodu i 270° do tytu

150° do przodu ]—}[ 60° do tytu ]]—[)[ 150° do tytu ]—}[ 60° do przodu

'R

€
W

Czterokrotne powtérzenie

Czterokrotne powtérzenie

OTR-CW
“Kontrola 1
1 obcigzenia H "
CutAngle CW | ! pilnika, | Non-Gurande || cut angle cw
(kat w kierunku Ponizej ustawionej (kat przeciwny (kat w kierunku
borowania CW) | wartosci do Kierunku bo- borowania CW)
rowania CCW)
CONT-CW
Powyzej ustawionej wartosci
OTR-CCW
“Kontrola

Non-Cut Angle
cw

(kat przeciwny

do kierunku bo-

rowania CCW)

Cut Angle CCW
(kat w kierunku
borowania CW)

Cut Angle CCW
(kat w kierunku
borowania CW)

ustawionej
wartosci

CONT-CCW

Powyzej ustawionej wartosci

Informacje o ustawieniach Cut Angle (kat w kierunku borowania)
i Non-Cut Angle (kat przeciwny do kierunku borowania) = str.

43 ,Cut Angle”
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7.1.3.2 Ustawianie kierunku obrotéw pilnika

Rot. Direction

1 Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytaczyé

urzadzenie.

Wybor i ustawianie funk-

2 Wyb6r numeru pamiegci

Nacisng¢ przyciski strzatek ( ), aby

wybraé pamigé od m0 do m8.

Powroét do ekranu oczeki-

Wyswietlanie ekranu
ustawien

| Przytrzymac
Przytrzymac przycisk wyboru () przez co
najmniej 1's.
Wyswietli sie Operation Mode (tryb pracy).

m1 Operation Mode

cji wania CONTINUOUS
s < >
Naciskaé przycisk wyboru () do momentu Nacisnaé Wylacznik‘ glé\{vny, al?y pow.réci(: do
wyswietlenia zgdanej funkcji. Nacisna¢ przyci- ekr,anu' trybu oczgklwanla. Mozn? tez zacze-
kac, az urzgdzenie automatycznie powrdci do
ski strzatek ( ), aby zmieni¢ ustawienia. ekranu trybu oczekiwania.
e Ustawienia
. . m1 Rot. Direction
Rot. Direction CW
Okresla kierunek obrotow pilnika.
CW : Silnik obraca sie w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
ccw : Silnik obraca sie w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
* Mozliwe kierunki obrotéw dla réznych trybéw.
EMR CONT OGP OGP2 OTR
Nd. cw ccw Nd. Nd. cCW ccw
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7.1.3.3 Ustawianie predkosci i momentu

Speed (r/min) Torque (Necm)
1 Wiaczanie zasilania 2 Wybér numeru pamigci 3 Wyswietlanie ekranu
ustawien
s < > ()
\J Przytrzymac
Nacisngé wytgcznik gtéwny, aby wytaczyé Nacisnaé przyciski strzatek ( ), aby Przytrzyma¢ przycisk wyboru () przez co
urzadzenie. wybraé¢ pamigé od m0 do m8. najmniej 1's.
Wyswietli sie Operation Mode (tryb pracy).
Wybér i ustawianie funk- Powrét do ekranu oczeki- M OperationMods
wania CONTINUOUS
S < >

Nacisnag¢ wytacznik gtéwny, aby powrdci¢ do
ekranu trybu oczekiwania. Mozna tez zacze-
ka¢, az urzagdzenie automatycznie powrdci do
ski strzatek ( ), aby zmieni¢ ustawienia. ekranu trybu oczekiwania.

Naciska¢ przycisk wyboru () do momentu
wyswietlenia zgdanej funkcji. Nacisngé¢ przyci-

e Ustawienia predkosci i momentu

Speed (rlmln) m SSPSE(;VKmin

Predkos¢ obrotowa pilnika.

* Mozliwe jest ustawienie réoznych predkosci dla réznych trybow.

EMR CONT OGP OGP2 OTR

Nd. 100 150 200 250 300 400 500 600 800 1000 100 300 500 100 300 500 800 1000




m1 Torgue Limit

Torque (Necm) 3.0nem

Tryb CONT-CW
Okresla wartos¢ momentu wyzwalajgcego rewers. Dostepne jest réwniez ustawienie ,R.L” (praca bez rewersu).

Tryb CONT-CCW

Dzwigk alarmu zmieni sie, informujgc tym samym uzytkownika o osiggnieciu ustawionej warto$ci momentu obrotowego.
W trybie CONT-CCW kierunek obrotéw nie zmienia sie, silnik nadal bedzie obracat sie w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara.

Aby powiadomienie nie byto wyswietlane, ustawi¢ wartosc¢ ,-.-”.

Tryb OTR
Okresla wartos¢ momentu wyzwalajgcego funkcje OTR.

* W przypadku trybéw EMR, OGP 2 i OGP ustawienie warto$ci momentéw (ograniczenia momentu, momentu wyzwalajgcego i wartosci
alarmowej momentu) nie jest mozliwe.

* Dopuszczalne wartosci ograniczenia momentu dla trybu CONT-CW.

CONT-CW

0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 1.5 2.0 2.5 3.0 4.0 5.0 R.L

Jesli wiaczona jest funkcja Torque Slow Down (zwalniania wraz ze wzrostem mo-
mentu) lub Apical Torque Down (zmniejszania momentu w miare zblizania si¢ do
wierzchotka), nie mozna wybra¢ opcji 0,2 Necm i R.L (bez rewersu).

* Dopuszczalne wartosci momentu alarmowego dla trybu CONT-CCW.

CONT-CCW

0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 1.6 2.0 2.5 3.0 4.0 5.0 -

* Dopuszczalne wartosci alarmowe momentu dla trybu OTR.

OTR
500 obr./min lub 0.2 0.4 06 038 1.0
mniej
8000b_r.lmi_n|ub e O €T
wiecej
APRZESTROGA

« Jesdli urzadzenie pracuje w trybie R.L (bez rewersu), silnik nie zmieni kierunku obrotéw na rewers bez wzgledu na zastosowany moment.
» Dopasowac ustawienie momentu do rodzaju kanatu i pilnika.

o Rzeczywista warto$¢ momentu moze rézni¢ sie nieznacznie zaleznie od stanu silnika i katnicy. Wys$wietlana warto$¢ stuzy wytgcznie celom infor-
macyjnym.
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(kat przeciwny do kierunku borowania) i Rotation Angle (kat obrotu)

Cut Angle

Rotation Angle

1 Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytgczyé

urzadzenie.

V\_I_ybér i ustawianie funk-

Naciska¢ przycisk wyboru () do momentu
wyswietlenia zgdanej funkcji. Nacisngé¢ przyci-

ski strzatek ( ), aby zmieni¢ ustawienia.

e Ustawienia

Rotation Angle

M1 rotation Angle

90\:1&9

Non-Cut Angle

2 Wyb6r numeru pamigci

Nacisng¢ przyciski strzatek ( ), aby

wybraé pamig¢ od m0 do m8.

Powrét do ekranu oczeki-

wania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powrdci¢ do
ekranu trybu oczekiwania. Mozna tez zacze-
ka¢, az urzgdzenie automatycznie powrdci do
ekranu trybu oczekiwania.

Wyswietlanie ekranu
ustawien

Przytrzymaé

Przytrzymac przycisk wyboru () przez co

najmniej 1 s.

Wyswietli sie Operation Mode (tryb pracy).

m1 Operation Mode

CONTINUOUS

W przypadku trybu OGP opcja ta okresla wartosci kata dla obrotéw ,do przodu” i ,do tytu”. gz str. 39 , Tryb OGP”

* Mozliwe jest ustawienie réznych katéw obrotu dla réznych trybow.

EMR CONT OGP OGP2 OTR
Nd. Nd. 90 180 240 Nd. Nd.
Cut Angle m1 Cut Angle

Okresla kat obrotu w kierunku borowania. W przypadku trybéw EMR, CONT, OGP i OGP 2 ustawienie tej opcji nie jest mozliwe.

* Dopuszczalne ustawienia kata w kierunku borowania dla ré6znych trybow.

180deg

‘ EMR A CONT OGP @ OGP2 OTR
500 obr./min 120 150 180 210 240 270 300 330
lub mniej
Nd. | Nd. Nd. :
800 obr./min 180 210 240 270 300 330 360
lub wiecej

Non-Cut Angle

Okresla kat obrotu w kierunku przeciwnym do kierunku borowania. W przypadku trybéw EMR, CONT, OGP i OGP 2 ustawie-

M7 non-cut Angle

godeg

nie tej opcji nie jest mozliwe.
* Dopuszczalne ustawienia kata przeciwnego do kierunku borowania dla réznych trybéw.

‘ EMR

CONT

OGP

OGP2

OTR

Nd.

Nd.

Nd.

Nd.

30 60 90 120
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Apical Action

1 Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytaczyé
urzadzenie.

Flash Bar Position

Auto Start

2 Wyb6r numeru pamiegci

Nacisng¢ przyciski strzatek ( ), aby

wybraé pamigé od m0 do m8.

7.1.3.5 Ustawienia powigzania z funkcjg pomiaru dtugosci kanatu

Auto Stop

Wyswietlanie ekranu
ustawien

Przytrzymaé

Przytrzymac przycisk wyboru () przez co
najmniej 1's.

Wyswietli sie Operation Mode (tryb pracy).

Powroét do ekranu oczeki-
wania

m1 Operation Mode

Wybor i ustawianie funk-
CONTINUOUS

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powrdci¢ do
ekranu trybu oczekiwania. Mozna tez zacze-
kac¢, az urzgdzenie automatycznie powrdci do
ekranu trybu oczekiwania.

Naciskaé przycisk wyboru () do momentu
wyswietlenia zgdanej funkcji. Nacisng¢ przyci-

ski strzatek ( ), aby zmieni¢ ustawienia.

e Ustawienia

m1 Apical Action

Apical Action Off
Dziatania wykonywane automatycznie przez urzadzenie, kiedy koncoéwka pilnika znajdzie sie w punkcie wskazywanym przez
migajgca kreske. = str. 45 ,Flash Bar Position”

off : Silnik pracuje z poprzednimi obrotami, bez zatrzymywania sig lub rewersu.

OAsS Optymalne zatrzymanie po osiggnieciu wierzchotka*"
: Silnik automatycznie wtgcza rewers na 1/2 do 1 obrotu
i zatrzymuje sie po zwolnieniu zakleszczenia.

Stop  Automatyczne zgtrzymanie po osiagnig-
ciu wierzchotka
: Pilnik zatrzymuje sie automatycznie.

v

Osiggniecie
potozenia
migajacej kreski -

0AS2 Optymalne zatrzymanie po osiagnieciu wierzchotka 2*'

: Silnik automatycznie wykona dwie zmiany kierunku
obrotéw (dwa razy wykona obrét do przodu i do tytu),
a nastepnie zatrzyma sie.

i

W przypadku trudnosci z wycofaniem pilnika przytrzymac¢ wytacznik gtéwny, aby rozpocza¢ obracanie w celu utatwienia wycofania pilnika.
*2 Po aktywacji dziatania po osiggnieciu wierzchotka nacisngé wytacznik gtéwny, aby zatrzymaé silnik. Ponownie nacisngé wytgcznik giéwny, aby wznowié¢

Automatyczny rewers po osiggnie-
ciu wierzchotka*?* *
: Pilnik automatycznie zmieni kierunek
obrotow.
1t

Reverse

Dwukrotne powtérzenie

dziatanie po osiggnieciu wierzchotka.
*3 Kiedy pilnik osiggnie wierzchotek, automatycznie uruchomi sie tryb OAS2.

* Mozliwe jest ustawienie réznych dziatan po osiagnieciu wierzchotka dla réznych trybéw.

EMR CONT OGP OGP2 OTR
Off Stop Reverse
OAS OAS2 Off Stop Reverse Off Stop Reverse
Nd. Off Stop OAS2
Jesli kierunek obrotow OAS  OAs2 OAS  OAS2
ustawiono na CCW, wigczenie
rewersu nie jest mozliwe.
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2 m1 iti
Flash Bar Position Fapsn e osition

SRR

Punkt, w ktérym aktywowane sg rézne dziatanie po osiggnieciu wierzchotka.
V¥ Odczyt 0,5 na skali wskaznika oznacza, ze koncowka pilnika znajduje sie bardzo blisko otworu anatomicznego.

Zakres ustawien wynosi od 2 do AP (wierzchotek).

‘ EMR CONT OGP OGP2 OTR

AP (wierz- 2
chotek) -

Zakres ustawien:

M AutoStart

Auto Start On

Silnik uruchomi sie automatycznie, kiedy pilnik zostanie wprowadzony do kanatu, a na wskazniku dtugosci wytaczg sie co naj-
mniej 2 kreski.

On : Silnik uruchamia sie automatycznie.

off : Silnik nie uruchamia sie po wprowadzeniu pilnika do kanatu.
Do wigczania/wytgczania silnika stuzy wytgcznik gtéwny.

* Dopuszczalne ustawienia automatycznego witaczania/wytgczania dla réznych try-

bow.
EMR CONT OGP OGP2 OTR ‘
On Off
Nd.
Jesli wiaczona jest funkcja Auto Stop
(automatycznego zatrzymywania), funkcji tej nie mozna wytaczy¢.
m1 AutoStop
Auto Stop On

Silnik zatrzymuje sie automatycznie, kiedy pilnik zostanie wyjety z kanatu, a wskaznik dtugosci wytgczy sie.

On : Silnik zatrzymuje sie automatycznie.

Off : Silnik nie zatrzymuje sie po wyjeciu pilnika z kanatu.
Do wigczania/wytgczania silnika stuzy wytgcznik gtéwny.

* Mozliwe jest skonfigurowanie réznych ustawien automatycznego wytaczania dla réznych trybow.

‘ EMR CONT OGP OGP2 OTR

On Off
Nd.
Jesli wiaczona jest funkcja Auto Start
(automatycznego uruchamiania), funkcji tej nie mozna witaczy¢.

0 Funkcja automatycznego zatrzymywania dziata tylko je$li silnik zostat uruchomiony przez funkcje automatycznego uruchamiania.
Jesli silnik zostat wigczony za pomoca wytacznika gtéwnego, nie wytgczy sig, nawet jesli funkcja automatycznego zatrzymywania jest aktywna.
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7.1.3.6 Ustawianie innych funkciji

Apical Slow Dwn. Torg. Slow Dwn. Apical Torq. Dwn. Beeper Volume Withdraw Sounds
1 Wiaczanie zasilania 2 Wyb6r numeru pamiegci 3 Wyswietlanie ekranu
ustawien
s < > (]
\—{ Przytrzymac
Nacisngé wytgcznik giéwny, aby wylaczyé Nacisnaé przyciski strzatek ( ), aby Przytrzymac przycisk wyboru () przez co
urzadzenie. wybra¢ pamie¢ od m1 do m8. najmniej 1's.
Wyswietli sie¢ Operation Mode (tryb pracy).
Wybor i ustawianie funk- Powrét do ekranu oczeki- e E——
=n - PEFE onlviogae
wania CONTINUOUS
s < >
Naciska¢ przycisk wyboru () do momentu Nacisnaé wytgcznik gtéwny, aby powrdcié do
wyswietlenia zadanej funkcji. Nacisnaé przyci- ekranu trybu oczekiwania. Mozna tez zacze-
. o o ka¢, az urzadzenie automatycznie powrdci do
ski strzatek ( ), aby zmieni¢ ustawienia. ekranu trybu oczekiwania.

e Ustawienia

m1 Apical Slow Dwn,

Apical Slow Dwn. On

Obroty automatycznie zmniejszajg sie w miare, jak koncéwka pilnika zaczyna zbliza¢ sie do wierzchotka.

On : Automatyczne zwalnianie.

off : Bez zwalniania.

* Mozliwe jest ustawienie parametréw zwalniania w miare zblizania sie do wierzchotka dla réznych trybow.

EMR CONT OGP OGP2 OTR

On Off On Off

Jesli wiaczona jest funkcja zmniejszania
momentu w miare zblizania sie do wierz-
chotka, funkgcji tej nie mozna wiaczy¢.
Jesli predkos¢ ustawiono na 100, funkcji
tej nie mozna wiaczy¢.

Jesli predkos¢ ustawiono na 100, funkcji Nd

Nd. tej nie mozna wiaczy¢.

Nd.

m1 Torg. Slow Dwn,

Torq. Slow Dwn. on

Obroty automatycznie zmniejszajg sie wraz ze wzrostem momentu obrotowego.

On : Automatyczne zwalnianie.

off : Bez zwalniania.

* Mozliwe jest ustawienie parametréw zwalniania wraz ze wzrostem momentu dla réznych trybéw.

EMR CONT OGP OGP2 OTR
On Off
Nd. Jesli wiaczona jest funkcja zmniejszania momentu w miare zblizania Nd. Nd. Nd.

sie do wierzchotka lub ustawiono moment 0,2 lub R.L (bez rewersu),
funkciji tej nie mozna wiaczyé¢.
Jesli predkos¢ ustawiono na 100, funkcji tej nie mozna wiaczyé¢.
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1 ical Torg. Dwn,
Apical Torq. Dwn. m Aopn oD

Moment zmniejsza sie automatycznie w miare, jak pilnik zbliza sie do wierzchotka kanatu.
On : Moment zmniejsza sie automatycznie.

Off : Moment nie zmienia sie.

* Mozliwe jest ustawienie parametréw zmniejszania momentu po osiagnieciu wierzchotka dla réznych tryboéw.

EMR CONT OGP OGP2

OTR

On Off

Nd. Jesli wiaczona jest funkcja zwalniania w miare zblizania sie do wierzchot- Nd.
ka lub zwalniania wraz ze wzrostem momentu lub ustawiono moment 0,2

lub R.L (bez rewersu), funkcji tej nie mozna wiaczy¢.

Jesli kierunek obrotéw ustawiono na CCW, funkcji tej nie mozna witaczyc¢.

Nd.

Nd.

m1 Beeper Volume
Beeper Volume Vol. 3

Glosnosé sygnatu wskazujgcego osiggniecie zgdanej pozycji w kanale, rewers momentu itd.

Vol.0 : Wyt Vol.1 :Cichy | Vol.2 :Sredni ' Vol.3 :Gtosny

EMR CONT OGP OGP2 OTR

Vol. 0 Vol. 1 Vol. 2 Vol. 3

Withdraw Sounds M s

Ta funkcja okresla dzwiek sygnatu dla kazdego trybu.

* Tryb OGP2: Dzwigk emitowany jest w statych odstepach czasu.

+Tryb OTR:  Dzwigk emitowany jest w statych odstgpach czasu tylko podczas pracy ciggtej w trybie OTR.

W przypadku trybow EMR, CONT i OGP ustawienie tej opcji nie jest mozliwe.

On : Withdraw Sounds (sygnat dzwiekowy wycofania) bedzie wtgczany.

off : Withdraw Sounds (sygnat dzwiekowy wycofania) nie bedzie wigczany.

EMR CONT OGP OGP2 OTR

Nd. Nd. Nd. On Off On off

* Dopuszczalne ustawienia Withdraw Sounds (sygnatu dzwiekowego wycofania) dla réznych trybow.
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7.2 Inne funkcje mikrosilnika

Oprocz funkgji kontroli obrotow urzadzenie Tri Auto ZX 2 + posiada réwniez ponizsze funkcje. Sg one wspolne dla wszystkich
pamieci.

7.2.1 DomysIne ustawienia mikrosilnika

Ponizej przedstawiono ustawienia domysine. Ustawienia te mozna zmieni¢ zaleznie od potrzeb.

Auto Power Off Auto Standby Scr. Dominant Hand EMR Disp. Dir. Startup Memory
(automatycznego wytagcza-| (automatyczny powrét do (reka dominujaca) (kierunek wyswietlania | (pamigci wezytywanej przy
nia) ekranu oczekiwania) wyswietlacza) uruchamianiu)
‘ 10 min 10s Prawa Normalny m1
7.2.1.1 Ustawianie funkcji mikrosilnika
1 Wiaczanie zasilania 2 Wybor i ustawianie funk- 3 Powrét do ekranu oczeki-
wania
s < >
Przytrzymaé
Przy Yvylaczonym zq‘dzen.iu pr'zytrzymaf'; Naciska¢ przycisk wyboru () do momentu Po wprowadzeniu ustawien nacisng¢
pgs'v?]'Ska"l‘;ybv‘;{“C(z = ler;adczlzr:\?g wytgcznik wyswietlenia zadanej funkcji. Nacisng¢ przy- wytgcznik gtéwny, aby powréci¢ do ekranu
3Vyéw?létlor¥y zgstaynie ekall'an ustawiania czasu ciski strzatek ( E)' aby zmienic ustawie- trybu oczekiwania.

Auto Power Off (automatycznego wytgczania). nia.

e Ustawienia

AutoPower Off

Auto Power Off 10min

Okresla, po jakim czasie urzadzenie wytgczy sie samo, jesli zaden przycisk nie zostanie nacisniety.

Zakres wynosi od 1 do 30 min w przyrostach co 1 min. . 1min  — " 30 min
Auto Standby Scr. “1'3::“‘””8”“

Okresla, po jakim czasie urzadzenie wyswietli ekran trybu oczekiwania, jesli zaden przycisk nie zostanie nacisniety.

Zakres wynosi od 3 do 15 s w przyrostachco1s. 3sec — 15sec

Dominant Hand

Dominant Hand Right

Powoduje obrdcenie wyswietlacza o 180°.

Ustawi¢ wyswietlacz dla uzytkownika prawo- lub leworecznego. Right |ub = Left

EMR Disp. Dir. PO
Przyktad: Dla opcji Dominant Hand (reka dominujgca)
* Ta funkcja jest dostepna tylko w trybie EMR. wybrano prawa reke
Powoduje obrdcenie wyswietlacza EMR o 180°. Normal Reverse

Ustawi¢ wyswietlacz dla uzytkownika prawo- lub leworecznego. EMR Diop. Dir EMR Diop. Dir
AP 12 —_—

Startup Memory
m1

Startup Memory

Okres$la numer pamieci, jaka zostanie wczytana po wigczeniu urzadzenia.

m0 — m8 : Urzadzenie zostanie wigczone z wybrang pamiecig od m0 do m8.

Previous : \Wczytana zostanie pamig¢, jaka byta aktywna w momencie wytgczania urzadzenia.




7.3 Przywracanie ustawien domysinych

Wszystkie ustawienia pamieci i mikrosilnika zostang przywrdcone do wartosci domysinych.

* Zresetowane zostang wszystkie pamigci (m0 do m8) i funkcje mikrosilnika.
Nie da sie zresetowac tylko jednego ustawienia.

E) Wiaczanie zasilania

Calibration

>:Go

Przytrzymac

Przy wytaczonym urzadzeniu przytrzymac przycisk strzatki w lewo () i nacisng¢ wytgcznik gtoéwny.

Wyswietlony zostanie ekran trybu kalibracji.

B) Wybér wyswietlacza

Nacisngé przycisk wyboru () i wybra¢ opcje Memory Reset (reset pamieci).

Reset pamieci

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby przywrdci¢ ustawienia domysine.
Po zresetowaniu pamieci urzgdzenie automatycznie powrdci do ekranu trybu oczekiwania.
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I 8 Czesci zamienne

* Czesci zamienne i materiaty eksploatacyjne sg wymienione na liscie regularnych kontroli.
Czesci zamienne mogg stac sie niezbedne w zaleznosci od stopnia zuzycia i czasu eksploataciji.

* Czesci nalezy zamowic u lokalnego przedstawiciela lub w oddziale J. MORITA OFFICE.

8.1 Wymiana akumulatora

Wymieni¢ akumulator, kiedy zacznie roztadowywac sie szybciej, niz powinien.
W normalnych warunkach eksploatacji trwato$¢ akumulatora wynosi okoto 1 roku. (Zaleznie od czestosci uzytkowania urzg-
dzenia oraz warunkow otoczenia, takich jak wilgotnosc).

\

@

Gumowa
zaslepka

Pokrywa komory akumulatora

Ztgcze akumulatora

Uszczelka

(1)Wytgczy¢ zasilanie.

o Podczas wyjmowania akumulatora zasilanie musi by¢ wytgczone.
(2)Za pomocg pesety itd. zdja¢ gumowag zaslepke i wykreci¢ srube.

o Ostroznie otworzy¢ gumowa zaslepke. Nie ciagna¢ za mocno. W przeciwnym razie
zaslepka moze sie odtgczy¢ od mikrosilnika.

o Nie zdejmowac pokrywy akumulatora z mikrosilnika, jesli ten jest mokry.

(3)Zdjac¢ pokrywe akumulatora jak pokazano na rysunku.

(4 )Wyjac stary akumulator i odtgczy¢ ztgcze.

(5)Podtgczy¢ nowy akumulator i umiesci¢ go w mikrosilniku.

APRZESTROGA

» Uzywac¢ wytacznie akumulatoréw przeznaczonych to Tri Auto ZX2+. Inne akumulato-
ry moga sie przegrzewad.

* Nie uzywaé akumulatora, jesli jest nieszczelny, odksztatcony lub odbarwiony badz
jesli jego etykieta odkleita sie. W takich przypadkach akumulator moze sie przegrze-
wac.

o Zwing¢ przewdd w pierscien i umiescic¢ jak pokazano na rysunku. Wciskanie go bez
utozenia moze utrudni¢ zamkniecie pokrywy i uszkodzi¢ zyty.

(6)Zatozy¢ pokrywe i wkrecic¢ Srube.
o Nie dokrecaé sruby zbyt mocno. W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia
gwintu.

0 Zutylizowa¢ stary akumulator (litowo-jonowy) w sposoéb bezpieczny dla srodowiska
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami lokalnymi.

o Nie zaktada¢ pokrywy, jesli uszczelka nie jest wtasciwie zamocowana. W przeciwnym
razie pokrywa bedzie luzna, co moze doprowadzi¢ do przenikania ptynéw do wnetrza.
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8.2 Wymiana wbudowanej elektrody

Jesli podczas korzystania z urzgdzenia kreski wskaznika dtugosci kanatu migajg lub nie wyswietlajg sig, kiedy pilnik zetknie
sie z elektrodg bierng, a wyczyszczenie rotora i wbudowanej elektrody nie pomaga, wowczas wbudowana elektroda jest
zuzyta i nalezy jg wymieni¢ na nowg zgodnie z ponizszg procedura.

Whbudowana

elektroda \

Sruba

Rotor

Prowadnik

(==

L.

|
2
ﬂ\
>

v
1

Styk znajdujgcy sie zbyt wysoko.

|

Prawidlowo Nieprawidiowo

(1)Poluzowac srube i wyjgé wbudowang elektrode.

(2)Nanies¢ niewielkg ilos¢ alkoholu etylowym (70 do 80 % obj.) na szczo-
teczke i wyczyscic rotor.

(3)Przedmuchac elektrode powietrzem, aby usung¢ pozostatg wilgo¢.

(4)Przytrzymac przycisk, zatozy¢ prowadnik i obraca¢ nim w obie strony,
az ustawi sie prawidtowo wzgledem rowka zatrzasku. Nastepnie zwol-
ni¢ przycisk, aby unieruchomi¢ prowadnik.

APRZESTROGA

» Zawsze uzywac prowadnika i upewni¢ sig, ze nie odtgczy sie on od katnicy. Jesli
prowadnik nie zostanie zamocowany prawidtowo, styki wewnetrzne moga sie wygia¢,
w wyniku czego pomiary dtugosci kanatu nie bedg doktadne, a samo urzadzenie
moze nie dziata¢ prawidtowo.

* Nie uruchamiac¢ silnika z wtozonym prowadnikiem. Spowoduje to uszkodzenie urzg-
dzenia.

(5)Nasuna¢ wbudowang elektrode na prowadnik i wyrowna¢ wzgledem
otworu na Srube.

(6)Powoli dokreca¢ srube, upewniajac sie, ze wbudowana elektroda pra-
widtowo osiada na gtowicy.

(7)Mocno dokreci¢ srube, po czym przytrzymac przycisk i wyjg¢ prowad-
nik.

A\OSTRZEZENIE

» Upewni¢ sie, ze $ruba jest mocno dokrecona. W przeciwnym razie moze sig¢ odtgczy¢
i zosta¢ potknieta przez pacjenta. Pomiar dtugosci kanatu moze réwniez by¢ niepre-
cyzyjny.

(8)Upewnic¢ sie, nasadka jest prawidtowo zatozona.

(9)Wysterylizowac¢ katnice w autoklawie.
& str. 31 ,6.4.2 Czesci wymagajace sterylizacji”
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I 9 Zewnetrzna elektroda pilnika

W przypadku korzystania z pilnika, ktéry nie dokonuje pomiaru dtugosci kanatu we wspétpracy z wbudowang elektrodg, nale-
zy uzy¢ elektrody zewnetrznej (sprzedawanej oddzielnie).

Whbudowana

elektroda \

Sruba

2.3
B
Prowadnik

&
* I
1 2,
—
.
Styk znajdujacy sie zbyt wysoko.

i~

Prawidtowo Nieprawidtowo

(1)Poluzowac srube i wyjg¢ wbudowang elektrode.

(2)Przytrzymac przycisk, zatozy¢ prowadnik i obraca¢ nim w obie strony,
az ustawi sie prawidtowo wzgledem rowka zatrzasku. Nastepnie zwol-
ni¢ przycisk, aby unieruchomi¢ prowadnik.

APRZESTROGA

» Zawsze uzywac prowadnika i upewni¢ sie, ze nie odigczy sie on od katnicy. Jesli
prowadnik nie zostanie zamocowany prawidtowo, styki wewnetrzne moga sig wygiac,
w wyniku czego pomiary dtugosci kanatu nie bedg doktadne, a samo urzgdzenie
moze nie dziata¢ prawidtowo.

* Nie uruchamiac¢ silnika z wtozonym prowadnikiem. Spowoduje to uszkodzenie urzg-
dzenia.

(3)Nasungc¢ elektrode zewnetrzng na prowadnik i wyrownac¢ wzgledem
otworu na $rube.

(4 )Powoli dokreca¢ srube, upewniajac sie, ze nasadka prawidtowo osia-
da na gtowicy.

(5)Mocno dokreci¢ srube, po czym przytrzymac przycisk i wyja¢ prowad-
nik.

A OSTRZEZENIE

» Upewni¢ sie, ze $ruba jest mocno dokrecona. W przeciwnym razie moze sig odtgczy¢
i zosta¢ potknieta przez pacjenta. Pomiar dtugosci kanatu moze réwniez by¢ niepre-
cyzyjny.

(6)Upewnic¢ sie, nasadka jest prawidtowo zatozona.

(7 )Wysterylizowac¢ katnice w autoklawie.
w= str. 31 ,6.4.2 Czesci wymagajgce sterylizacji”
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e——— Zuzycie

(8)Przytrzymac przycisk na katnicy i wtozy¢ pilnik. Obracac pilnikiem
do przodu i do tytu, az bedzie wyréwnany wzgledem wewnetrznego
rowka zatrzasku i wsunie sie na miejsce. Zwolni¢ przycisk, aby zablo-
kowac pilnik w katnicy.

* Stosowac wytgcznie pilniki niklowo-tytanowe lub specjalnie zaprojektowa-
ne pilniki ze stali nierdzewne;j.

A OSTRZEZENIE

* Pilnik musi by¢é mocno osadzony. Lekko pociggna¢ za pilnik, aby upewnic sie, ze nie
da sie go wyjac.
* Nigdy nie uzywac¢ wydtuzonych, odksztatconych lub uszkodzonych pilnikéw.

APRZESTROGA

» Zachowac¢ ostroznos$¢ podczas zaktadania i wyjmowania pilnika, aby unikng¢ zranie-
nia palcéw.

« Nigdy nie wktada¢ ani nie wyjmowac pilnikéw, jesli przycisk nie jest naci$niety.
W przeciwnym razie spowoduje to uszkodzenie uchwytu. Aby umiesci¢ lub wyjaé
pilnik, nalezy zawsze przytrzymac przycisk.

* Nie uzywac pilnikéw o czesci chwytowej wigkszej niz dopuszczona norma 1SO.
Norma I1SO: 22,334 do 2,350 mm

(9)Uniesc¢ elektrode i zatozy¢ jg na pilnik.

/A OSTRZEZENIE

« Jesli wykorzystywana jest elektroda zewnetrzna, nalezy zawsze zatozy¢ jg na pilnik.
W przeciwnym razie pomiary diugosci kanatu moga nie by¢ doktadne lub sterowanie
obrotami moze by¢ nieprawidtowe. (Jesli z kanatu wyptywa krew lub inne ptyny lub
jesli kanat jest niedrozny, pomiar dtugosci kanatu moze nie by¢ mozliwy).

APRZESTROGA

» Czg$¢ robocza nie moze stykac sie z elektrodg. W przeciwnym razie moze doj$¢ do
przyspieszonego zuzycia elektrody pilnika.
* Nie wszystkie pilniki mogg by¢ uzywane wraz z tg elektroda.
* Nie uzywa¢ wymienionych ponizej pilnikéw niklowo-tytanowych. Aby skorzysta¢
z tych pilnikéw, nie zaktadaé elektrody i uruchomic silnik w trybie recznym.
* Pilniki o srednicy powyzej 1,2 mm.
« Pilniki, ktérych cze$¢ chwytowa nie jest idealnie okragta.
* Wiertta typu Gates-Glidden.
« Pilniki z cze$cig robocza o duzej $rednicy, w tym wiertta typu Largo.

A OSTRZEZENIE

« Elektrode zewnetrzng nalezy wymienic, jesli bedzie zuzyta jak na ilustracji po lewej
stronie.
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I 10 Konserwacja i kontrole

B Okresowa kontrola

* Czynnosci konserwacyjne i kontrolne sg ogolnie uwazane za obowigzek uzytkownika, ale jesli z jakiego$ powodu uzytkow-
nik nie moze wykonac tych zadan, mogg zosta¢ wykonane przez autoryzowany personel serwisowy. Nalezy skontaktowaé
sie z lokalnym przedstawicielem lub J. MORITA OFFICE w celu uzyskania szczegétowych informacji.

* Czesci zamienne i materiaty eksploatacyjne sg wymienione na stronie 60.

* Urzgdzenie powinno byc¢ co 6 miesigcy poddawane kontroli wedtug ponizszych krokéw dotyczgcych konserwaciji i kontroli.
» Podtagczy¢ zasilacz AC do tadowarki, podigczy¢ do zrodta zasilania i sprawdzic, czy dioda Ready (zielona) wigcza sie.

» Upewni¢ sie, ze na stykach ztgczy silnik mikrosilnika i fadowarki nie znajdujg sie zabrudzenia, drobiny metalu itd.

» Umiesci¢ mikrosilnik w tadowarce i sprawdzi¢, czy dioda tadowania (pomaranczowa) wtgcza sie. Sprawdzi¢, czy akumu-
lator nie roztadowuje sie zbyt szybko.

» Upewnic sie, ze ta koncowka mikrosilnika, gdzie znajduje sie ztgcze, nie jest uszkodzona lub zabrudzona.

» Upewnic sie, ze ta koncowka katnicy, gdzie znajduje sie ztgcze, jest czysta i nieuszkodzona oraz ze kgtnice mozna po-
prawnie podtgczy¢ do mikrosilnika.

» Upewni¢ sie, ze przycisk dziata prawidtowo i umozliwia prawidtowe zamocowanie pilnika.

« Sprawdzi¢, czy elektroda zewnetrzna pilnika (opcja) prawidtowo zaciska sie na pilniku oraz czy nie jest zuzyta lub uszko-
dzona.

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie wigcza sie po nacisnieciu wytgcznika gtébwnego oraz wytgcza po przytrzymaniu przycisku wy-
boru i jednoczesnym nacisnieciu wytacznika gtdwnego.

» Nacisng¢ przyciski strzatek ( ), aby wybra¢ pamie¢ od m0 do m8.

» Sprawdzi¢, czy mozna zmieni¢ ustawienia kazdej z pamieci.

» Uwaznie wzrokowo sprawdzi¢ przewdd pomiarowy i jego ztgcza oraz gniazda i upewnic sie, ze nie sg zabrudzone ani
uszkodzone.

» Upewnic sie, ze ztgcze przewodu pomiarowego jest prawidtowo podtgczone do gniazda w mikrosilniku.

» Wzrokowo sprawdzi¢ zatrzask pilnika i elektrode bierng i upewnic sie, ze nie sg zabrudzone ani uszkodzone.

» Upewnic sig, ze zatrzask pilnika jest prawidtowo potgczony z (szarym) ztgczem przewodu pomiarowego.

* Upewni¢ sig, ze zatrzask pilnika prawidtowo utrzymuije pilnik.

» Upewni¢ sie, ze elektroda bierna jest prawidtowo potgczona z (biatym) ztgczem przewodu pomiarowego.

» Zetknac pilnik z elektrodg bierng i sprawdzi¢, czy wszystkie kreski wskaznika dtugosci kanatu korzeniowego na wys$wie-
tlaczu sg podswietlone.

» Podtaczyc tester i sprawdzic, czy skala wskazuje 2 kreski powyzej lub ponizej wskazania 1.
* Nacisnag¢ wytgcznik gtowny i sprawdzi¢, czy mikrosilnik wigcza/wytgcza sie.
» Uruchomi¢ mikrosilnik w trybie OGP 2 i sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw zmienia sie.

 Uruchomi¢ mikrosilnik w trybie CONT-CW i sprawdzi¢, czy wskazanie obrotéw zmienia sie zaleznie od obcigzenia pilnika.

* W celu uzyskania informacji o naprawach nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA
OFFICE.

* Firma J. MORITA MFG. CORP. bedzie dostarcza¢ czesci zamienne i wykonywaé naprawy urzgdzenia przez okres 10 lat od
daty zaprzestania jego produkcji. Przez caty ten okres bedg dostarczane czesci zamienne i wykonywane naprawy urzadze-
nia.

B Normy i procedury utylizacji wyrobéw medycznych

Stomatolog lub lekarz prowadzacy leczenie muszg potwierdzi¢, ze wyréb medyczny nie jest zanieczyszczony, a nastepnie zleci¢
jego utylizacje placowce medycznej lub petnomocnikowi, ktéry posiada licencje i kwalifikacje do gospodarowania standardowymi
odpadami medycznymi oraz odpadami przemystowymi wymagajgcymi specjalnego postepowania.

Akumulator nalezy poddac¢ recyklingowi. Czesci metalowe powinny by¢ traktowane jako odpady metalowe. Materiaty
syntetyczne, elektryczne i obwody drukowane powinny by¢ traktowane jako elektrosmieci. Materiaty powinny zosta¢
zutylizowane zgodnie z odpowiednimi przepisami lokalnymi. Nalezy w tym celu zwréci€ sie do firmy specjalistyczne;j.
Informacji na temat lokalnych przedsiebiorstw utylizacji odpadéw udzielajg wtadze samorzgdowe.
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I 11 Rozwigzywanie problemoéw

11.1 Rozwigzywanie probleméw

Jesli urzadzenie nie dziata poprawnie, uzytkownik powinien w pierwszej kolejnosci samodzielnie skontrolowac i wyregulowac

urzgdzenie.

* Jezeli uzytkownik nie jest w stanie samodzielnie skontrolowac urzgdzenia lub jesli nie dziata ono poprawnie pomimo regula-
cji lub wymiany czesci, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.

Czy dla opciji Apical Action (dziatanie po
osiggnieciu wierzchotka) wybrano ustawienie
,Stop”, ,OAS” lub ,0AS2"?

Ustawi¢ Apical Action (dziatanie po osiggnieciu wierz-
chotka) na Reverse (rewers).

Problem Element do kontroli Srodki zaradcze S:‘rao'
Sprawdzi¢, czy akumulator jest natadowany. | Natadowaé¢ akumulator. str.28
o Sprawdzié, czy akumulator jest prawidtowo : L
Brak zasilania. : Prawidtowo wtozy¢ akumulator.
wiozony. str.50
Degradacja akumulatora. Wymieni¢ akumulator.
- ; : Czy podczas wigczania i wylaczania urza- Jesli nie stycha¢ sygnatu, natadowa¢ akumulator.
Wyswietlacz nie dziata. dzenia stychac¢ sygnat dzwiekowy? Jesli stychac sygnat, wyswietlacz jest uszkodzony. str.28
Mikrosilnik nie pracuje. Czy wigczono tryb EMR? Wybrac tryb inny niz EMR. str. 38
Brak sygnatu dzwiekowego. | Czy gto$nos¢ ustawiono na 07? Ustawi¢ gtosnos¢ na 1, 2 lub 3.
Sygnat alarmowy roz- ; T . | W trybie CONT-CCW dzwigk alarmu jest emitowany po | str.47
brzmiewa, nawet gdy urza- %(}évt\llrz(?edmzlgpsl;évznajdme sig w trybie CONT. uptywie ustalonej zwioki. Jesli jest to denerwujgce, usta-
dzenie nie jest uzywane. ’ wi¢ gtosnosé na 0.
‘C):Kz))[g 2'@%23&%2?5;&2%?33 rawnie zacze- Zaczepi¢ elektrode bierng w kaciku ust pacjenta. str.20
Czy urzadzenie znajduje sie w trybie EMR? | Wybrac tryb inny niz EMR. str. 38
Czy funkcja automatycznego uruchamiania Wi A ; -
h gczy¢ funkcje automatycznego uruchamiania. str.45
Silnik nie uruchamia sie po jest wytaczona?
ﬁvpro;/vadzemu pilnika do | 2y na wskazniku diugosci kanatu wiacza | Wprowadzié pilnik do kanatu korzeniowego lub zwilzy¢
anatu. sie tylko 1 kreska lub wskaznik nie wigcza kanat np. za pomocg roztworu soli fizjologicznej, aby na | str.45
sie wcale? wskazniku pojawity sie co najmniej 2 kreski.
Czy $ruba mocujgca wbudowang elektrode s
lub elektrode zewnetrzng jest luzna? Mocno dokrecic Srube. str. 15
Czy elektroda zewnetrzna jest zuzyta? Wymieni¢ elektrode zewnetrzng na nowa. str.52
: - -~ Woprowadzic¢ pilnik do kanatu korzeniowego lub zwilzy¢
V%*Zyclég?sgi”,? wskazniku diugosci kanatu kanat np. za pomoca roztworu soli fizjologicznej, aby na | str.45
aczajg sie? wskazniku pojawita sie co najmniej 1 kreska.
Silnik zatrzymuje sie zbyt v &b : bud lektrod
tatwo. zy $ruba mocujgca wbudowang elektrode e
lub elektrode zewnetrzng jest luzna? Mocno dokrecic Srube. str.15
Czy elektroda zewnetrzna jest zuzyta? Wymieni¢ elektrode zewnetrzng na nowa. str.52
- ’ ’ Ustawi¢ funkcje rewersu momentu na R.L (bez rewer-
Ustawiono ograniczenie momentu. su), jesli jest to niepozadane. str.42
Silnik spontanicznie wig- | Czy dziatanie po osiggnigciu wierzchotka jest | Zmieni¢ Apical Action (dziatanie po osiggnieciu wierz- str.44
cza rewers. ustawione na rewers? chotka) na Off (wytgczenie) lub Stop (zatrzymanie). :
_ng’:vﬂlrffe‘ﬁg;‘sif,}”ajd“je sig w trybie CONT- | 7106 tryb obrotéw na inny niz CONT-CCW (rewers). | str.38
%%tgg&%azgan?ské: ograniczenia momentu Zwiekszy¢ warto$¢ ograniczenia momentu. str.42
zania sie do wierzchotka moze by¢ witgczo- tosci € t ! & f yk 24 e : str.47
Silnik zbyt tatwo zmienia  na. osci rewersu momentu, wytgczy¢ funkcje zmniejszania
kierunek obrotow. momentu w miare zblizania sie do wierzchotka.
W takim przypadku wskaznik pomiaru dtugosci kanatu
: : ’ | moze wskazywac duze przesunigcie i wigczy¢ kreski.
rCle%/ Iéﬁg?;ifzsrf vr\%)e’mlony krwia lub roztwo Wprowadzi¢ pilnik gtebiej do kanatu korzeniowego, aby | str.21
ym? wskaznik pokazat wtasciwe potozenie pilnika. Pilnik
z powrotem zacznie obracac sie w kierunku ,do przodu”.
Czy wigczono funkcje R.L (bez rewersu)? Zmieni¢ ustawienie na inne niz R.L (bez rewersu).
. . A str.42
\llJv)s/tsaovlzzg-nle rewersu momentu moze byc zbyt Zmniejszy¢ ustawienie rewersu momentu.
a/_likros'ilnikbnii Zmienia Apical Action (dziatanie po osiggnieciu wierz- | Ustawié Apical Action (dziatanie po osiagnieciu wierz-
lerunku obrotow. chotka) moze byé wylaczone. chotka) na Reverse (rewers).
str.44
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Stro-

Problem Element do kontroli Srodki zaradcze na
Predkos¢ pilnika zmniejsza sie w miare, jak pilnik zbliza
Funkcja zwalniania w miare zblizania sig sie do wierzchotka korzenia.
wierzchotka moze by¢ wtgczona. W celu zachowania statych obrotow wytgczy¢ te funk-
Silnik sam zmienia pred- cle- str.46
kos¢. Predkos¢ pilnika zmniejsza sie wraz ze wzrostem mo-
Funkcja zwalniania wraz ze wzrostem mo- mentu.
mentu moze by¢ wigczona. W celu zachowania statych obrotow wytgczy¢ te funk-
cje.
Aktywowata sie funkcja Auto Power Off (automatyczne-
Urzadzenie mogto nie by¢ uzywane przez go wytaczania). str.48
pewien czas. Nacisng¢ wytacznik gtéwny, aby ponownie wigczyé ’
Urzadzenie samo sie wytg- urzadzenie.
cza.
Wystagpito chwilowe zwigkszone obcigzenie | Jesli po nacisnigciu wytgcznika gtownego urzgdzenie
przy niskim poziomie natadowania akumula- | powroci do ekranu oczekiwania, ale poziom natadowa- | str.57
tora? nia akumulatora bedzie niski, natadowac akumulator.
Czv ko st ) bud ) » Wyczysci¢ i nasmarowac katnice.
zy konieczna jest wymiana wbudowanej . s . i
elektrody? Czy elektroda zostata w ostatnim Zvig?;gvnt:uzc;owoamng Celilggc;g?elc\g%czysmc Ja wraz str. 51
czasie wymieniona? T p a :
Wskaznik pomiaru diugo- * Wymieni¢ wbudowang elektrode.
Sci kanatu jest niestabilny. Czv $rub ; bud lektrod
zy $ruba mocujgca wbudowang elektrode e
lub elektrode zewnetrzng jest luzna? Mocno dokrecic Srube. str.15
Czy elektroda zewnetrzna jest zuzyta? Wymieni¢ elektrode zewnetrzng na nowa. str.52
W trybie OTR po osiggnieciu zadanego momentu urzg-
Czy wigczono tryb OTR? dzenie zacznie zmienia¢ kierunek obrotéw z ,do przodu” | str.39
na ,do tytu” i odwrotnie.
Mikrosilnik ciggle zmienia W trybie OGP silnik stale zmienia kierunek obrotow
kierunek obrotow z ,do Czy wigczono tryb OGP? z ,do przodu” na ,do tylu” i odwrotnie. str.39
przodu” na ,do tytu” i od-
wrotnie. W trybie OGP 2 silnik stale zmienia kierunek obrotéw
Czy wigczono tryb OGP2? z ,do przodu” na ,do tytu” i odwrotnie. str.39
Czy zmiana kierunku obrotéw wystepuje ’ . . )
réwniez po kalibracji? Zwigkszy¢ moment wyzwalajgcy o 1 poziom. str.42
Czy elektroda bierna jest poprawnie zacze- Zaczepi¢ elektrode bierng w kaciku ust pacjenta str.20
piona w kaciku ust pacjenta? P € awkg pacj ’ :
; . . Czy wystepuje brak przewodnosci pomiedzy | Uzy¢ pilnika lub wiertta o odpowiedniej przewodnosci
N dok - e ’ - tr. 52
mli(:\rrS%TSgos'c();i Egﬁg,{ﬁ? pilnikiem lub wierttem a uchwytem? lub zastosowac elektrode zewnetrzna. str
. . . . Dotkna¢ biatego ztacza na przewodzie pomiarowym
g’;\a,vgrr]zaewodu pomiarowego moze by¢ szarym ztgczem i sprawdzi¢, czy wszystkie paski na Nd.
' ekranie podswietlajg sie.
Sprawdzi¢, czy zasilacz AC jest prawidiowo podigczony.
Upewnic sie, ze uzywany jest wylgcznie zasilacz AC
Czy dioda Ready (zielona) wtgcza sie? dotgczony do urzadzenia Tri Auto ZX2 +.
Podtaczenie jakiegokolwiek innego zasilacza AC do
urzgdzenia Tri Auto ZX2+ moze spowodowac uszko-
dzenie tadowarki.
Jesli mikrosilnik jest prawie catkowicie natadowany,
diody zmienig sie w opisany nizej sposob.
Nie mozna natadowac 1. Dioda Ready (zielona) wyfaczy sie. str.28
akumulatora. l :
2. Dioda fadowania (pomaranczowa) wigczy si¢ na
Czy dioda fadowania (pomaranczowa) wytg- Tekunde, po czym wylgczy sie.
svzigé% po umieszczeniu mikrosilnika w fado- 3. Dioda Ready (zielona) wiaczy sie.
Jesli mikrosilnik nie jest catkowicie natadowany, ponow-
nie umiesci¢ go w tadowarce.
Jesli dioda tadowania (pomaranczowa) nadal nie wigcza
sie, skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub
oddziatem J. MORITA OFFICE.
- : Jesli silnik nie obraca sie, przekaza¢ urzadzenie do
Czy silnik pracuje? naprawy.
Mikrosilnik jest goracy. Silnik moze pracowac z duzym obcigzeniem str. 19

momentem.

Czy urzadzenie pracowato przez dtugi czas
w trybie OGP, OGP 2 lub OTR?

Zaprzestac¢ korzystania z urzadzenia do momentu osty-
gniecia mikrosilnika.
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11.2 Zatrzymanie w wyniku nieprawidlowosci

Mikrosilnik moze wstrzymac prace, jesli wystgpi jedna z opisanych ponizej 5 sytuaciji.

Wyswietlacz

Przyczyna

Srodki zaradcze

Nieprawidtowe dziatanie obwodow
mikrosilnika.

Wytgczy€, a nastepnie ponownie wtgczy¢ urzadzenie. Jesli btad wysta-
pi ponownie, natychmiast zaprzesta¢ korzystania z urzadzenia i skon-
taktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA
OFFICE.

Numer pojawiajacy sie za komunikatem ,Error” (btgd) wskazuje rodzaj
nieprawidtowosci.

% str. 57 ,11.3 Numery btedéw”

Poziom natadowania akumulatora
jest bardzo niski lub na mikrosilnik
wywarto chwilowo bardzo duze
obcigzenie.

Zwykle wystarczy nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powrdci¢ do ekranu
trybu oczekiwania.

Jesli po nacis$nieciu wytgcznika gtéwnego urzadzenie nie powraca do
ekranu oczekiwania lub komunikat pojawia sie ponownie po wyswietle-
niu ekranu oczekiwania, poziom natadowania akumulatora jest bardzo
niski i nalezy natadowac¢ akumulator.

% str. 28 ,tadowanie akumulatora”

Jednakze jesli ekran oczekiwania nie pojawi po wprowadzeniu pilnika
do kanatu, wyjgc¢ pilnik z kanatu i nacisng¢ wytgcznik gtéwny.

Taka sytuacja wystepuije, jesli na sil-
nik oddziatuje duze obcigzenie, np.
kiedy pilnik zablokuje sie w kanale,
co uniemozliwia obroty silnika.

Zwykle wystarczy nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powrdci¢ do ekranu
trybu oczekiwania. Jesli po nacisnieciu wytgcznika gtéwnego urzadze-
nie nie powraca do ekranu oczekiwania, poziom natadowania akumu-
latora jest bardzo niski i nalezy natadowa¢ akumulator.

% str. 28 ,tadowanie akumulatora”

Jednakze jesli ekran oczekiwania nie pojawi po wprowadzeniu pilnika
do kanatu, wyjac¢ pilnik z kanatu i nacisng¢ wytacznik gtéowny.

Jesli na silnik oddziatywato chwilowe
bardzo duze obcigzenie, a akumu-
lator nie ma wystarczajgcej mocy,
urzgdzenie wytgczy sie automatycz-
nie.

Po ponownym wigczeniu urzadzenia
na ekranie pojawi sie komunikat
pokazany po lewej stronie.

Jesli po nacis$nieciu wytgcznika gtéwnego urzadzenie powrdci do ekra-
nu oczekiwania, ale poziom natadowania akumulatora bedzie niski,
natadowac¢ akumulator.

% str. 28 ,Ladowanie akumulatora”

Komunikat ten jest wyswietlany, jesli
silnik zostanie zatrzymany poprzez
przytrzymanie przycisku strzatki

w prawo ).

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powréci¢ do ekranu trybu oczekiwa-
nia. Jesli ekran nie zmieni sie, wytgcznik gtéwny moze by¢ uszkodzo-
ny. Natychmiast zaprzesta¢ korzystania z urzgdzenia i przekazac je do
naprawy.

Wyltaczy¢ urzadzenie, przytrzymujac przycisk wyboru ().

11.3 Numery bledéw

W momencie wykrycia btedu lub problemu urzgdzenie zatrzyma sig i wyswietli numer btedu na wyswietlaczu.

Jesli urzadzenie zatrzyma sie, nalezy je wytgczyc¢, a nastepnie ponownie wigczyé. Jesli btad wystgpi ponownie, zaprzestac korzystania
z urzadzenia i skontaktowac¢ sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.

Zanotowa¢ numer btedu i poda¢ go podczas kontaktu z dziatem pomocy.

Nr bledu Problem
01 Nieprawidtowy poziom natadowania akumulatora
04 Bfad silnika
08 Nieprawidtowe ustawienia momentu
16 Wewnetrzny btad bufora
65 Btagd EEPROM
66 Nieprawidtowy pomiar dtugosci kanatu
96 Bfad Watchdog
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I 12 Parametry techniczne

* Parametry mogg ulec zmianie bez wczes$niejszego powiadomienia z powodu dokonywanych ulepszen produktu.

Nazwa Tri Auto ZX2
Model TR-ZX2

Typ PLUS
Stopien ochrony przed dostepem wody IPX0

Zasada dziatania

Naped elektryczny urzgdzenia przenosi moment obrotowy i drgania na
narzedzia zabiegowe (pilniki dentystyczne, wiertta itd.).

Opor elektryczny w kanale korzeniowym jest obliczany po okresleniu
réznic dwoch czestotliwosci, co pozwala na wskazanie umiejscowienia
narzedzi w kanale.

Funkcjonowanie zasadnicze

Brak (nie istnieje nieakceptowalne ryzyko).

Mikrosilnik

Predkos$¢ obrotowa bez obcigzenia

100 +10 — 1000 + 100 obr./min

Przetozenie 1.9:1
Dozwolone wiertta Typ 1 (CA)
Moment znamionowy min. 4 Necm

Typ uchwytu

Zacisk zwalniany przyciskiem

Doktadnos¢ pomiaru dtugosci kanatu

od -1,5do +0,5 mm (+: Strona kanatu, -: Strona korony) Zgodnie z JIS
T5751

Ochrona przeciwporazeniowa

Medyczne urzadzenie elektryczne zasilane z wewnetrznego zrodta ener-
gii elektrycznej / typ BF izolacji czesci bedacej w kontakcie z pacjentem

Akumulator Litowo-jonowy (3,7 V DC)
) Srednica 31 x diugo$é 202 mm (w przyblizeniu)
Wymiary . - .
(mikrosilnik z katnica)
Masa Ok. 140 g (mikrosilnik z kgtnicg)

Czesci bedace w kontakcie z pacjentem

Katnica, mikrosilnik, zatrzask pilnika, elektroda bierna

tadowarka akumulatora

Wejsciowe napiecie znamionowe

5V DC

Wejsciowy prad znamionowy

2,4A

Wymiary Srednica 86 x wysoko$é 72 mm (w przyblizeniu)
Masa Okoto 280 g
Zasilacz AC

Wejsciowe napiecie znamionowe

od 100 do 240 V AC

Wejsciowa czestotliwos¢é znamionowa

od 47 do 63 Hz

Wejsciowy prad znamionowy

0,4A

Klasa ochrony przeciwporazeniowej

Klasa Il




B Oznaczenia

)

UDI

MD

Non-Sterile

=

A
(
e

&

C
019

~

Rx Only

Producent

Unikalny numer identyfikacyjny wyrobu

Wyréb medyczny

Przed uzyciem wykonac sterylizacje elementow

Jednostka opakowania

Importer

Prad staty

Typ BF izolacji czesci bedacej w kontakcie z pa-
cjentem

Ostroznie, kruche

Ograniczenie temperatury

Ograniczenie ci$nienia atmosferycznego

Przestrzega¢ wskazowek zawartych w instrukgji
uzytkowania

Oznaczenie CE (0197)
Zgodne z dyrektywa
93/42/EWG
Oznaczenie CE
Zgodne z Dyrektywa 2011/65/UE.

Uwaga:

Prawo federalne USA zezwala na sprzedaz
tego urzgdzenia wylgcznie dentystom lub na ich
zlecenie (dotyczy USA).

<[/ 12-3-4-5-6789012 /

Numer rejestracyjny wyrobu medycznego w Taj-
landii

(Przedstawiony 12-cyfrowy przyktadowy numer
stuzy wytgcznie do celéw demonstracyjnych).

* Nie wszystkie oznaczenia muszg zostac¢ uzyte.

Data produkc;ji

Numer seryjny

Kod GS 1 DataMatrix

Nie wykorzystywaé ponownie

Przestrzega¢ wskazowek zawartych w papie-
rowej lub elektronicznej instrukcji uzytkowania

Dystrybutor

Mozliwos¢ czyszczenia w myjni-dezynfektorze

Mozna sterylizowa¢ w autoklawie w temp. do
+135°C

Chroni¢ przed deszczem

Ta strong do goéry

Ograniczenie wilgotnosci

Oznaczenie zgodnosci z dyrektywg WEEE

Autoryzowany przedstawiciel w UE zgodnie
z dyrektywag
93/42/EWG

Autoryzowany przedstawiciel w Szwajcarii

Kraj lub region
(Nazwy krajow:
zgodnie z kodami ISO 3166-1 alfa-3; EU
oznacza Unie Europejska)
Opis obok kodu wskazuje zgodnos$¢
z regulacjami obowigzujgcymi wytgcznie
w danym kraju lub regionie.

Certyfikat cTUVus
(dotyczy wytgcznie USA i Kanady)
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I 13 Kontakt z dziatem serwisowym

Urzadzenie Tri Auto ZX 2+ moze by¢ naprawiane i serwisowane przez

» Technikéw zatrudnionych w oddziatach J. MORITA na catym $wiecie.

» Technikéw zatrudnionych przez autoryzowanych przedstawicieli J. MORITA, ktorzy zostali przeszkoleni przez J. MORITA.

* Niezaleznych technikéw przeszkolonych i autoryzowanych przez J. MORITA.

W przypadku napraw lub innych prac serwisowych nalezy skontaktowa¢ sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J.

MORITA OFFICE.

B Materialy eksploatacyjne i czesci zamienne

Akumulator

Zasilacz AC

Wbudowana elektroda
(z prowadnikiem)

Prowadnik

B Kod: 7505628

S w—

Kod: 8456097

o <
0D ;
[

Kod: 8491887

B Kod: 8491763

Przewéd pomiarowy
(0,75m)

Zatrzask pilnika

Elektroda bierna

Tester

B Kod: 8456062

=

Kod: 7503670
57

Kod: 7503680
57

C—

B Kod: 8456089

Rekaw ochronny HP
Typ A

Olej LS OIL

B opakowanie = 100 szt.
Kod: 8456070

)

Kod: 8491720
EnY,

Uchwyt na mikrosilnik

Elektroda zewnetrzna
(z nasadka i prowadnikiem)

Przewod pomiarowy (1,8m)

Dtugi zatrzask pilnika

= Kod: 9181504

Kod: 8491879

Kod: 8449422

Kod: 8447055
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I 14 Zaklocenia elektromagnetyczne (EMD)

Urzgdzenie Tri Auto ZX2+ (model: TR-ZX2, nazywane dalej ,urzadzeniem”) jest zgodne z obowigzujgcg normg miedzynaro-

dowg IEC 60601-1-2 wyd. 4,0 dotyczgcg zaktdcen elektromagnetycznych (EMD).

Srodowisko uzytkowania
To urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w srodowisku profesjonalnej placowki opieki zdrowotne;.

A OSTRZEZENIE

» W trakcie uzytkowania urzgdzenie nie powinno stykac sie z innym urzadzeniem lub by¢ umieszczane na innym urzadzeniu, poniewaz w przeciwnym razie
urzadzenie moze nie dziata¢ prawidtowo. Jezeli nie da sie tego unikng¢, nalezy obserwowac, czy to urzadzenie i urzadzenia znajdujgce sig¢ w poblizu dzia-

tajg prawidtowo.

» Uzycie akcesoriéw, przetwornikéw i przewodoéw innych niz wskazane lub dostarczone przez producenta moze spowodowac wzrost emisji elektromagne-
tycznych lub zmniejszenie odpornosci elektromagnetycznej sprzetu, a w konsekwencji jego nieprawidtowe dziatanie.

« Nie nalezy uzywac¢ przenosnych srodkéw tgcznosci radiowej (w tym kabli antenowych i anten zewnetrznych) w odlegto$ci mniejszej niz zalecane przez
producenta 30 cm (12 cali) od jakiejkolwiek czesci urzadzenia TR-ZX2, w tym przewodoéw. W przeciwnym razie moze dojs¢ do obnizenia sie parametréw

pracy urzgdzenia.

Zgodno$é z normami w zakresie EMISJI i ODPORNOSCI

Test emisji Spelnienie wymagan Srodowisko elektromagnetyczne — wskazowki
Urzadzenie wykorzystuje energie o czestotliwosci radiowej tylko do swoich
Emisje radiowe Grupa 1 wewnetrznych funkcji. W zwigzku z tym emisje sg bardzo niskie i nie powin-
CISPR 11 Klasa B ny powodowac zakiocen pracy sprzetu elektronicznego znajdujgcego sie
w poblizu.
Emisje radiowe Grupa 1 Urzadzenie moze by¢ uzywane we wszystkich budynkach, tgcznie z miesz-
CISPR 11 Klasa B kalnymi, oraz budynkami, ktére sg bezposrednio podtgczone do publicznej
sieci niskiego napiecia zasilajgcej budynki przeznaczone do celéw miesz-
kalnych.
Emisje harmonicznych*' Nd
IEC 61000-3-2 ’
Wahania/
migotanie napigcia Klauzula 5
IEC 61000-3-3

*': Chociaz urzadzenie to nie podlega badaniu emisji harmonicznych ze wzgledu na moc znamionowg wynoszaca mniej niz 75W, zostato
przebadane w celach referencyjnych zgodnie z limitami dla klasy A.

Test odpornosci

Poziom testu IEC 60601

Poziom zgodnosci

Srodowisko elektromagnetyczne —
wskazowki

Wytadowania elektro-
statyczne (ESD)
IEC 61000-4-2

Stykowe
+8 kV

W powietrzu
+2 kV, £4 kV, 8 kV, 15 kV

Stykowe
+8 kV

W powietrzu
+2 kV, £4 kV, £8 kV, 15 kV

Podtogi powinny by¢ drewniane,
betonowe lub wykonane z ptytek
ceramicznych. Jesli podtogi pokryte sg
materiatem syntetycznym, wilgotnosc¢
wzgledna powinna wynosi¢ przynaj-
mniej 30 %.

Linie zasilania

Linie zasilania

Skok napiecia
IEC 61000-4-5

+0,5kV, £1 kV linia/linia
+0,5kV, £1 kV, £2 kV linia/ziemia
Sygnat wejscia/wyjscia

+2 kV linia/ziemia

0,5 kV, £1 kV linia/linia
0,5KkV, £1KkV, 2 kV linia/ziemia

*3

+

+
Sygnat wejscia/wyjscia
+2 kV linia/ziemia

Szybkozmienne zakfoce- | T T Jakos$¢ zasilania powinna by¢ taka, jak
nia przejsciowe 2KV 2 kV dla typowych instalacji handlowych czy
IEC 61000-4-4 I;i?isvwe'écia/wy'écia ki?iﬁ,-vwe'écia/wx's'cia*2 szpitalnych.

AC/DC AC/DC

Jakos$¢ zasilania powinna by¢ taka, jak
dla typowych instalacji handlowych czy
szpitalnych.

Spadki napiecia, krotkie
przerwy oraz zmiany
napiecia na liniach
zasilania

IEC 61000-4-11

Spadki napiecia

0% U: 0,5 cyklu (przy 0, 45, 90,
135, 180, 225, 270, 315°)

0% Uy 1 cykl (przy 0°)

70% Uy: 25/30 cykli (przy 0°)

25 (50 Hz)/30 (60 Hz)

Krotkie przerwy

0% Uy 250/300 cykli
250 (50 Hz)/300 (60 Hz)

Spadki napiecia

0% U: 0,5 cyklu (przy 0, 45, 90,
135, 180, 225, 270, 315°)

0% Uy: 1 cykl (przy 0°)

70% Uy: 25/30 cykli (przy 0°)

25 (50 Hz)/30 (60 Hz)

Krotkie przerwy

0% U 250/300 cykli
250 (50 Hz)/300 (60 Hz)

Jakos¢ zasilania powinna by¢ taka, jak
dla typowych instalacji handlowych czy
szpitalnych.

Jesli uzytkownik urzgdzenia wymaga
ciagtego korzystania z urzgdzenia na-
wet podczas przerw w zasilaniu, zaleca
sie podtgczenie urzadzenia do zasila-
cza awaryjnego lub akumulatora.

Pole magnetyczne za-
silania o czestotliwosci
(50/60 Hz)

IEC 61000-4-8

30 A/m (RMS)

50 Hz lub 60 Hz zaleznie od po-
trzeb

30 A/m (RMS)
50 Hz i 60 Hz

Poziom pdl magnetycznych zrodet
zasilania powinien by¢ taki, jak dla
typowych instalacji handlowych czy
szpitalnych.

UWAGA 1: U jest napieciem zasilania AC przed zastosowaniem poziomu testu.
UWAGA 2: RMS: $rednia kwadratowa

*2: Ten test nie ma zastosowania, poniewaz testowane urzadzenie nie ma ztgczy SIP/SOP.
*%: Nie ma zastosowania, poniewaz brak bezposredniego potgczenia z przewodem zewnetrznym.
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Test odpornosci

Poziom testu IEC

Poziom zgodnosci

Srodowisko elektromagnetyczne — wskazowki

Przewodzony
sygnat o czestotli-
wosci radiowej
IEC 61000-4-6

Emitowany sygnat
o czestotliwosci
radiowe;j

IEC 61000-4-3

60601
3V
0,15 MHz do 80 MHz
6V
Zakres pasma ISM®
0,15 MHz i 80 MHz
3V/m
80 MHz do 2,7 GHz
27 VIm
385 MHz
28 V/Im
450 MHz
9V/m
710, 745i 780 MHz
28 V/Im
810, 870 930 MHz
28 V/Im
1720, 1845 1970 MHz
28 V/Im
2450 MHz
9 V/m

5240, 5500 i 5785 MHz

3V
0,15 MHz do 80 MHz
6V

Zakres pasma ISM®
0,15 MHz i 80 MHz

3V/m
80 MHz do 2,7 GHz

27 Vim
385 MHz

28 V/im
450 MHz

9V/m
710, 7451780 MHz

28 V/im
810, 870 930 MHz

28 V/im
1720, 184511970 MHz

28 V/m
2450 MHz

9V/m
5240, 5500 i 5785 MHz

Przenosne i ruchome $rodki fgcznosci radiowej powinny by¢
uzywane w odlegtosci od jakichkolwiek elementéw urza-
dzenia tacznie z jego przewodami, ktéra jest nie mniejsza
niz odlegtos¢ zalecana, obliczona z réwnania czestotliwosci
nadajnika.

Zalecane odlegtosci

= @
d= 2P

Gdzie P jest maksymalng mocg znamionowg nadajnika

w watach (W) zgodnie z danymi producenta, E jest pozio-
mem zgodnosci w V/m, a d jest zalecang odlegto$cig w me-
trach (m).

Natezenia pol pochodzgcych od statych nadajnikéw radio-
wych, jak okreslono w pomiarach pdl elektromagnetycznych
w terenie®, powinny by¢ nizsze niz poziom zgodnosci dla
kazdego zakresu czestotliwosci®.

Zaktocenia moga pojawiac sie w poblizu urzadzen oznaczo-
nych nastepujgcym symbolem:

Q)

UWAGA: Wskazoéwki te nie musza odnosi¢ sie do kazdej sytuacji. Na rozchodzenie sie fal elektromagnetycznych ma wptyw pochtanianie
i odbicia od roznych struktur, przedmiotéw i ludzi.

© Natezenia pél pochodzacych od znajdujgcych sie w poblizu nadajnikéw statych, takich jak nadajniki bazowe telefonéw wykorzystuja-
cych tgcznos¢ bezprzewodowg (komorkowych, bezprzewodowych), radiotelefonéw, przenosnych amatorskich nadajnikéw radiowych,
nadajnikéw AM, FM i telewizyjnych, nie mozna wyliczy¢ teoretycznie z odpowiednig doktadnoscig. W celu dokonania oceny srodowi-
ska elektromagnetycznego wytworzonego przez state nadajniki radiowe nalezy rozwazy¢ przeprowadzenie pomiaréw elektromagne-
tycznych w terenie. Jesli zmierzone w terenie natezenie pola w okolicy urzadzenia przewyzsza dopuszczalny poziom zgodnosci dot.
czestotliwosci radiowej, nalezy prowadzi¢ obserwacje, aby potwierdzi¢, ze urzgdzenie dziata poprawnie. W przypadku stwierdzenia
nieprawidtowego dziatania mogg byc¢ konieczne inne dziatania zaradcze, jak np. odwrocenie urzgdzenia w inng strone lub przestawie-

nie w inne miejsce.
Dla zakresu czestotliwosci od 150 kHz do 80 MHz natgzenie pola powinno by¢ nizsze niz 3 V/m.

(b

© Pasma ISM (przemystowe, naukowe, medyczne) pomiedzy 0,15 MHz i 80 MHz to od 6,765 MHz do 6,795 MHz; od 13,553 MHz do
13,567 MHz; od 26,957 MHz do 27,283 MHz oraz od 40,66 MHz do 40,70 MHz.

Lista przewodow

Nr Nazwa Dlugos¢ przewodu, ekranowanie Ziacze SIP/SOP i welwy
1. Przewdd pomiarowy 0,75 m, nieekranowany Przewdd podigczony do pacjenta
2. Przewdd zasilajgcy DC 1,8 m, nieekranowany Ztacze zasilania DC
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Importer i dystrybutor w Unii Europejskiej (UE)

J. MORITA EUROPE GMBH
Justus-von-Liebig-Strasse 27b, 63128 Dietzenbach, Germany
T +49. (0)6074. 836 0, F +49. (0)6074. 836 299

Autoryzowany przedstawiciel w UE zgodnie z dyrektywa 93/42/EWG

Medical Technology Promedt Consulting GmbH
Ernst-Heckel-Stralle 7, 66386 St. Ingbert, Germany T +49. 6894 581020, F +49. 6894 581021

Petnomocnictwo udzielone Medical Technology Promedt Consulting GmbH jako autoryzowanemu
przedstawicielowi przez J. MORITA MFG. CORP. jest ograniczone wyfgcznie do reprezentowania firmy
sprawach zwigzanych z rejestracjg produktu i zgtaszaniem incydentéw zgodnie z dyrektywg 93/42/EWG.




MORITA

Development and Manufacturing
s J. MORITA MFG. CORP

Diagnostic and Imaging Equipment
Treatment Units

Handpieces and Instruments
Endodontic Systems

Laser Equipment

Laboratory Devices

Educational and Training Systems

680 Higashihama Minami-cho, Fushimi-ku, Kyoto 612-8533, Japan AUX| I |a I’IeS

T +81.(0)75. 611 2141, F +81. (0)75. 622 4595

Morita Global Website
www.morita.com

Distribution

J. MORITA CORP.

3-33-18 Tarumi-cho, Suita-shi, Osaka 564-8650, Japan
T +81. (0)6. 6380 1521, F +81. (0)6. 6380 0585

J. MORITA USA, INC.
9 Mason, Irvine CA 92618, USA
T +1.949. 581 9600, F +1.949. 581 8811

J. MORITA EUROPE GMBH

Justus-von-Liebig-Strasse 27b, 63128 Dietzenbach, Germany

T +49. (0)6074. 836 0, F +49. (0)6074. 836 299

MORITA DENTAL ASIA PTE. LTD.

150 Kampong Ampat #06-01A KA Centre, Singapore 368324

T +65. 6779. 4795, F +65. 6777. 2279

J. MORITA CORP. AUSTRALIA & NEW ZEALAND

Suite 2.05, 247 Coward Street, Mascot NSW 2020, Australia

T +61. (0)2. 9667 3555, F +61. (0)2. 9667 3577

J. MORITA CORP. MIDDLE EAST

4Tag Al Roasaa, Apartment 902, Saba Pacha 21311 Alexandria, Egypt

T +20. (0)3. 58 222 94, F +20. (0)3. 58 222 96

J. MORITA CORP. INDIA

Filix Office N0.908, L.B.S. Marg, Opp. Asian Paints, Bhandup (West), Mumbai 400078, India

T +91-82-8666-7482

J. MORITA MFG. CORP. INDONESIA

28F, DBS Bank Tower, JI. Prof. Dr. Satrio Kav. 3-5, Jakarta 12940, Indonesia

T +62-21-2988-8332, F + 62-21-2988-8201

SIAMDENT CO., LTD.

71/10 Moo 5 T. Tharkham A. Bangpakong Chachuengsao 24130 Thailand

T +66 (0) 3857 3042, F +66 (0) 3857 3043
www.siamdent.com



