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Dziekujemy za zakup urzgdzenia Tri Auto ZX2.

W celu zapewnienia optymalnego bezpieczenstwa i dziatania urzgdzenia nalezy przed jego uzyciem doktadnie
przeczyta¢ instrukcje uzytkowania, zwracajgc szczegolng uwage na ostrzezenia i uwagi.

Instrukcje nalezy przechowywac w fatwo dostepnym miejscu, aby mozna z niej byto w kazdej chwili skorzystac.

Znaki towarowe (™) i zarejestrowane znaki towarowe (®):
Nazwy spotek, produktdw, ustug itd. stosowane w niniejszej instrukcji uzytkowania sg znakami towarowymi lub
zarejestrowanymi znakami towarowymi nalezgcymi do ich wtascicieli.
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I Przeglad i cechy

Opis ikon

W
il

®

Kanaty normalne

Kanaty o normalnym ksztatcie.
Wiekszos$¢ kanatow taka jest.

Kanat o ztozonej anatomii

Kanaty mocno zakrzywione, ze
stopniem, niedrozne itd.

Powigzanie z dlugoscia kanatu
Jesli uzywana jest elektroda
bierna, urzgdzenie moze dokonac¢
powigzania z dtugoscig kanatu
podczas pracy.

Przed uzyciem str.12
Opracowanie kanatu str.16
:.

Opracowywanie gornej czesci

Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytacznik gtowny.

1

@

Opracowywanie kanatu
Pamie¢: m4
Tryb: OTR
e str.21 @

4

Opracowac kanat, uzy-
wajac pilnikéw o réz-
nych wielkosciach.

i

®

Wylaczanie zasilania

Przytrzymac przycisk wyboru
i nacisng¢ wytacznik gtowny.

Ksztalty kanatow

Niemal wszystkie kanaty mozna opracowac

przy uzyciu domysinych ustawien pamieci

odm1dom4. (wstr.ﬂi )

W przypadku korzystania z urzgdzenia

pierwszy raz zapoznac sie z czescia ,Opra-

cowywanie kanatu (kanaty normalne)”.
(6 str.20)

Powiekszy¢ gorng Pamieé: m2 Pamieé: m2
czesc¢ kanatu celem Tryb: CW Tryb: CW
utatwienia leczenia. ’ ’
e str.20 B s str.228)
2 Pomiar dtugosci kanatu
Dokona¢ pomiaru Pamie¢: m1 Pamie¢: m1
dtugosci kanatu celem Trvb: EMR .
okreslenia dlugosci v Tryb: EMR
roboczej. == str.18 = str.18
Wygtadzenie sciezki -
Pamigé: m3 Pamigc:
Za pomocg cienkie- g m5Ilub m6
go pilnika wygtadzi¢ Tryb: OGP Tryb: OGP
Sciezke do opracowa- str.21
nia kanatu. B 0 = str.230 0

e str.23 0

Pamie¢: m7
Tryb: OTR

Odkazanie str. 28

Tryby

Urzadzenie Tri Auto ZX2 posiada 5 réznych
trybow pracy przeznaczonych do réznych
zastosowan. (&% str.10 )

Pamieci
Urzadzenie posiada 8 zapamigtanych zestawow
ustawien obejmujgcych kierunek pracy silnika,
predkosc¢ obrotows itd., uzywanych na réznych
etapach opracowywania zgba. Ustawienia te
mozna dostosowac do wtasnych potrzeb.

(= str.34)

Korzystanie z funkcji pomiaru
dlugosci kanatu podczas jego
opracowywania zwieksza bez-
pieczenstwo pacjenta.

Obroty zmieniajg sie automatycz-

nie po osiggnieciu zdefiniowanego

punktu wewnatrz kanatu. Zapewnia
to bezpieczenstwo, zapobiegajac
nadmiernemu opracowaniu otworu
anatomicznego.

e OAS (optymalne zatrzymanie
po osiagnieciu wierzchotka)
Pilnik zmienia na chwile kierunek
obrotéw, po czym zatrzymuije sie.

e Automatyczny rewers po
osiagnieciu wierzchotka
Pilnik automatycznie zmieni kieru-
nek obrotow.

e Automatyczne zatrzymanie
po osiagnieciu wierzchotka
Pilnik zatrzymuje sie automatycznie.
(Dziatanie po osiggnieciu wierz-

chotka = str.37)

Pomiar diugosci kanatu i po-
wigzanie z dtugoscia kanatu

Mikrosilnik umozliwia utworze-
nie gtadkiej Sciezki.

Silnik reaguje na precyzyjne, delikatne ru-
chy palcéw do$wiadczonego stomatologa.
Pozwala to sprawniej wykonywac pene-

tracje za pomocg pilnika niklowo-tytano-

wego lub ze stali nierdzewne;.

(Funkcja OGP = str.40)

Bezpieczne i sprawne opraco-
wanie kanatu korzeniowego
bez zaburzania jego pierwotne-
go ksztattu.

Pilnik okresowo zmienia kierunek
obrotéw z ,do przodu” na ,do tytu”

i odwrotnie w reakcji na obcigzenie.
Zapewnia to wieksze bezpieczen-
stwo i sprawnosc leczenia, zmniej-
szajgc ryzyko zakleszczenia lub
ztamania pilnika, utworzenia stopnia
i nadmiernego opracowania.

(Funkcja OTR = str.40)
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I Zapobieganie wypadkom

Uwaga dla nabywcow
Dystrybutor powinien udzieli¢ doktadnych instrukcji dotyczacych réznych sposobdéw korzystania z urzgdzenia, zgodnie z opi-

sem w niniejszej instrukcji uzytkowania.
Nalezy wypetni¢ i podpisa¢ dokument gwarancyjny i przekazaé kopie przedstawicielowi, od ktérego zakupiono urzgdzenie.

Uwaga dla przedstawicieli

Dystrybutor powinien udzieli¢ nabywcy dokfadnych instrukcji dotyczacych réznych sposobdw korzystania z urzadzenia, zgod-
nie z opisem w niniejszej instrukcji uzytkowania.

Po poinformowaniu nabywcy o sposobie uzytkowania urzgdzenia nalezy poprosi¢ go o wypetnienie i podpisanie dokumentu
gwarancyjnego. Nastepnie nalezy wypetni¢ cze$¢ przeznaczong dla przedstawicieli i przekaza¢ nabywcy odpowiednig kopie
dokumentu. Kopie dla producenta nalezy przesta¢ do J. MORITA MFG. CORP.

Zapobieganie wypadkom

Wiekszo$¢ problemow zwigzanych z obstugg i odkazaniem urzgdzenia wynika z poswiecania niewystarczajgcej uwagi pod-
stawowym $srodkom ostroznosci oraz nieumiejetnosci przewidzenia zagrozenia wypadkiem.

Najlepszym sposobem na unikniecie problemow i wypadkow jest przewidywanie niebezpieczenstwa i obstuga urzgdzenia
zgodnie z zaleceniami producenta.

Nalezy najpierw doktadnie zapoznac sie ze wszystkimi Srodkami ostrozno$ci i instrukcjami bezpieczenstwa i zapobiegania
wypadkom, a nastepnie obstugiwac urzgdzenie z najwyzszg ostroznoscig, aby zapobiec uszkodzeniu samego urzgdzenia lub
spowodowaniu obrazen.

Nie nalezy uzywac¢ tego urzadzenia do innych celéw niz cele stomatologiczne, do ktérych jest przeznaczone.

Ponizsze symbole i wyrazenia wskazujg stopien zagrozen i szkdd, ktére mogg wynikac z ignorowania zwigzanych z nimi
instrukciji:

AOSTRZEZEN |E Ostrzega uzytkownika przed mozliwoscig wystapienia bardzo powaznego obrazenia ciata
lub catkowitego zniszczenia urzadzenia, a takze przed mozliwoscig innego zniszczenia

mienia, w tym na skutek pozaru.

AUWAG A Ostrzega uzytkownika przed mozliwoscia wystapienia niewielkiego lub umiarkowanego
obrazenia ciata lub zniszczenia urzadzenia.
0 Informuje uzytkownika o waznych kwestiach dotyczgcych obstugi urzgdzenia lub o ryzyku

jego uszkodzenia.

Uzytkownik (np. placowka medyczna, klinika, szpital itp.) jest odpowiedzialny za konserwacje i uzytkowanie wyrobu medycznego.
Z urzadzenia mogg korzysta¢ wytgcznie dentysci i inni licencjonowani profesjonalisci.

A OSTRZEZENIE

» Modyfikacje urzadzenia sg zabronione.
* W miejscu badania nie nalezy umieszcza¢ wymienionych ponizej urzgdzen do transmisji bezprzewodowe;j:
1. Terminale przenosne i urzadzenia mobilne.

2. Urzadzenia do transmisji bezprzewodowe;j jak np. radio, krotkofaldwki i przekazniki.

3. Osobisty podreczny zestaw telefoniczny (PHS).

4. Routery wewnetrznych systeméw, bezprzewodowe sieci LAN, telefony analogowe oraz inne bezprzewodowe urzadze-
nie elektryczne.

Promieniowanie elektromagnetyczne ze strony skalpeléw elektrycznych, oswietlenia lub innych znajdujgcych sie w poblizu
urzgdzen mogg negatywnie wptywac na dziatanie urzadzenia.

» Nie nalezy przeprowadzaé¢ konserwacji podczas korzystania z urzadzenia do celdw leczniczych.

Podczas uzywania i odkazania urzadzenia Tri Auto ZX2 zawsze stosowac srodki ochrony osobistej takie jak okulary
ochronne, rekawice, maska itp.

A ZAKAZ

» Nie uzywac¢ urzadzenia u pacjentéw z wszczepionym rozrusznikiem serca lub defibrylatorem serca.




Wytaczenie odpowiedzialnosci

J. MORITA MFG. CORP. nie ponosi odpowiedzialnosci za wypadki, uszkodzenia urzadzenia lub obrazenia ciata spowodowa-
ne przez:

1. Naprawy wykonane przez personel nieupowazniony przez J. MORITA MFG. CORP.

2. Wszelkie zmiany, modyfikacje lub przerébki produktow.

3. Uzycie produktow lub urzadzen producentéw innych niz J. MORITA MFG. CORP.

4. Konserwacje lub naprawe z wykorzystaniem czesci lub elementdw innych niz wskazane przez J. MORITA MFG. CORP.
i w stanie innym niz oryginalny.

5. Obstuge urzgdzenia niezgodnie z procedurami opisanymi w niniejszej instrukcji uzytkowania lub bez stosowania sie do
Srodkow ostroznosci i ostrzezehn wskazanych w instrukciji.

6. Warunki i Srodowisko pracy lub podtgczenie urzadzenia niezgodne ze wskazanymi w niniejszej instrukcji uzytkowania,
np. niewlasciwe zasilanie.

7. Pozary, trzesienia ziemi, powodzie, katastrofy naturalne i oddziatywanie sity wyzszej.

Firma J. MORITA MFG. CORP. bedzie dostarcza¢ czesci zamienne i wykonywaé naprawy urzgdzenia przez okres 10 lat od
daty zaprzestania jego produkcji. Przez caty ten okres bedg dostarczane czesci zamienne i wykonywane naprawy urzgdzenia.

W razie wypadku

W razie wystgpienia wypadku nie wolno uzywac urzadzenia Tri Auto ZX2 do momentu dokonania naprawy przez wykwalifi-
kowanego pracownika serwisu autoryzowanego przez producenta.

Dla uzytkownikéw urzadzenia Tri Auto ZX2 w Unii Europejskiej:

Powazne wypadki z urzgdzeniem nalezy zgtasza¢ kompetentnym organom w swoim kraju oraz producentowi za posrednic-
twem lokalnego dystrybutora. Przestrzegac¢ przepisow krajowych dotyczgcych szczegodtowych procedur.

Kwalifikacje uzytkownika

Uzytkownik docelowy

a) Kwalifikacje: Osoba z odpowiednim wyksztatceniem, np. dentysta, zaznajomiona z obstugg urzadzen do endodoncji (moze
sie rozni¢ zaleznie od kraju).

b) Wyksztatcenie i wiedza: Zaktada sie, ze osoba korzystajgca z urzgdzenia zna zagrozenia zwigzane z pomiarem dtugosci
kanatu i leczeniem kanatowym. Zaktada sie rowniez, ze osoba korzystajgca z urzadzenia jest zaznajomiona z procedura-
mi pomiaru diugosci kanatu i leczenia kanatowego, w tym z procedurami zapobiegania zakazeniom krzyzowym.

¢) Znajomosc jezyka: Angielski (urzgdzenie przeznaczone do uzytku profesjonalnego, jak opisano powyzej).

d) Doswiadczenie: Osoba posiadajgca doswiadczenie w zakresie obstugi urzgdzen do endodongiji.
Ukonczenie specjalnych szkolen nie jest konieczne, o ile nie jest to wymagane przez przepisy obowigzujgce w danym kra-
ju lub regionie.

Grupa docelowa pacjentow

Wiek: Od dzieci po osoby w podesztym wieku

AUWAGA

« Niezalecane do stosowania u dzieci ponizej 12. roku zycia.

Masa ciata: Nie dotyczy

Narodowos¢: Nie dotyczy

Pte¢: Nie dotyczy

Stan zdrowia: Nieprzeznaczone dla pacjentéw z wszczepionym rozrusznikiem serca lub kardiowerterem-defibrylatorem (ICD).
Stan pacjenta: Przytomny i kontaktujgcy. (Pacjent musi by¢ w stanie pozosta¢ w bezruchu podczas zabiegu).




I Elementy urzadzenia i ekrany wyswietlacza

Elementy urzadzenia
m Mikrosilnik

Zatrzask pilnika

Elektroda bierna

J
X

X

@ l - Przewdd pomiarowy
P
Wytgcznik gtéwny \

Mikrosilnik Wyswietlacz LCD /\\
Przycisk S
raycisicwybor (.) Przyciski ustawien ( )

m Ladowarka akumulatora

* Wtyczka zasilania
% str.27 "Korzystanie z wty-

Wtyczka zasilania
czek zasilacza AC"

tadowarka akumulatora

Dioda Ready /
(zielona) \
Py

asilacz AC

4
—

Dioda fadowania
(pomaranczowa)




m Elementy

Mikrosilnik (1)

e ]

Katnica (1)

Comg o

Wbudowana elektroda

* zamontowana w katnicy

Prowadnik (1)
* Prowadnik pomaga podczas

wymiany wbudowanej lub
zewnetrznej elektrody pilnika.

(& str.44 "Wymiana wbudowanej

& str.45 "Zewnetrzna elektroda

— 1™

elektrody"

pilnika

tadowarka akumulatora (1)

Akumulator

* zamontowany w mikrosilniku

SELY —

Zasilacz AC (1)

Wtyczki zasilania
(po jednej z 4 r6znych
rodzajow)

0-m)
-

o (o)
H

Przewod pomiarowy (0,75 m) (1)

=

Zatrzask pilnika (1)

Elektrody bierne (3)

Tester (1)

Rekaw ochronny HP
Typ A (30)

* Wymienia¢ po kazdym pacjencie.
Nie wykorzystywaé¢ ponownie.

g N

Dysza natryskowa (1)

* Zachowac dysze do uzytku
podczas wymiany puszek do
spryskiwania. Do spryskiwa-
nia katnicy podczas konser-
wacji uzywac srodka MORITA
MULTI SPRAY z dyszg
natryskows lub oleju LS OIL.

)s)

m Opcje (sprzedawane oddzielnie)

MORITA MULTI SPRAY (1)
(sprzedawany oddzielnie)

Uchwyt na mikrosilnik

Zewnetrzna elektroda
pilnika (z nasadka)

P s

(1,8m)

Przewod pomiarowy

=

Dtugi zatrzask pilnika

|

Z uzyciem dtugiego
zatrzasku pilnika




Ekrany wyswietlacza dla 5 trybéw pracy i trybu oczekiwania

Tryb EMR

Ten tryb pracy przeznaczony jest do pomiaru B, S
dtugosci kanatu. R
* W tym trybie silnik nie pracuje.

Silnik obraca sie o 360° w kierunku ,do przodu”.
Mozliwe jest korzystanie z funkcji rewersu
i innych.

Tryb OGP

Funkcja OGP (optymalne wygtadzenie Sciezki) o
(z& str.40 ) stuzy do udrazniania kanatu m3 300 vmin

i tworzenia gtadkiej Sciezki. OGP 18 0 deq

Tryb OTR

Funkcja OTR (optymalny rewers momentu)
(= str.40 ) stuzy do opracowywania kana-

tu. [ OTR 180|:ieg

m 4 3 0 0 rirmin

Silnik obraca sig tylko w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazowek zegara.
Tryb wykorzystywany jest do iniekcji wodoro-
tlenku wapnia i innych lekéw.

* Kiedy jest aktywny, ciggle emitowany jest
podwojny sygnat dzwiekowy.

Nr pamigci

Poziom natadowania akumulatora
Tryb pracy

Potozenie migajacej kreski

Nr pamigci

Poziom natadowania akumulatora
Tryb pracy

Ustawienie predkosci

Ustawienie ograniczenia momentu

Nr pamieci

Poziom natadowania akumulatora
Tryb pracy

Ustawienie predkosci

Kat obrotu

Nr pamigci

Poziom natadowania akumulatora
Tryb pracy

Ustawienie predkosci

Kat obrotu

Nr pamigci

Poziom natadowania akumulatora
Tryb pracy

Ustawienie predkosci

Ustawienie ograniczenia momentu
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Wyswietlacz podczas pracy

m Wyswietlacz momentu (Wyswietla sie, kiedy silnik pracuje).
Wskazuje obcigzenie pilnika momentem. Kolor wyswietlacza zmienia sie zaleznie od obcigzenia pilnika w sposdb opisany ponize;j.

0 Moga wystepowac réznice w wartosci momentu. Wyswietlang warto$¢ momentu nalezy traktowaé wytgcznie jako warto$¢ odniesienia. Nieprawidtowe od-
kazenie katnicy moze skutkowaé¢ spadkiem skutecznosci ciecia lub pogorszeniem funkcjonowania mikrosilnika.
W przypadku podejrzenia wystgpienia réznicy miedzy wyswietlang a rzeczywistg warto$cia momentu nalezy przeprowadzi¢ odkazanie katnicy lub od-
dac¢ katnice do naprawy (jesli wykazuje ona oznaki nieprawidtowosci, np. hatas lub drgania). Zaleca sie réwniez przeprowadzenie kalibracji opisanej na

stronie 15.

I.:|2240

m Wyswietlacz pomiaru diugosci kanatu (Wyswietlany, kiedy pilnik znajduje sig w kanale, a elektroda bier-
na styka sie z pacjentem).

Wartos¢ momentu
0-2,0N-cm

Ograniczenie momentu lub moment
wyzwalajacy ( (EF str.36 )

Kreski na skali wskazujg potozenie koncowki pilnika. Kolor wy$wietlacza zmienia sie zaleznie od potozenia pilnika
wewnatrz kanatu w sposdéb opisany ponizej.

*Wartosci 1, 2 i 3 nie oznaczajg rzeczywistej odlegtosci od wierzchotka.
Stuzg one tylko do szacowania diugosci roboczej kanatu.

Odczyt 0,5 na skali
wskaznika (@) ozna-

Potozenie wewnatrz kanatu
0 — 13 kresek

Kreska

0-13 cza, ze koncowka @
pilnika znajduje sig g/lskaz’nllka
i ugosci
bardzo blisko otworu B Kanatu

anatomicznego.

L M ]

Potozenie migaja- e 11920
cej kreski
(F str.38)

. Po wigczeniu sie L, Po wigczeniu sie kre- Kiedy koncowka
Dzwigk ostrze- | yresek 10 — 13 emi- DZwigk ostrze- | gy 14 — 18 emitowa- Dzwiek ostrze- | Pilnika siegnie tego
gawczy: powolne towany jest powolny gawczy: szybkie  ny jest szybki sygnat e punktu, wyemitowa-
oo o gawczy: ciggty LA

pikanie sygnat ostrzegawczy. pikanie ostrzegawczy. ny zostanie ciagty

sygnat ostrzegawczy.

\ \

Kiedy koncowka pil-
nika siegnie punktu,
ktory jest wskazywa-
ny przez migajaca
kreske, wyemitowa-
ny zostanie ciagty
sygnat ostrzegawczy.

Dzwigk ostrze-
gawczy: ciggty

Kiedy koncowka pil-
nika siegnie punktu,
ktory jest wskazywa-
ny przez migajgca
kreske, wyemitowa-
ny zostanie ciggty
sygnat ostrzegawczy.

Dzwigk ostrze-
gawczy: ciggty

1



I Uzytkowanie

1. Warunki eksploatacji, transportu i przechowywania

Eksploatacja Temperatura: +10°C do +35°C
Wilgotnos¢: 30 % do 80 % (bez wystgpowania skraplania sie pary)
Cisnienie atmosferyczne: 80 kPa do 106 kPa
Transport i przechowywanie Temperatura: -10°C do +45°C
Wilgotnos¢: 10 % do 85 % (bez wystepowania skraplania sie pary)
Cisnienie atmosferyczne: 70 kPa do 106 kPa

* Nie naraza¢ Tri Auto ZX 2 na diugotrwate, bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

* Jesli urzadzenie nie bylo wykorzystywane przez dtuzszy czas, nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania przed jego
ponownym uzyciem.

* Przed przechowywaniem lub wysytkg urzadzenia nalezy wyjg¢ akumulator. gz str.43

2. Przed uzyciem
0 Przed pierwszym uzyciem nalezy wykona¢ odkazanie stosownych czeéci. (5% str.28 " 5. Odkazanie"
Przed przystgpieniem do uzytkowania urzadzenia sprawdzi¢, czy spetnione zostaty ponizsze warunki.
» Czy czesci, ktore mozna sterylizowac w autoklawie, zostaty wysterylizowane?
& str.29 "Czesci wymagajace sterylizacji"
» Czy czesci, ktére mozna dezynfekowag, zostaty zdezynfekowane? = str. 33 "Czesci wymagajace dezynfekc;ji”
» Czy akumulator jest odpowiednio natadowany? gz str.26 "Ladowanie akumulatora”
» Czy pilnik jest odpowiedni do uzytku z Tri Auto ZX2? = str. 13 "Mocowanie pilnika"

Mocowanie elementow

AOSTRZEZENIE

« Upewnic sig, ze koncéwki ze stykami mikrosilnika i katnicy nie sg

Wyréwnaé wyciecie w kgtnicy wzgledem wystepu w silniku, uszkodzone. W przeciwnym razie obcigzenie katnicy moze spowodowac
. . . . . . zmiane kierunku obrotéw silnika, a tym samym obrazenia w jamie ustnej

a nastepnie nasuwac katnice na silnik, az zatrzasnie sig na s

swoim miejscu.

el
290 AUWAGA

« Wcisna¢ katnica na mikrosilnik, po czym lekko pociggna¢ za katnice
w celu upewnienia sie, ze jest nieruchoma.
Katnica obraca sie 0 290 °, dzieki czemu wyswietlacz LCD - Katnica nie obraca sie swobodnie. Nie obraca¢ jej poza ogranicznik.

jest zawsze dobrze widoczny.

a Zaktadanie regkawa ochronnego HP
- Dtuzszy bok rekawa

\Z\ro\/ _ Strona z wys$wietlaczem LCD

. AOSTRZEZENIE

\ « Aby nie dopusci¢ do zakazenia krzyzowego, uzywa¢ nowego rekawa
ochronnego dla kazdego pacjenta. (Nie wykorzystywac¢ ponownie).

(]}
Zaciski akumulatora o Jgéli katnicz:l bedz.ie'przytrzymywana poqczas zaktadania re;ll(awa', moze
’ si¢ odtgczy¢ od silnika. Zawsze zaktadac rekaw, przytrzymujgc silnik za

Zaiozyé rekaw ochronny tak, aby jego d’ruzszy bok znajdo- ten koniec, w ktérym znajdujg sie zaciski akumulatora.
wat Sie po stronie wyéwietlacza LCD. 0 Upewni¢ sig, ze rekaw ochronny nie jest rozdarty.
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Podtaczanie przewodu pomiarowego

Podtaczy¢ przewdd pomiarowy do silnika. Wyréwnac zta-
cze przewodu pomiarowego z wycieciem w silniku i wci-
sng¢ do oporu.

Zatrzask pilnika

<

T —
Ztgcze pomiarowe (szare)
&\
Ztacze pomiarowe (bia’feN

Podigczy¢ ztgcze zatrzasku pilnika do (szarego) ztgcza
pomiarowego na przewodzie pomiarowym. Podfgczy¢
elektrode bierng do (biatego) ztagcza pomiarowego.

¢

Elektroda bierna

a Mocowanie pilnika

Przycisk

Przytrzymac przycisk na katnicy i wtozy¢ pilnik. Obracac
pilnikiem do przodu i do tytu, az bedzie wyréwnany wzgle-
dem wewnetrznego rowka zatrzasku i wsunie sie na miej-
sce. Zwolni¢ przycisk, aby zablokowac¢ pilnik w katnicy.

Dostepne pilniki

Pilniki niklowo-tytanowe lub specjalnie zaprojektowane pilniki ze
stali nierdzewnej, ktére posiadajg uchwyt typu 1 zgodny z nor-
ma ISO 1797 ; oprécz pracy w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

"Plastikowe uchwyty na pilniki nie mogg byé wykorzystywane do
powigzania z pomiarem dtugosci kanatu.

— )

Ksztatt uchwytu typu 1

* Ten krok nie jest wymagany, jesli funkcja pomiaru dtugosci
kanatu nie bedzie uzywana.

AUWAGA

« Nie uderza¢ ani nie obija¢ ztgczy o inne elementy podczas ich podtacza-
nia.

» Upewni¢ sig, ze ztacze jest wcisniete do oporu. W przeciwnym razie nie
bedzie mozna przeprowadzi¢ doktadnego pomiaru diugosci kanatu.

« Nie owija¢ przewodu pomiarowego wokot urzadzenia.

AUWAGA

» Podczas podtgczania zatrzasku pilnika i elektrody biernej wtasciwie
dopasowac kolory. Jesli potgczenia zostang zamienione miejscami, prze-
prowadzenie doktadnego pomiaru dtugosci kanatu nie bedzie mozliwe.

* Stosowac wytgcznie pilniki niklowo-tytanowe lub specjalnie
zaprojektowane pilniki ze stali nierdzewne;.

A OSTRZEZENIE

« Pilniki z czasem zuzywaija sig. Nalezy je wymieniaé, zanim si¢ ztamia.
* Nigdy nie uzywa¢ wydtuzonych, odksztatconych lub uszkodzonych pilnikéw.
* Pilnik musi by¢ mocno osadzony. Po zatozeniu lekko pociggnaé za pilnik,
aby upewni¢ sie, ze nie da sie go wyja¢. Jesli pilnik bedzie osadzony
niewfasciwie, moze odtgczy¢ sie i zrani¢ pacjenta.
» Upewni¢ sie, ze $ruba jest mocno dokrecona.
W przeciwnym razie moze sie odigczy¢ i zostac
potknieta przez pacjenta. ‘
Pomiar dtugosci kanatu moze réwniez by¢ I
nieprecyzyjny. Sruba

AUWAGA

» Zachowac¢ ostroznos$¢ podczas zaktadania i wyjmowania pilnika, aby
unikng¢ zranienia palcow.

« Zaktadanie i wyjmowanie pilnika bez przytrzymywania przycisku moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia uchwytu.

» Uwazac, aby nie dotkngé wytgcznika gtéwnego podczas wktadania pilni-
ka, poniewaz moze to spowodowac¢ wigczenie sig jego obrotéw.

* W przypadku braku przewodnosci pomigdzy pilnikiem a uchwytem wy-
mieni¢ nasadke na nasadke z zewnetrzng elektroda pilnika.
(& str.45 "Zewnetrzna elektroda pilnika"

* Nie uzywac pilnikéw o czesci chwytowej wigkszej niz dopuszczona nor-
ma ISO. Takich pilnikéw nie mozna odpowiednio zainstalowaé. (Norma
ISO: 2od 2,334 do 2,350 mm)
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Kontrola dziatania Przykiadowe ustawienia domysine ]

m Kontrola funkcji pomiaru dlugosci kanatu

Przed wytgczeniem urzgdzenia sprawdzi¢, czy spetnione zostaty

ponizsze warunki.

» Upewnic¢ sie, ze katnica i mikrosilnik sg wiasciwie potgczone.

» Upewnic sie, ze pilnik jest prawidlowo zamocowany w katnicy.

* Upewnic sie, ze zatrzask pilnika i elektroda bierna sg prawidto-
wo podtgczone do ztgcza przewodu pomiarowego.

Nacisnaé¢ wytgcznik gtéwny, aby wytaczyé urzadzenie. . Upewnié.sie, ze pr;ewé.d pomiarowy jest prawidtowo podtgczo-

. . . . ny do gniazda w mikrosilniku.
Wyswietlony zostanie ekran trybu oczekiwania (m1).

Elektroda bierna

Zatrzask
pilnika

Zacisk zatrzasku
pilnika

A OSTRZEZENIE

« Sprawdzi¢ dziatanie urzadzenia przed kazdym pacjentem. Je$li nie

Dotknqé elektrody biernej zaciskiem na koncu zatrzasku wszystkie kreski wskaznika wigczajg sie, wykonanie doktadnego po-
I . . . i miaru diugosci kanatu moze nie by¢ mozliwe. W takim wypadku nalezy
pilnika i sprawdzi¢, czy wszystkie kreski na ekranie LCD natychmiast zaprzestaé korzystania z urzadzenia i oddac je do naprawy.

podswietlajg sie.

Dotkngc¢ elektrody biernej pilnikiem umieszczonym w katni-
cy i sprawdzi¢, czy wszystkie kreski na ekranie podswietlajg
sie.

m Kontrola silnika

* To jest ustawienie domysine.

m4 300 rimin Jesli dla trybu OTR nie wybrano pamieci m4, wybrac inng
D OTR 180 fiey pamle? dopusz?zalna dla trybu OTR o

- * W trybie EMR nie mozna sprawdzi¢ obrotow silnika.

Nacisna¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje
,m4” (tryb  OTR ).

Wskaznik obrotéw wyswietla sie, kiedy silnik pracuje.

0 Jesli silnik okresowo zmienia kierunek obrotéw z ,do przodu” na ,do tytu”

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby sprawdzi¢, czy silnik dzia- i odwrotnie i nie obraca cie ciggle w kierunku ,do przodu”, skalibrowa¢

la p’rynnie ’ urzadzenie.

0 W przypadku wystgpienia nadmiernych wibracji lub hatasu natychmiast
zaprzestac korzystania z urzgdzenia i skontaktowac sie z lokalnym przed-
stawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.
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m Kalibracja

Calibration

>:Go

Przytrzymaé

Przy wytaczonym urzadzeniu przytrzymac przycisk strzatki

w lewo () i nacisng¢ wytgcznik gtowny. Wyswietlony
zostanie ekran trybu kalibracji.

O

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (). Wykonana
zostanie kalibracja. Po zakonczeniu kalibracji urzadzenie
automatycznie powrdéci do ekranu trybu oczekiwania.

m Kontrola z uzyciem testera

3 2 ) — .

a2

[, EMR

Nacisnag¢ wytgcznik gtéwny, aby wytgczy¢ urzadzenie.
Wyswietlony zostanie ekran trybu oczekiwania (m1).

Tester

Podtaczy¢ tester do gniazda przewodu pomiarowego

z tytu mikrosilnika.

Sprawdzi¢, czy wskaznik dtugosci kanatu witgcza sie na
okoto dwie kreski powyzej paska 1.

Kalibracje nalezy przeprowadza¢ w nastepujacych przypadkach:

Przed pierwszym uzyciem.
Po kazdej wymianie katnicy.

Przed skorzystaniem z katnicy innej, niz ta, do ktdrej skalibro-
wano mikrosilnik.

Kiedy w trybie OTR urzgdzenie stale zmienia kierunek obro-
téw i nie obraca cie ciggle w kierunku ,do przodu”.

* Kalibracja jest wykonywana automatycznie w zakresie od 100

do 1000 obr./min.

o Kalibracje przeprowadza¢ z podtgczong katnica. Jesli kalibracja bedzie

przeprowadzana z zamocowanym pilnikiem, uwaza¢, aby nie zrani¢ pal-
coOw.

Raz w tygodniu nalezy przy uzyciu testera sprawdzi¢ doktadno$c¢
pomiaru dtugosci kanatu wykonywanego przez urzgdzenie.

* W momencie podtgczania testera kreski wskaznika dtugosci

kanatu moga dodatkowo wigczac sie i wytgczac.
Zaczekac ok. 1 s, az kreski wskaznika ustabilizujg sie, po czym
przeprowadzi¢ kontrole.

! Jesli podswietlg sie trzy kreski powyzej lub ponizej paska 1,

urzadzenie nie jest w stanie wykonywac¢ doktadnych pomiaréw
dtugosci kanatu. W takim przypadku natychmiast zaprzestac
korzystania z urzadzenia i skontaktowac sie z lokalnym przed-
stawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.

15



3. Obstuga

Wybra¢ pamie¢ odpowiednig do danego zabiegu.
Ponizej opisano gtéwne zastosowania, tryby pracy oraz dziatania po osiggnieciu wierzchotka dla kazdej z pamieci domysl-
nych.

Ponizsze objasnienia bazuja na ustawieniach domysinych.

AUWAGA

» Poniewaz ponizsza tabela bazuje na ustawieniach domysinych, uzytkownik moze zmienié ustawienia zaleznie od wtasnych preferencji i stosowanego
leczenia.

* Przy zmianie numeru pamigci zawsze sprawdzi¢ ustawienia.

Ustawienia domysine

Niemal wszystkie kanaty mozna opracowac przy uzyciu domys$inych ustawien pamieci od m1 do m4. Jednakze ustawienia te
mozna dopasowac do danego etapu zabiegu.

Zaleca sie korzystanie z ustawien domysinych do czasu zaznajomienia sie z dziataniem urzagdzenia.

Dziatanie po
Pamieé Gléwne zastosowania i ustawienia domysine T[%bs't);%%y :,?é?g:ﬁiﬁ;
& str. 37
m1 Pomiar dtugosci kanatu EMR —
m2 Ksztattowanie gérnej czesci kanatu (do ;?rvzvo du) OAS
m3 Udraznianie i tworzenie gtadkiej sciezki w normalnym kanale OGP OAS
m4 Opracowywanie normalnego kanatu OTR OAS
m5 Udraznianie i tworzenie gtadkiej Sciezki w kanale o ztozonej anatomii OGP OAS
mé Tworzenie gtadkiej $ciezki w kanale o ztozonej anatomii OGP OAS
m7 Opracowywanie kanatu o ztozonej anatomii OTR OAS
m38 Iniekcja roztwordw, takich jak wodorotlenek wapnia itd. (rgxgs) Wyt

* Wprowadzanie i zmiane ustawien opisano na stronie ( gz str. 34 "Konfigurowanie ustawien™ ).
* Przywracanie pierwotnych ustawien opisano na stronie gz str.42 "Przywracanie ustawien domysinych".




/A OSTRZEZENIE

* Przed uzyciem uruchomi¢ urzgdzenie Tri Auto ZX2 poza jama ustng pacjenta, aby upewni¢ sie, ze dziata prawidtowo.

« Zaleznie od stanu zgba, przypadku i stanu urzadzenia prawidtowe opracowanie i pomiar dtugosci kanatu moga nie by¢ prawidtowe. Niezbedne jest wyko-
nanie kontrolnego zdjecia RTG.

« Z zasady pilniki niklowo-tytanowe mogg zuzywac sie szybciej w zaleznosci od ksztattu i stopnia krzywizny kanatu korzeniowego. Jesli odczucia dotykowe
sugeruja, ze urzadzenie nie dziata prawidtowo, natychmiast zaprzestac¢ jego uzytkowania.

* Poniewaz pilniki moga fatwo ztama¢ sie w wyniku zmeczenia materiatu i nadmiernego obcigzenia, nalezy je czgsto wymienia¢. Poniewaz pilniki ze stali
nierdzewnej sg bardziej narazone na ztamanie, zaleca sig, aby nie uzywac ich ponownie, a wymienia¢ na nowe.

« Zaktocenia elektromagnetyczne i inne nieprawidtowosci mogg zaburza¢ dziatanie silnika. Nie nalezy zaktada¢, ze urzadzenie bedzie sie samo kontrolowac;
zawsze obserwowac wyswietlacz, stucha¢ odgtoséw wydawanych przez urzadzenie i zwraca¢ uwage na odczucia dotykowe.

« Zastosowanie nadmiernej sity podczas opracowywania kanatu korzeniowego moze spowodowacé zakleszczenie sie lub ztamanie pilnika wewnatrz kanatu.

* Nie wywiera¢ nadmiernej sity. Nawet w przypadku korzystania z funkcji rewersu pilnik moze ztamac sig¢ zaleznie od wartosci
zastosowanego momentu.
* Po zmianie pilnika zawsze sprawdzi¢ pilnik pod katem wygiecia i innych odksztatcen lub uszkodzen. Odksztatcone pilniki Przycisk
fatwiej sie tamig. /
« Docisnigcie przycisku zwalniania pilnika na katnicy do zeba znajdujgcego sie po przeciwnej stronie opracowywanego zeba
moze doprowadzi¢ do zwolnienia pilnika i zranienia pacjenta.
* Nie naciska¢ przycisku w trakcie pracy silnika. Moze to spowodowaé nagrzewanie sig silnika, a w konsekwencji oparzenie
pacjenta. Moze réwniez doj$¢ do odtgczenia sie pilnika i zranienia pacjenta.
» Zawsze stosowac koferdam, aby zapobiec przypadkowemu potknieciu pilnika itd.

AUWAGA

« Jesli odczucia dotykowe sugeruja, ze urzgdzenie nie dziata prawidtowo, natychmiast zaprzesta¢ jego uzytkowania.
« Im wieksza predkos¢, tym wieksze ryzyko ztamania pilnika; zawsze stosowac sie do zalecen producenta pilnika. Przed przystapieniem do uzytkowania
urzadzenia sprawdzi¢ predko$¢ obrotowa.

« Stosowa¢ wytgcznie pilniki niklowo-tytanowe lub specjalnie zaprojektowane pilniki ze stali nierdzewne;.
« Pilniki niklowo-tytanowe fatwo sig tamia. Zwréci¢ szczegding uwage na nastepujace kwestie:

* Nigdy nie wywiera¢ nadmiernej sity na pilnik.

* Usung¢ caty materiat obcy, np. strzgpki bawetny, z kanatu korzeniowego przed uzyciem pilnika.

+ Nigdy nie wywiera¢ nadmierne;j sity, aby wprowadzi¢ pilnik do konca kanatu korzeniowego. W przypadku nadmiernego obcigzenia lub uzycia nadmiernej
sity pilniki niklowo-tytanowe mogag fatwo sie ztamac.
» Zachowac szczegolng ostroznos¢ podczas opracowywania kanatéw o duzej krzywiznie. W tego typu kanatach ryzyko ztamania sig pilnika jest wigksze.
* Unika¢ aktywowania autorewersu podczas wprowadzania pilnika do kanatu korzeniowego.
» Uzywac pilnikéw wg rozmiaréw, w odpowiedniej kolejnosci. Nie pomija¢ Zadnego rozmiaru. Zbyt szybkie przejscie na wigkszy pilnik moze doprowadzi¢
do ztamania pilnika.
» W przypadku napotkania oporu lub aktywacji autorewersu wycofa¢ pilnik o 3 do 4 mm i ostroznie ponownie wprowadzi¢ do kanatu. Alternatywnie wymie-
ni¢ pilnik na mniejszy. Nigdy nie wywiera¢ nadmiernej sity na pilnik.
* Nie wciskac pilnika na site do kanatu korzeniowego ani nie dociska¢ go do $cianek kanatu, poniewaz moze to spowodowac ztamanie pilnika.
* Nie uzywac tego samego pilnika ustawionego w jednej pozycji przez dtuzszy czas, poniewaz moze to doprowadzi¢ do powstania ,schodkéw” itp.
» Zawsze wyjg¢ pilnik po uzyciu.
» Uzywac¢ wytgcznie pilnikéw przeznaczonych do pracy zgodnie z ruchem wskazéwek zegara. Zachowac ostrozno$¢ podczas pracy z pilnikami i przestrze-
gac wszelkich zalecen producenta.
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Pomiar dlugos'ci kanatu Przyktadowe ustawienia domysine ]

Dokonac¢ pomiaru dtugosci kanatu i okresli¢ dtugosc¢ robocza.

n Wiaczanie zasilania

Nacisngé¢ wytgcznik gtéwny, aby wytaczy¢ urzgdzenie.
Wyswietlony zostanie ekran trybu oczekiwania (m1).

E Mocowanie elektrody biernej

Kacik ust

Elektroda bierna

Zaczepic elektrode bierng w kaciku ust pacjenta.

Mocowanie pilnika

Zatrzask pilnika

-«
~— /
F—"
Przycisk

—

Czes$¢ robocza

Woeisng¢ kciukiem przycisk na zatrzasku pilnika w kierun-
ku wskazanym strzatkg na rysunku. Zamocowac zatrzask
do metalowej gornej czesci pilnika i zwolni¢ przycisk.

Wybrany jest tryb EMR.

AOSTRZEZENIE

« Nie uzywac skalpela elektrycznego, jesli elektroda bierna jest zaczepio-
na w kaciku ust pacjenta. Skalpel emituje szumy elektryczne mogace
zaktécaé prawidtowy pomiar diugosci kanatu lub powodowaé nieprawi-
dtowe dziatanie urzadzenia.

» Uwazac, aby elektroda bierna, zatrzask pilnika i ich ztgcza nie dotknety
zrédta pradu, np. gniazdka elektrycznego. Moze to spowodowac poraze-
nie prgdem.

« Doktadny pomiar dtugosci kanatu nie zawsze jest mozliwy, szczegdlnie
w przypadku odbiegajagcej od normy lub niespotykanej morfologii kanatu
korzeniowego. Niezbedne jest wykonanie kontrolnego zdjecia RTG.

« Jezeli ztgcza nie sg mocno podtgczone, urzadzenie moze nie wykonac
doktadnego pomiaru dtugosci kanatu. Jesli wskaznik nie zmienia sig
podczas wprowadzania pilnika do kanatu, natychmiast zaprzesta¢ ko-
rzystania z urzagdzenia i upewnic sig, ze wszystkie ztgcza sg prawidtowo
podtgczone.

AUWAGA

« Elektroda bierna moze wywota¢ niepozgdang reakcje, jezeli pacjent
jest uczulony na metale. Nalezy zapyta¢ o to pacjenta przed uzyciem
elektrody biernej.

« Nalezy uwazac¢, aby roztwory produktéw leczniczych, takich jak formokre-
zol lub podchloryn sodu, nie dostaty sie na elektrode bierng lub zatrzask
pilnika. Moze to spowodowac reakcje niepozadana, np. stan zapalny.

AUWAGA

« Podczas mocowania zatrzasku pilnika do metalowej czesci pilnika lub
wiertta zatrzask umiesci¢ na metalowej czgsci chwytowej, blisko uchwy-
tu. Nie mocowa¢ do czesci roboczej pilnika lub wiertta. W przeciwnym
razie moze doj$¢ do przyspieszonego zuzycia zatrzasku pilnika.

0 Do pomiaru diugosci kanatu uzy¢ pilnika lub wiertta z uchwytem z tworzy-
wa. W przypadku pracy bez rekawiczek nie uzywac pilnikéw z metalowym
uchwytem. Przeptyw pradu z metalowego uchwytu na palce uniemozliwia
wykonanie doktadnego pomiaru dtugosci kanatu.

0 Nie uzywa¢ uszkodzonych lub zuzytych zatrzaskéw pilnika, gdyz unie-
mozliwia to wykonanie doktadnego pomiaru dtugosci kanatu.

18



Prawi- Nieprawi-
ditowo ditowo
AUWAGA

Rysunek 1 Rysunek 2
» Nie mocowac jak ukazano na rysunku 2. Uniemozliwi to doktadny pomiar
dtugosci kanatu i spowoduje uszkodzenie koncowki zatrzasku pilnika.
Przymocowac pilnik lub wiertto jak ukazano na rysunku 1.

a Pomiar dtugosci kanatu (m1)
AOSTRZEZENIE

« W niektérych przypadkach, takich jak niedrozno$¢ kanatu, doktadny
pomiar dtugosci kanatu nie bedzie mozliwy.
[F str.24 "Kanaly korzeniowe, ktorych diugosci nie mozna wyzna-
cza¢ za pomoca endometru”
Kreska wskaznika dtugosci » Doktadny pomiar.dlug.oscil kanatu nie zaw§ze jest mogliwy, szcz?golnie
kana’fu w przypadku odbiegajgcej od normy lub niespotykanej morfologii kanatu
korzeniowego. Niezbedne jest wykonanie kontrolnego zdjecia RTG.
« Jesli urzadzenie nie dziata prawidtowo, natychmiast zaprzestac¢ jego

wskaznik nie zmienia sie, wstrzymac prace. Zwilzyé kanat roztworem

Endostop nadtlenku wodoru (oksydol) lub soli i ponownie wykona¢ pomiar dtugosci
kanatu.

0 Moze sie zdarzy¢, ze pasek na skali wykona nagty i duzy przeskok po

wprowadzeniu pilnika do kanatu korzeniowego, ale wskazania powinny

Wprowadza¢ pilnik do kanatu, az wskaznik pokaze punkt wrécié¢ do normy w miare przesuwania pilnika w kierunku wierzchotka.

0,5 (u) Umiesci¢ endostop na powierzchni zegba lub 0 Po zakonczeniu pomiaru diugosci kanatu wykonac kontrolne zdjecie RTG.
w innym odpowiednim punkcie. Bedzie on stuzy¢ jako
punkt odniesienia. e Odczyt 0,5

Odczyt 0,5 na skali wskaznika oznacza, ze koncéwka pilnika
znajduje sie bardzo blisko otworu anatomicznego. Odczyt ten
pomaga okresli¢ dtugosc¢ roboczg dla danego przypadku. Dokfad-
na dtugos$¢ robocza zalezy od ksztattu i stanu kanatu. Stomatolog
musi sam dokona¢ oceny kliniczne;j.

* Cyfry 1, 2i 3 nie oznaczajg odlegtosci od wierzchotka w milime-
trach. Stuzg one tylko do szacowania dtugosci roboczej kanatu.

B Wytaczanie zasilania

Przytrzymac

. . . . Funkcj t t k i
Przy aktywnym ekranie trybu oczekiwania, wytgczy¢ urza- ¢ runkeja automatycznego wylgezania

dzenie, przytrzymujgc przycisk wyboru () i jednoczesnie
naciskajgc wytacznik gtéwny.

% str.41 "Czas automatycznego wytaczania”

Jesli przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk, urzg-
dzenie wylgczy sie automatycznie (ustawienie domysine).

uzytkowania.

« Jesli wskaznik dtugosci kanatu nie pojawi si¢ podczas wprowadzania
pilnika do kanatu, urzagdzenie moze by¢ uszkodzone i nie nalezy go
uzywac.

0 Nie dotyka¢ dzigset pilnikiem. Dotkniecie dzigset spowoduje wigczenie sie

Odczyt 0,5 wszystkich paskéw wskaznika.
0 Jezeli kanat jest zbyt suchy, wskazania skali moga sie nie zmienia¢ az
do osiagniecia niewielkiej odlegtosci od otworu wierzchotkowego. Jesli
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Opracowywanie kanatu (kanaty normaine) Przyktadowe ustawienia domysine ]

Do tego stuzg pamieci 1 — 4.

Korzysta¢ z tych ustawien podczas opracowywania kanatu do momentu przyzwyczajenia sie do korzystania z urzgdzenia Tri

Auto ZX2.

n Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytgczy¢ urzadzenie.
Wyswietlony zostanie ekran trybu oczekiwania (m1).

B Ksztattowanie gérnej czesci kanatu (m2)

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje
,m2” (tryb CW ),

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i opracowac gorng czesc¢
kanatu.

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wigczyc/wytaczyé silnik.

Pomiar dtugosci kanatu (m1)

Nacisng¢ przycisk strzatki w lewo (), aby wybrac opcje
,»,m1” (tryb EMR ) i dokona¢ pomiaru dtugosci kanatu.
& str.18 "Pomiar dlugosci kanatu"

Kacik ust

Elektroda bierna

Wyswietlacz obrotow jest widoczny, kiedy silnik pracuje.
& str.11 "Wyswietlacz momentu™

Jesli uzywana jest elektroda bierna, urzgdzenie moze dokonywac
pomiaru dtugosci kanatu podczas pracy.

=% str. 37 "Ustawienia powigzania z funkcja pomiaru diu-
gosci kanatu”

* Wartosci 1, 2 i 3 nie oznaczajg rzeczywistej odlegtosci od
wierzchotka. Stuza one tylko do szacowania dtugosci roboczej
kanatu.

/A OSTRZEZENIE

« Nie uzywac¢ skalpela elektrycznego, jesli elektroda bierna jest zaczepio-
na w kaciku ust pacjenta. Skalpel emituje szumy elektryczne mogace
aktywowac silnik lub powodowac nieprawidtowe dziatanie urzadzenia.

« Uwazac, aby elektroda bierna, zatrzask pilnika, elektroda pilnika itp. nie
dotknety zrédta pradu, np. gniazdka elektrycznego. Moze to spowodo-
wacé porazenie pradem.
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) wygtadzenie $ciezki (m3)

m3  300umn m 3 3 0 0 rirmin

@ o6 1804y

mw oGP 1804eqg

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje
»m3” (tryb OGP ).
Zamocowac odpowiedni pilnik, udrozni¢ kanat i wygtadzic¢

Sciezke.

B Opracowywanie kanatu (m4)

m4 300, m 4 3 0 0 tirmnin

w ot 180

mm oTR 1804deqg

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje
»m4” (tryb OTR ).
Zamocowac odpowiedni pilnik i opracowac kanat.

Po osiaggnieciu zadanego momentu wyzwalajgcego pilnik
okresowo bedzie zmieniac kierunek obrotéw z ,do przodu”
na ,do tytu” i odwrotnie.

a Wylaczanie zasilania

m4  300u/min
ww ot 180ueq

Przytrzymaé

Przy aktywnym ekranie trybu oczekiwania, wytgczy¢ urzg-

dzenie, przytrzymujgc przycisk wyboru () i jednoczesnie
naciskajgc wytgcznik gtéwny.

Powiazanie z dtugoscia kanatu
o Automatyczne uruchamianie i zatrzymywanie = str.38

Po zaczepieniu elektrody biernej w kaciku ust pacjenta i wpro-
wadzeniu pilnika do kanatu na urzgdzeniu wyswietli sie ekran
pomiaru dtugosci kanatu. (=& str.11 "Wyswietlacz pomiaru
diugosci kanatu") Kiedy na wskazniku dtugosci kanatu wigczg
sie wiecej niz 2 kreski, silnik uruchomi sie automatycznie. Silnik
zatrzyma sie automatycznie, kiedy pilnik zostanie wyjety z kana-
tu, a wskaznik dtugosci wytaczy sie.

* Jezeli kanat jest suchy, co uniemozliwia automatyczne urucho-

mienie silnika, nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby uruchomi¢ silnik.

* Jesli urzadzenie Tri Auto ZX 2 jest uzywane bez funkcji pomiaru
dtugosci kanatu, nie uzywac elektrody biernej i uruchamiacé/wy-
taczac silnik, naciskajac wytgcznik gtéwny.

e Funkcja OAS
% str.37 "Dziatanie po osiggnieciu wierzchotka™

Kiedy koncowka pilnika siegnie punktu oznaczonego migajaca
kreska, pilnik wigczy na chwile rewers, po czym zatrzyma sig.

AUWAGA

« Elektroda pilnika, elektroda bierna i metalowa cze$¢ na koncu katnicy
moga wywotac niepozgdang reakcje, jezeli pacjent jest uczulony na
metale. Nalezy zapytac¢ o to pacjenta przed ich uzyciem.

« Nie dopusci¢ do kontaktu metalowej
czesci na koncu katnicy z btong $lu-
zowg jamy ustnej lub zebem pacjenta.
Pilnik moze uruchomi¢ sig i zrani¢ l
pacjenta lub urzadzenie moze nie byé
w stanie wykona¢ doktadnego pomiaru
dtugosci kanatu.

Metalowa czes$¢ na
koncu katnicy

» Zachowac¢ ostroznos$¢ podczas wymia-
ny pilnika; nacisniecie wytgcznika gtow-
nego moze spowodowac uruchomienie
pilnika.

 Nalezy uwazaé, aby roztwory produktéw leczniczych, takich jak for-
mokrezol lub podchloryn sodu, nie dostaty sie na elektrode bierng lub
katnice. Moze to spowodowac reakcje niepozadana, np. stan zapalny.

* Nie wszystkie rodzaje pilnikow moga by¢ uzywane wraz z elektroda pilnika.

e Funkcja automatycznego wytaczania
=% str.41 "Czas automatycznego wylaczania"

Jesli przez 10 minut nie zostanie nacisnigty zaden przycisk, urzg-
dzenie wylgczy sie automatycznie (ustawienie domysine).
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Opracowywanie kanatu (kanaly o ztozonej anatomii) Przyktadowe ustawienia domysine ]

W przypadku kanatéw o ztozonej anatomii, np. mocno zakrzywionych lub z potencjatem powstania stopnia, po dokonaniu
pomiaru dtugosci pomiaru nalezy wtgczy¢ pamiecod m5dom 7.

n Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytgczy¢ urzadzenie.
Wyswietlony zostanie ekran trybu oczekiwania (m1).

E Ksztattowanie gérnej czesci kanatu (m2)

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje
»m2” (tryb CW ).

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i opracowac gorng czes¢
kanatu.

Nacisng¢ wytgcznik gtowny, aby wigczyc/wytaczy€ silnik.

Wyswietlacz obrotow jest widoczny, kiedy silnik pracuje.
&% str.11 "Wyswietlacz momentu™

9 Pomiar dtugosci kanatu (m1)

Jesli uzywana jest elektroda bierna, urzgdzenie moze dokonywac
pomiaru dtugosci kanatu podczas pracy.

= str. 37 "Ustawienia powigzania z funkcja pomiaru diu-
gosci kanatu”

Nacisng¢ przycisk strzatki w lewo (), aby wybrac opcje
»,m1” (tryb EMR ) i dokona¢ pomiaru dtugosci kanatu.
& str.18 "Pomiar diugosci kanatu" trach. Stuzg one tylko do szacowania dtugosci roboczej kanatu.

* Cyfry 1, 2i 3 nie oznaczajg odlegtosci od wierzchotka w milime-

A OSTRZEZENIE

« Nie uzywac skalpela elektrycznego, jesli elektroda bierna jest zaczepio-
na w kaciku ust pacjenta. Skalpel emituje szumy elektryczne mogace
aktywowac silnik lub powodowac nieprawidtowe dziatanie urzadzenia.

« Uwazac, aby elektroda bierna, zatrzask pilnika, elektroda pilnika itp. nie

dotknety zrédta pradu, np. gniazdka elektrycznego. Moze to spowodo-
wacé porazenie pradem.

Kacik ust /\l\.
Elektroda bierna /
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3 wygtadzenie sciezki (m5)

m 5 1 0 0 rrmin

[ OGP

90 deg

Nacisng¢ przycisk strzatki w lewo (), aby wybrac opcje
»m5” (tryb OGP ).

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik, udrozni¢ kanat i wygtadzic
Sciezke.

B Wygtadzenie sciezki (m6)

m 6 3 0 0 ririn

90-:1551

[ OGP

Nacisna¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac¢ opcje
»m6” (tryb OGP ).
Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i wygtadzi¢ sciezke.

a Opracowywanie kanatu (m7)

m 7 3 0 0 timin

mw oTR 1804deq

Nacisna¢ przycisk strzatki w prawo (), aby wybrac opcje
,m7” (tryb OTR ).

Zamocowac¢ odpowiedni pilnik i opracowac kanat.

Po osiggnieciu zadanego momentu wyzwalajgcego pilnik
okresowo bedzie zmieniac kierunek obrotéw z ,do przodu”
na ,do tytu” i odwrotnie.

Wylaczanie zasilania

Przytrzymac

Przy aktywnym ekranie trybu oczekiwania, wytgczy¢ urza-
dzenie, przytrzymujgc przycisk wyboru () i jednoczesnie
naciskajgc wytacznik gtéwny.

Powigzanie z dlugoscia kanatu
e Automatyczne uruchamianie i zatrzymywanie = str.38

Po zaczepieniu elektrody biernej w kaciku ust pacjenta i wpro-
wadzeniu pilnika do kanatu na urzgdzeniu wyswietli si¢ ekran
pomiaru dtugosci kanatu. (& str.11 "Wyswietlacz pomiaru

diugosci kanatu") Kiedy na wskazniku dtugosci kanatu wigcza

sie wiecej niz 2 kreski, silnik uruchomi sie automatycznie. Silnik
zatrzyma sie automatycznie, kiedy pilnik zostanie wyjety z kana-
tu, a wskaznik dtugosci wytgczy sie.

* Jezeli kanat jest suchy, co uniemozliwia automatyczne urucho-
mienie silnika, nacisng¢ wytacznik gtéwny, aby uruchomic¢ silnik.

* Jesli urzadzenie Tri Auto ZX2 jest uzywane bez funkcji pomiaru
dtugosci kanatu, nie uzywac elektrody biernej i uruchamia¢/wy-
fgczac silnik, naciskajgc wytagcznik gtowny.

e Funkcja OAS
% str.37 "Dziatanie po osiggnieciu wierzchotka"

Kiedy koncowka pilnika siegnie punktu oznaczonego migajgca
kreska, pilnik wtgczy na chwile rewers, po czym zatrzyma sie.

AUWAGA

« Elektroda pilnika, elektroda bierna i metalowa czg$¢ na koncu katnicy
mogg wywota¢ niepozadang reakcje, jezeli pacjent jest uczulony na
metale. Nalezy zapyta¢ o to pacjenta przed ich uzyciem.

* Nie dopusci¢ do kontaktu metalowe;j
czesci na koncu katnicy z btong $lu-
zowa jamy ustnej lub zebem pacjenta.
Pilnik moze uruchomi¢ sig i zrani¢ l
pacjenta lub urzgdzenie moze nie byé
w stanie wykona¢ doktadnego pomiaru
dtugosci kanatu.

Metalowa cze$¢ na
koncu katnicy

» Zachowac ostrozno$¢ podczas wymia-
ny pilnika; nacisniecie wytgcznika gtow-
nego moze spowodowac uruchomienie
pilnika.

» Nalezy uwaza¢, aby roztwory produktéw leczniczych, takich jak for-
mokrezol lub podchloryn sodu, nie dostaty sie na elektrode bierng lub
katnice. Moze to spowodowac reakcje niepozadana, np. stan zapalny.

* Nie wszystkie rodzaje pilnikdw mogg by¢ uzywane wraz z elektrodg pilnika.

e Funkcja automatycznego wylaczania
% str.41 "Czas automatycznego wylaczania”

Jesli przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk, urzg-
dzenie wylgczy sie automatycznie (ustawienie domysine).
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Kanaly korzeniowe, ktorych dtugosci nie mozna wyznacza¢ za pomoca endometru

@ Kanaly korzeniowe, w przypadku ktérych nie mozna uzyé Tri Auto ZX2,
Ponizej przedstawiono przypadki, w ktorych nie mozna uzyskac doktadnej dtugosci kanatu.

Kanat korzeniowy z duzym otworem ana-
tomicznym

Z3b z niekompletnym kanatem korzenio-
wym (np. resorpcja korzenia zeba oraz zab
mleczny).

Kanat korzenio z ktorego a krew

Krew wyptywajgca z kanatu korzeniowe-

go i majgca kontakt z dzigstami powoduje
uptyw pradu i uniemozliwia wykonanie do-
ktadnego pomiaru dtugosci kanatu. Nalezy
poczekac na ustanie krwawienia. Doktadnie
oczysci¢ wnetrze i otwor kanatu (@) z krwi,
a nastepnie ponownie wykonac¢ pomiar.

Kanat korzeniowy. z ktéreqo wyptywa
roztwoér chemiczny

Jesli z otworu kanatu wyptywa roztwor
chemiczny, nie mozna wykona¢ doktadnego
pomiaru dtugosci kanatu. W takim wypadku
nalezy oczysci¢ kanat i jego otwor, a na-
stepnie powtdrzy¢ pomiar. Wazne jest, aby
usungc¢ wszelkie roztwory przelewajgce sie
przez otwor.

Ztamana korona zeba

9\ Jezeli korona jest ztamana, a czes$¢ tkanki
dzigstowej styka sie z préchnica otaczajgca

’\ ¢ ’\ otwor kanatu, wéwczas endometr Tri Auto
ZX2 moze nie dziata¢ prawidtowo w wyni-
ku uptywu pradu migdzy tkankg dzigstowg
a kanatem korzeniowym. W tym wypadku
nalezy odbudowac zagb przy uzyciu odpo-
wiednich materiatéw (@), aby odizolowaé
tkanke dzigstowa.

Pekniety zab

Uplyw pradu przez kanat boczny
Pekniety zab (@) powoduje uptyw pradu

i uniemozliwia doktadny pomiar dtugosci
kanatu. Kanat boczny (@) réwniez powoduje
uptyw pradu i uniemozliwia doktadny pomiar
dtugosci kanatu.

Ponowne leczenie zeba wypetnionego

gutaperka

Nalezy catkowicie usungé gutaperke (@),
aby zniwelowac jej wtasciwosci izolujgce.
Po usunieciu gutaperki wprowadzi¢ nie-
wielki pilnik az do otworu anatomicznego,
a nastepnie zwilzy¢ kanat niewielkg iloscig
roztworu solnego, tak aby nie wyptywat

z otworu kanatu.

Korona lub metalowy most dotykajac
tkanki dziastowej

Urzadzenie Tri Auto ZX2 nie bedzie dziata¢
prawidtowo, jezeli pilnik dentystyczny lub
wiertto dotyka metalowego mostu, ktéry ma
stycznosc¢ z tkankg dzigstowg. W takim przy-
padku nalezy przed wykonaniem pomiaru
poszerzyé otwor w koronie (@), aby pilnik
albo wiertto nie dotykato metalowego mostu.

Opitki na powierzchni zeba

Miazga w kanale

Doktadnie usunaé opitki (@) powstate pod-
czas opracowania zgba z jego powierzchni.
Doktadnie usunaé¢ miazge (@) znajdujaca
sie w kanale. W przeciwnym razie wykona-
nie doktadnego pomiaru diugosci kanatu nie
bedzie mozliwe.

Prochnica przy dziasle

W takim przypadku uptyw pradu przez
obszar dotkniety prochnicg do dzigset (@)
uniemozliwia uzyskanie doktadnego wyniku
pomiaru dtugos$ci kanatu.

Niedrozny kanat

Jezeli kanat jest niedrozny (@), wskazania
skali sie nie zmienig.

W takim przypadku nalezy catkowicie udroz-
ni¢ kanat (penetracja) az do przewezenia
wierzchotkowego.

Wyjatkowo suchy kanat

Jezeli kanat jest zbyt suchy, wskazania skali
mog3 sie nie zmienia¢ az do osiggniecia
niewielkiej odlegtosci od otworu wierzchot-
kowego.

W tym przypadku nalezy zwilzy¢ kanat roz-
tworem nadtlenku wodoru lub soli.

@ Odczyt na urzadzeniu Tri Auto

ZX2 a zdjecia rentgenowskie

W niektorych przypadkach wystepuje rozbiezno$¢ pomiedzy odczy-
tem na urzadzeniu Tri Auto ZX2 a zdjeciem RTG.

Nie oznacza to, ze Tri Auto ZX2 nie dziata poprawnie lub zdjecie
RTG jest nieudane.

W zaleznosci od kata przenikania wigzki promieniowania rentge-
nowskiego wierzchotek korzenia moze nie by¢ prawidtowo uwi-
doczniony, a potozenie otworu wierzchotkowego moze byc¢ inne niz
w rzeczywistosci.

)

Na powyzszym rysunku rzeczywiste potozenie wierzchotka kana-
tu nie jest identyczne z potozeniem otworu wierzchotkowego. To
czesto wystepujacy przypadek, kiedy otwor anatomiczny jest zloka-
lizowany blizej korony zeba.

W takich przypadkach zdjecie RTG bedzie sugerowato, ze pilnik
nie dotart do wierzchotka, nawet jesli w rzeczywistosci osiagnat
otwor anatomiczny.
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4. Po uzyciu

n Wytaczanie zasilania

Przytrzymac¢

Przy aktywnym ekranie trybu oczekiwania, wytgczy¢ urzg-
dzenie, przytrzymujgc przycisk wyboru () i jednoczesnie
naciskajgc wytgcznik gtéwny.

Wyjmowanie pilnika

\

Przytrzymac przycisk na katnicy i wyjg¢ pilnik prosto.

Zdejmowanie rekawa ochronnego HP

Zdjac¢ rekaw ochronny i wyrzuci¢ go.

e Funkcja automatycznego wylgczania
% str.41 "Czas automatycznego wytaczania"

Jesli przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk, urzg-
dzenie wytaczy sie automatycznie (ustawienie domysine).

AUWAGA

» Zachowac¢ ostroznos$¢ podczas zaktadania i wyjmowania pilnika, aby
unikng¢ zranienia palcow.

 Zaktadanie i wyjmowanie pilnika bez przytrzymywania przycisku moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia uchwytu.

» Uwazac, aby nie dotkng¢ wytgcznika gtéwnego podczas wyjmowania
pilnika. Spowoduje to uruchomienie obrotéw pilnika.

* Dla kazdego pacjenta nalezy uzy¢é nowego rekawa ochronnego.

(Nie wykorzystywac ponownie).

AOSTRZEZENIE

 Aby nie dopusci¢ do zakazenia krzyzowego, uzywaé nowego rekawa
ochronnego dla kazdego pacjenta. (Nie wykorzystywa¢ ponownie).
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@) tadowanie akumulatora

Podtgczy¢ koniec DC przewodu zasilajgcego do gniazda
u dotu tadowarki, zas drugi koniec — do gniazdka elek-
trycznego. Dioda Ready (zielona) wtaczy sie.

Dioda fadowania
(pomaranczowa)

Umiesci¢ katnice w fadowarce.

Dioda Ready (zielona) wytgczy sie, za$ dioda tadowania
(pomaranczowa) — wigczy i rozpocznie sie tadowanie
mikrosilnika.

Dioda Ready
(zielona)

Kiedy akumulator zostanie catkowicie natadowany, dioda
tadowania (pomaranczowa) wytgczy sie, zas wigczy sie
dioda Ready (zielona).

Poziom natadowania akumulatora

ZEE

Liczba kresek pokazuje poziom natadowania akumulatora.

* Akumulator jest wbudowany w mikrosilnik.

AOSTRZEZENIE

» Uzywacé wytgcznie zasilacza dotgczonego do urzgdzenia Tri Auto ZX2.
Uzywanie innego zasilacza moze spowodowac porazenia prgdem, nie-
prawidtowe dziatanie, pozar itd.

« tadowarka i zasilacz muszg znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 2 m
od pacjenta.

« Nie wolno uzywac¢ tadowarki do tadowania urzadzen innych niz Tri Auto
ZX2.

* Petne natadowanie akumulatora zajmuje okoto 100 minut.

A OSTRZEZENIE

« Nie dotykac tadowarki ani zasilacza AC, jesli w trakcie tadowania aku-

mulatora wystapi burza z piorunami. Moze to spowodowac¢ porazenie
pradem.

* Nie uzywac tadowarki w miejscu, w ktérym mogtaby zamokna¢.

AUWAGA

« Nie tadowac¢ mikrosilnika z podtgczonym przewodem pomiarowym lub

przewodem owinigtym wokét mikrosilnika. Moze to spowodowac prze-
rwanie zyt przewodu lub uszkodzenie gniazda.

« W tadowarce znajduje si¢ magnes, ktéry moze przycigga¢ metalowe za-

ciski itd. Jesli tak sie stanie, usungé zacisk itd.

0 Jesli po umieszczeniu mikrosilnika w tadowarce dioda tadowania (poma-

ranczowa) wylaczy sie od razu lub nie wiaczy sie wcale, prawdopodobnie
akumulator jest w petni natadowany. Aby to potwierdzi¢, nalezy wyjg¢ mi-
krosilnik i ponownie umiesci¢ go w tadowarce.

0 Upewnic¢ sie, ze na stykach ztgczy mikrosilnika i tadowarki nie znajdujg sig

zabrudzenia, drobiny metalu itd. Je$li styki sg zabrudzone, przetrze¢ je
gaza nasgczong etanolem (70 do 80 % obj.) i starannie wyzetg. Uwazac,
aby nie wygig¢ ani nie odksztalci¢ stykow.

0 Nie pozostawiaé tadowarki w miejscu, w ktérym bedzie wystawiona na

bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

0 Odtaczy¢ tadowarke od zrédta zasilania, jesli nie jest uzywana.

Jesli na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,Low Battery” (Niski poziom
natadowania akumulatora), tadunek pozostaty w akumulatorze jest
bardzo niski. Jesli po naci$nigciu wytgcznika gtdwnego nie wyswietli sie
ekran trybu oczekiwania, natychmiast natadowac¢ akumulator.

& str.50 "2. Nieprawidlowe zatrzymanie"

0 Akumulator nalezy natadowaé, gdy tylko na wskazniku bedzie widoczna ostat-
nia kreska.
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Korzystanie z wtyczek zasilacza AC

W momencie wysyiki urzgdzenia Tri Auto ZX2 do zasilacza AC nie jest podtgczona wtyczka.
Z urzgdzeniem dostarczane sg cztery rézne wtyczki pokazane ponizej. Wybra¢ wtyczke odpowiednig dla danego

regionu.

Zasilacz AC

e Podtaczanie wtyczki zasilacza

Wystepy

Dopasowac¢ wyciecia we wtyczce do wystepéw w za-
silaczu AC i wciska¢ w kierunku wskazanym strzatkg
LOCK (do géry), az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

e Odtaczanie wtyczki zasilacza

/ Wgtebienie

(h

Wocisng¢ wgtebienie na srodku wtyczki i przesung¢
wtyczke w kierunku wskazanym strzatkg OPEN
(w dot).

Wityczki zasilacza

A OSTRZEZENIE

» Upewni¢ sie, ze wtyczka jest mocno wcisnigta w zasilacz.

« Nigdy nie uzywac¢ samej wtyczki bez zasilacza. Moze to spowodowac¢ pora-

Zenie pradem.
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5. Odkazanie

W zaleznosci od elementdw urzgdzenia odkazanie wykonuje sie na dwa sposoby.

Czesci wymagajace sterylizacji Czesci wymagajace dezynfekcji
% str.29 & str.33

m Mikrosilnik Przewod pomiarowy

Katnica Zatrzask pilnika
Tester
Elektrody bierne Uchwyt na mikrosilnik
(D
- —
—_—
Elektroda zewnetrzna Dtugi zatrzask pilnika tadowarka akumulatora Prowadnik

(z nasadka)

A OSTRZEZENIE

« Aby nie dopusci¢ do rozprzestrzeniania sie zakazen, procedury odkazania nalezy wykonywa¢ po kazdym pacjencie.
« Podczas odkazania uwazac¢, aby unikngé zakazenia krzyzowego.
« Podczas odkazania zawsze stosowac srodki ochrony osobistej takie jak okulary ochronne, rekawice, maska itp.

AUWAGA

« Przed odkazaniem nalezy koniecznie wytaczy¢ urzadzenie i upewni¢ sig, ze nie zostanie wigczone.
« Zachowac¢ ostrozno$¢ podczas mocowania i wyjmowania pilnika, aby unikng¢ zranienia palcéw.

o Odkazanie wykona¢ natychmiast po uzyciu.

o Przed odkazaniem upewni¢ sie, ze wszystkie czesci (np. pilnik, zatrzask pilnika) sg od siebie odseparowane.

m Przygotowanie

Przytrzymac \

Wytgczy¢ zasilanie.
Odtgczy¢ wszystkie czesci.
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Czesci wymagajace sterylizacji

Po kazdym pacjencie nalezy wykonywac procedury odkazania w ponizszej kolejnosci natychmiast po zakonczeniu badania.

[Czyszczenie wstepne )—)[ %zg:;:éir:jzl

Katnica Zatrzask pilnika

o

Elektroda zewnetrzna (z nasadkg)

[Czyszczenie wstepne]

Te procedure nalezy wykonywac po kazdym pacjencie.

AR

Przetrze¢ czesci kawatkiem gazy lub Sciereczki z
mikrofibry (np. Toraysee for CE — $ciereczka do pielegnaciji
przyrzgdow i wyrobéw medycznych) nasgczonej biezgcg
woda w celu usuniecia widocznych zanieczyszczen.

Ewentualnie wyczysci¢ czesci uzyciem migkka szczoteczkg
pod biezgcg wodg, aby usung¢ widoczne zanieczyszczenia.

Elektrody bierne

}—)[Smarowanie )—)[ Pakowanie ]—)[ Sterylizacja ]

* Tylko katnica wymaga smarowania.

c— b

Uchwyt na mikrosilnik

—_—

Dtugi zatrzask pilnika

AUWAGA

» Wyja¢ pilnik przed przystapieniem do odkazania katnicy.

0 Odkazanie wykona¢ natychmiast po uzyciu. Jesli czesci zanieczyszczone
krwig zostang pozostawione na diuzej, ich oczyszczenie bedzie utrudnio-
ne.

o Nie stosowa¢ $rodkéw chemicznych, ktére przed czyszczeniem moga wy-
wota¢ koagulacje biatek.

0 Jezeli podczas zabiegu byt wykorzystywany $rodek leczniczy, ktory przy-
Ignat do czesci, nalezy go zmy¢ pod biezacg wodg.

0 Uwazac, aby podczas czyszczenia zatrzasku pilnika nie pociggng¢ za
przewod. Moze to spowodowac zerwanie przewodu.

*_/\ Przewod

@ Nie czyscic czesci przy uzyciu myjki ultradzwiekowej.

o Jesli do wnetrza katnicy przenikng pyt lub inne zanieczyszczenia, katnica
moze nie obracac sie prawidtowo.




[Czyszczenie i dezynfekcja]

Umiesci¢ czesci w koszyku,

(Ustawi¢ katnice w uchwycie.)

Wybra¢ tryb pracy myjni-dezynfektora zgodnie z tabelg
i rozpoczaé procedure.

racy dla myjni-

N~ Zalecane warunki
/T\ dezynfektorow

Nazwa |l \iele G 7881
urzgdzenia
Tryb Vario TD
Detergent neodisher MediClean
(stezenie) (0,3% do 0,5%)
Srodek ptuczacy | neodisher MediKlar
(stezenie) (0,02% do 0,04 %)

* Po czyszczeniu na czesciach mogg pozostawac zacieki
lub biate plamy. Neutralizator stosowa¢ wytgcznie w przy-
padku wystgpienia takich zaciekéw i plam.

Po zakonczeniu czyszczenia sprawdzic¢, czy czesci zostaty
dokfadnie wyczyszczone.

Usung¢ wilgo¢ pozostatg na powierzchni lub wewnatrz
czesci za pomocg sprezonego powietrza.

A OSTRZEZENIE

« Jesli po czyszczeniu w czesciach pozostanie wilgo¢, moze spowodowac
korozje lub skutkowa¢ niedostateczng sterylizacjg. Ponadto pozostata
woda moze wydostaé sie podczas uzywania urzadzenia. Po czyszczeniu
usungé pozostatg wilgo¢ za pomoca strzykawki lub sprezonego powie-
trza.

AUWAGA

« Pyt i inne zanieczyszczenia przylegajgce do haczyka
lub stykéw elektrycznych zatrzasku pilnika moga \
wywotaé usterke urzadzenia. H

aczyk

0 Przed tym etapem nalezy usung¢ widoczne zanieczyszczenia.

0 Stosowa¢ mozna jedynie myjnie-dezynfektory spetniajgce wymogi normy
1ISO 15833-1 (musza zapewnia¢ uzyskanie poziomu dezynfekcji o warto-
$ci co najmniej A0 = 3000).

o Jesli na powierzchni mogg gromadzi¢ sig¢ osady z twardej wody, nalezy
stosowa¢ wode dejonizowang (wode zmiekczong).

0 Wiegcej informacji na temat detergentéw oraz srodkéw neutralizujgcych,
stezenia, jakosci wody, a takze koszykéw na czesci mozna znalezé w in-
strukcji uzytkowania dotgczonej do myjni-dezynfektora.

0 Stosowanie nieprawidtowych metod i roztworéw moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia czesci.

o Nie czysci¢ turbiny za pomocg silnych kwasoéw lub zasad, ktére mogtyby
spowodowac korozje metalu.

0 Nie rozpoczyna¢ suszenia, gdy czes¢ jest wypetniona wodg. W przeciw-
nym razie moze wystgpi¢ korozja czesci wywotana kondensacjg roztworu
ptuczgcego.

0 Po zakonczeniu czyszczenia usunagé¢ wilgo¢ pozostata wewnatrz czesci za
pomocy sprezonego powietrza.
Nie pozostawia¢ czeséci w myjni-dezynfektorze. Moze to skutkowa¢ koroz-
ja lub uszkodzeniem czesci.

o Podczas czyszczenia powierzchnia czesci moze ulec zarysowaniu lub
otarciu w wyniku kontaktu z koszykiem na czesci lub innymi czg$ciami.
W zaleznosci od stopnia zarysowania i zuzycia czgsci mogg wymagac
wymiany.

0 Podczas czyszczenia katnicy zawsze korzysta¢ z uchwytu na mikrosilnik
i upewnic sie, ze wnetrze katnicy zostato starannie wyptukane.

0 Katnice smarowac po kazdym myciu.
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Smarowanie

* Tylko katnica wymaga smarowania.

* Smarowanie i usuwanie nadmiaru oleju mozna
wykona¢ za pomoca urzgdzenia do konserwacji
koncowek stomatologicznych firmy J. MORITA.

(1)Zabezpieczy¢ katnice za pomoca gazy lub innej odpo-

wiedniej Sciereczki.

(2)Nakreci¢ dysze na puszke do spryskiwania. Nastepnie
wiozy¢ dysze do koncéwki ztgcza katnicy i spryskiwac

przez 2 s. Za pomocg gazy itp. zetrze¢ nadmiar oleju
z katnicy.

(3)Ustawic katnice pionowo na gazie, aby umozliwi¢ wy-

ptyniecie nadmiaru cieczy.

Przed umieszczeniem w autoklawie nalezy nasmarowac katnice
olejem MORITA MULTI SPRAY.

AUWAGA

« Nie uzywa¢ zadnego $rodka smarujgcego innego niz MORITA MULTI
SPRAY.

« Brak wiasciwego smarowania katnicy moze doprowadzi¢ do jej usterki.

/A OSTRZEZENIE

« Nie dopusci¢ do przedostania sie aerozolu do oczu itp. Nalezy zawsze
zabezpieczy¢ katnice gaza lub odpowiednig $ciereczka.

/A OSTRZEZENIE

« Nigdy nie kierowa¢ aerozolu na inne osoby.
« Nie uzywac aerozolu w poblizu otwartego ptomienia.

 Podczas korzystania z aerozolu mocno trzymac zaréwno katnice, jak
i puszke do spryskiwania. W przeciwnym razie ci$nienie aerozolu moze
wytraci¢ katnice z dtoni.

AUWAGA

» Zawsze wstrzasng¢ puszkg dwa lub trzy razy przed uzyciem. Puszke
nalezy trzymac w pozycji pionowe;j.

AUWAGA

* Przymocowanie nieodpowiednio osuszonej katnicy moze spowodowac
uszkodzenie mikrosilnika.
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Pakowanie

W jednej torebce do sterylizacji umieszczac tylko jedng

czest.

Stosowac wylgcznie torebki dopuszczone przez agencje
FDA (dotyczy USA)

Sterylizacja

Wysterylizowac¢ czgsci, ktére mozna sterylizowa¢ w auto-

klawie.

Po sterylizacji w autoklawie przechowywac czesci w czy-

stym i suchym miejscu.

60 minut

135°C
1y Zalecane ustawienia autoklawu
ESES
Kraj: USA
Typ Czas
g Temperatura Czas schniecia
sterylizatora po sterylizacji
+132°C 15 minut
Grawitacyjny 15 minut
+121°C 30 minut
Kraj: inny niz USA
Typ Czas
: Temperatura Czas schniecia
sterylizatora po sterylizadji
Dynamiczne +134°C 3 minut
usuwanie 10 minut
powietrza |, 4540 5 minut
o min.
+134°C 6 minut min
Grawitacyjny ' 10 minut
+ 121 oC min.

0 Stosowac torebki do sterylizacji spetniajace wymagania normy 1ISO 11607.

0 Nie stosowac torebek do sterylizacji zawierajgcych rozpuszczalne w wo-
dzie sktadniki klejace, takie jak PVA (alkohol poliwinylowy). W przeciwnym
razie sktadnik klejgcy moze podczas sterylizacji zosta¢ wyptukany,
przedosta¢ sie do katnicy i osadzi¢ si¢ na niej, co bedzie skutkowac
spadkiem predkosci obrotowej. Nalezy pamigta¢, ze nawet torebki do ste-
rylizacji zgodne z norma ISO 11607 mogg zawiera¢ PVA.

0 Podczas umieszczenia czgsci w torebce do sterylizacji zadbaé, aby nie
byta ona poddana obcigzeniom (dotyczy to np. przewodu).

A\ OSTRZEZENIE

» W celu uniknigcia rozprzestrzeniania sie zakazen czgsci nalezy steryli-
zowac po kazdym pacjencie.

AUWAGA

* Tuz po wyjeciu z autoklawu czesci sg bardzo gorace. Przed ich dotknie-
ciem zaczeka¢, az sie schfodzg.

0 Nie uzywa¢ innych metod sterylizacji cze$ci niz w autoklawie.

0 Jesli czgstki obce lub roztwory chemiczne nie zostang usunigte, steryliza-
cja w autoklawie moze uszkodzi¢ lub odbarwi¢ czesci. Starannie wyczy-
$ci¢ i wysterylizowac¢ czesci przed ich umieszczeniem w autoklawie.

Ustawiona temperatura sterylizacji i suszenia nie moze przekraczac
+135°C. Temperatura wyzsza niz +135°C moze spowodowaé uszkodze-
nie lub odbarwienie czesci.

o Tylko katnica, zatrzask pilnika, elektroda bierna, uchwyt na mikrosilnik,
elektroda zewnetrzna (z nasadka) i dtugi zatrzask pilnika moga by¢ stery-
lizowane w autoklawie.

0 Przed umieszczeniem w autoklawie wyjaé pilnik z zatrzasku pilnika.

0 W przypadku sterylizacji pilnikéw w autoklawie stosowa¢ sie do zalecen
producenta.

o Po zakonczeniu sterylizacji w autoklawie nie pozostawia¢ czeséci w auto-
klawie.

a Pamigta¢ o nasmarowaniu katnicy przed jej umieszczeniem w autoklawie.




Czesci wymagajace dezynfekciji

Po kazdym pacjencie nalezy wykonywac procedury odkazania w ponizszej kolejnosci natychmiast po zakonczeniu badania.

[ Czyszczenie wstepne ]—»[ Czyszczenie i dezynfekcja ]

— < —

Mikrosilnik tadowarka akumulatora Przewdd pomiarowy Tester Prowadnik

[Czyszczenie wstepne]

Te procedure nalezy wykonywac po kazdym pacjencie.

0 Odkazanie wykona¢ natychmiast po uzyciu. Jesli czesci zanieczyszczone
krwig zostang pozostawione na diuzej, ich oczyszczenie bedzie utrudnio-
ne.

0 Nie stosowa¢ $rodkéw chemicznych, ktére przed czyszczeniem mogg wy-
wotaé koagulacje biatek.

0 Jezeli podczas zabiegu byt wykorzystywany srodek klejacy, ktory przylgnat
do czesci, nalezy go natychmiast usung¢ za pomocg gazy lub $ciereczki
z mikrofibry (np. Toraysee for CE — $ciereczka do pielegnacji przyrzadow

i wyrobéw medycznych) nasgczonej biezgca woda.

0 Uwaza¢, aby podczas czyszczenia zatrzasku pilnika nie pociagng¢ prze-
Przetrze¢ czesci kawatkiem gazy lub $ciereczki z wodu. Moze to spowodowac zerwanie przewodu.

mikrofibry (np. Toraysee for CE — Sciereczka do pielegnaciji e

przyrzadéw i wyrobéw medycznych) nasgczonej biezgcg Przewod
wodg w celu usuniecia widocznych zanieczyszczen. 0 Nie czysci¢ cze$é przy uzyciu myjki ultradzwiekowej.
Nastepnie doktadnie wysuszy¢ czesci, wycierajgc je miekkg o Uwazac¢, aby nie zamoczy¢ stykéw elektrycznych.
Sciereczka.

[Czyszczenie i dezynfekcja]

o Podczas wycierania czesci upewnic sie, ze nie pozostaty na nich widocz-
ne slady wilgoci ani zanieczyszczenia.

0 Uwaza¢, aby podczas czyszczenia zatrzasku pilnika nie pociggngé prze-
wodu. Moze to spowodowac¢ zerwanie przewodu.

o Nie uzywac¢ $rodkéw dezynfekujgcych innych niz zalecane przez firme J.
MORITA MFG. CORP.

0 Szczegotowe informacje na temat postepowania ze srodkami dezynfeku-
Przetrzeé powierzchnie CZQéCi srodkami dezynfekujacymi jacymi mozna znalez¢ w instrukcji uzytkowania danego $rodka.

. . ) Naniesienie zbyt duzej ilosci srodka dezynfekujgcego na gaze lub Scie-
zatwierdzonymi przez firme J. MORITA MFG. CORP. reczke z mikrofibry spowoduje jego przedostanie sie do czesci oraz jej
nieprawidtowe dziatanie.

Srodki dezynfekujace zatwierdzone przez firm

0 Nie zanurza¢ czesci ani nie przeciera¢ ich zadnym z nastepujgcych

W $Srodkéw: woda uzytkowa (woda elektrolizowana, silny roztwér alkaliczny,
. woda ozonowana), $rodki medyczne (aldehyd glutarowy itp.) lub jakiekol-
Srodek dezynfekujacy Kraj wiek inne specjalne rodzaje wody lub komercyjnych ptynéw czyszczacych.

Takie ptyny mogg powodowac¢ korozje metalu i pozostawanie sladowych
ilosci $rodka medycznego na czesciach.

Etanol (70 do 80 % obj.)

Nie czysci¢ ani nie zanurza¢ czesci z uzyciem $rodkéw chemicznych,
USA takich jak formokrezol (FC) i podchloryn sodu. Spowoduije to uszkodzenie
czesci z metalu i tworzywa sztucznego. Natychmiast wytrze¢ wszystkie
$rodki chemiczne, ktére przypadkowo rozlaty sie na czgsci.

Opti-Cide 3 (chusteczki)

FD 366 sensitive (chusteczki) inny niz USA
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I Konfigurowanie ustawien

Ustawienia obrotow

W urzadzeniu Tri Auto ZX2 dostepne sg wymienione ponizej ustawienia obrotéw. Ustawienia te mozna przypisa¢ do kazdej z pamieci.

o Niektore funkcje moga nie by¢ dostepne do uzytku lub konfiguracji. Zalezy to od trybu pracy i innych ustawien tych funkcji.

. . Metoda
Funkcja Opis konfiguraciji
Tryb pracy 5 trybodw opracowywania i pomiaru dtugosci kanatu. str.35
Predkos¢é Predkos¢ obrotowa pilnika.
W przypadku trybéw CW i CCW — warto$¢ momentu (ograniczenie momentu), przy ktérym
I\/Ioomen_t obr(_)towy tu/ aktywowany jest rewers. W przypadku trybu OTR — warto$¢ momentu (moment wyzwalajgcy), str.36
( grtanlczenlle.momen u/mo- przy ktérym aktywowany jest optymalny rewers momentu.
ment wyzwalajacy) W przypadku trybéw CW i CCW ustawi¢ mozna réwniez warto$¢ R.L. (praca bez rewersu).
Dziatanie po osiggnieciu wierz- | Dziatanie pilnika, kiedy jego koncowka siegnie punktu, ktory jest wskazywany przez migajg- str.37
chotka cq kreske.
Automatyczne uruchamianie Pilnik zaczyna obracac sie automatycznie po wprowadzeniu do kanatu.
Automatyczne zatrzymywanie = Silnik zatrzymuije sie automatycznie po wyjeciu z kanatu. otr.38
L . Pokazuje punkt w kanale, przy ktorym aktywowane jest okreslone dziatanie po osiagnieciu
Potozenie migajacej kreski wierzchjoikr;. przy Kiory yw J P agnie
Zwalnianie w miare zblizania sie Predkos¢ pilnika automatycznie zmniejsza sie, kiedy pilnik zbliza sie do wierzchotka korze-
do wierzchotka (Apical Slow Dwn.) | nia. str. 39
Zwalnianie wraz ze wzrostem P . ) )
momentu (Torq, Slow Dwn.) Predkos¢ pilnika zmniejsza sie automatycznie wraz ze wzrostem momentu obrotowego.
Zmniejszanie momentu w miare
zblizania sie do wierzchotka Moment zmniejsza sie automatycznie w miare jak pilnik zbliza sie do wierzchotka kanatu.
(Apical Torg. Dwn.) .40
str.
Kat obrotu W przypadku trybow OTR i OGP — wartosci kata dla obrotéw ,do przodu” i ,do tytu”.
Gtosnos¢ brzeczyka Glo$nos¢ sygnatu wskazujgcego osiggniecie zgdanej pozycji w kanale, rewers momentu itd.
m Domysine ustawienia pamieci
Ponizej przedstawiono domysine ustawienia pamieci. Ustawienia te mozna zmieni¢ zaleznie od potrzeb.
) Kanaty normalne Kanat o ztozonej anatomii
Ustawiany parametr m1 m38
m2 m3 m4 m5 m6 m7 Metoda
Pomiar  Opracowywanie konfiguraci
f P P Wygtadzenie Opracowywanie Wygtadzenie Wygtadzenie Opracowywanie Iniekcj two-
Funkcja d&‘;ﬂgﬁf‘ g‘z’e";‘z{ Sciezki kanatu Sciezki Sciezki fanaly | réw leczniozych
Tryb pracy EMR cw OGP OTR OGP OGP OTR ccw str.35
Predkos¢ (obr./min) Nd. 600 300 300 100 300 300 200
Ograniczenie momentu Nd 3.0 Nd Nd Nd Nd Nd RL str. 36
(N-cm) . , . . . . . .
Moment wyzwalajgcy Nd Nd Nd 0.2 Nd Nd 0.2 Nd
(N-cm) . . . ) . . ) .
Dziatanie po osiggnieciu Nd. OAS OAS OAS OAS OAS OAS off str.37
wierzchotka
Automatyczne uruchamianie Nd. Off On On On On On Off
Automatyczne zatrzymywanie Nd. Off On On Off Off Off Off str.38
Potozenie migajgcej kreski A 1 A 1 A A 1 A
Zwalnianie w miare zblizania
sie do wierzcholka Nd. Off Nd. Nd. Nd. Nd. Nd. Off .
Zwalnianie wraz ze wzrostem .
momentu Nd. Off Nd. Nd. Nd. Nd. Nd. Off
Zmniejszanie momentu w miare
zblizania sie do wierzchotka Nd. off Nd. Nd. Nd. Nd. Nd. ot
Kat obrotu (tryb OGP) Nd. Nd. 180 Nd. 90 90 Nd. Nd. .40
str.
Kat obrotu (tryb OTR) Nd. Nd. Nd. 180 Nd. Nd. 180 Nd.
Gtlosnos¢ brzeczyka Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3 Vol. 3
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Ustawianie trybu pracy

1 Wiaczanie zasilania

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytgczy¢
urzadzenie.

4 Wybor trybu pracy

Nacisna¢ przyciski strzatek ( ), aby
wybrac tryb pracy.

m Ustawienia trybu pracy

m3 Operation Mode

Tryb pracy OGP

Tryb pracy

2 Wybor numeru pamigci

m3  300/min

woe 180ms O < >

Nacisna¢ przyciski strzatek ( ), aby wy-

bra¢ pamig¢ od m1 dom8.

5 Powrét do ekranu oczekiwania

Nacisna¢ wytacznik gtéwny, aby powrdci¢ do ekranu
trybu oczekiwania. Mozna tez zaczekac, az urzadzenie
automatycznie powréci do ekranu trybu oczekiwania.

Dostepnych jest 5 trybédw opracowywania i pomiaru dtugosci kanatu.

EMR : Pomiar dtugosci kanatu

CCwW

cw

OTR : Uzywany do opracowywania kanatu.

OGP :

: Uzywany do udrazniania i wygtadzania sciezki.

3 Wyswietlanie ekranu ustawien

Przytrzymac¢

Przytrzymac przycisk wyboru () przez co
najmniej 1's.

Wyswietli sie Operation Mode (tryb pracy).

m3 Operation Mode

OGP

: Tylko rewers. Wykorzystywany do iniekcji wodorotlenku wapnia i innych roztworow.
* Kiedy jest aktywny, ciggle emitowany jest podwdjny sygnat dzwiekowy.

: Normalny obrét o 360° ,do przodu”. Mozliwe jest korzystanie z funkcji rewersu i innych.
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.. L .. Predkos¢ (obr./min)
Ustawianie predkosci i momentu

1 Wiaczanie zasilania 2 Wyb6r numeru pamiegci

m3  300¢min

wp 06P 180deq

Nacisna¢ przyciski strzatek ( ), aby

wybraé pamigé od m1 dom8.

Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby wytaczyé
urzadzenie.

4 Wybér i ustawianie funkcji 5 Powrét do ekranu oczekiwania

Moment obrotowy (N+<cm)

3 Wyswietlanie ekranu ustawier

Przytrzymac
Przytrzymac przycisk wyboru () przez co
najmniej 1 s.
Wyswietli sie Operation Mode (tryb pracy).

m3 Operation Mode

OGP

Naciska¢ przycisk wyboru () do momentu Nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powrdci¢ do ekranu

wyswietlenia zgdanej funkcji. Nacisng¢ przyci- trybu oczekiwania. Mozna tez zaczekaé, az urzagdzenie

ski strzatek ( ), aby zmieni¢ ustawienia. automatycznie powrdci do ekranu trybu oczekiwania.
m Ustawienia predkosci i momentu

sz . m3 Speed
Predkosé¢ (obr./min) 300 i
Predkos¢ obrotowa pilnika.
* Mozliwe jest ustawienie réznych predkosci dla réoznych trybow.
EMR CW (do przodu) CCW (do tytu) OTR OGP
Nd. 100 150 200 250 300 400 500 600 800 1000 100 300 500

m2 Torgue Limit

Moment obrotowy (N-cm) 3 0m

W przypadku trybow CW i CCW — wartos¢ momentu (ograniczenie momentu), przy ktérym aktywowany jest rewers. W przy-
padku trybu OTR — warto$¢ momentu (moment wyzwalajacy), przy ktérym aktywowany jest optymalny rewers momentu.

W przypadku trybéw CW i CCW ustawi¢ mozna réwniez tryb  R.L  (praca bez rewersu).

W przypadku trybéw EMR i OGP nie mozna ustawi¢ ograniczenia momentu ani momentu wyzwalajgcego.

* W trybie CCW silnik pracuje tylko z rewersem i nie zmienia kierunku obrotéw nawet po osiggnieciu ustawionego ogranicze-
nia momentu. Zmiana dzwieku ostrzegawczego informuje uzytkownika o osiggnieciu ograniczenia momentu.

* Dopuszczalne wartosci ograniczenia momentu

CW (do przodu) CCW (do tytu)

0,2 0,4 o0,6 08 10 15 2,0 2,5 3,0 4,0 5,0 RL

Jesli wigczona jest funkcja zwalniania wraz ze wzrostem momentu lub zmniej-
szania momentu w miare zblizania sie do wierzchotka, nie mozna wybra¢ opcji
0,2 N-cmi R.L (bez rewersu).

AUWAGA

¢ Dopuszczalne wartosci momentu
wyzwalajacego

OTR

0,2 0,4 0,6 0,8 1,0

« Jesli urzadzenie pracuje w trybie R.L (bez rewersu), silnik nie zmieni kierunku obrotéw na rewers bez wzgledu na zastosowany moment.

» Dopasowac ustawienie momentu do rodzaju kanatu i pilnika.

0 Rzeczywista warto§¢ momentu moze réznic sig nieznacznie zaleznie od stanu silnika i katnicy. Wyswietlana warto$¢ stuzy wytgcznie celom informacyjnym.
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L. . . . . . Dziafanie po osiagnigciu wierzchotka Automatyczne uruchamianie
Ustawienia powigzania z funkcjg pomiaru dtugosci kanatu

Automatyczne zatrzymywanie Polozenie migajacej kreski

1 Wiaczanie zasilania 2 Wybor numeru pamigci 3 Wyswietlanie ekranu ustawier

m3  300vmn

w0 ocp 180des

Nacisng¢ wytgcznik gtowny, aby wytgczyé Nacisngc¢ przyciski strzatek ( ), aby
urzadzenie. wybra¢ pamie¢ od m1 dom8.

Przytrzymac

Przytrzymac¢ przycisk wyboru () przez co
najmniej 1 s.

Wyswietli sie Operation Mode (tryb pracy).

4 Wybor i ustawianie funkgji 5 Powrét do ekranu oczekiwania

m3 Operation Mode

oGP

Naciska¢ przycisk wyboru () do momentu Nacisna¢ wytgcznik gtéwny, aby powrdci¢ do ekranu
wyswietlenia zgdanej funkcji. Nacisngé przyci-

trybu oczekiwania. Mozna tez zaczekac, az urzadzenie
ski strzatek ( )’ aby zmieni¢ ustawienia. automatycznie powrdci do ekranu trybu oczekiwania.

m Ustawienia

Dziatanie po osiagnieciu wierzchotka m3g"/°§'§°“°"

Dziatania wykonywane automatycznie przez urzadzenie, kiedy koncowka pilnika znajdzie sie w punkcie wskazywanym przez
migajgca kreske. gzstr. 38 "Potozenie migajacej kreski"

off : Silnik pracuje z poprzednimi obrotami, bez zatrzymywania sie lub rewersu.

Osiggniecie
‘ potoZenia
migajacej kreski

Stop Automatyczne zatrzymanie po osia-
gnieciu wierzchotka

: Pilnik zatrzymuje sie automatycznie.

Reverse  Automatyczny rewers po osiggnie- ‘ f
ciu wierzchotka
: Pilnik automatycznie zmieni kierunek
obrotow.
OAS Optymalne zatrzymanie po osig- ‘

gnieciu wierzchotka

: Silnik automatycznie wigcza
rewers na 1/2 do 1 obrotu i za-

trzymuje sie po zwolnieniu zak-
leszczenia.

Mozliwe jest ustawienie réznych dziatan po osiagnieciu wierzchotka dla réznych trybow.

EMR CW (do przodu) CCW (do tytu) OTR OGP
Off Stop Off Stop Off Stop Off Stop
Nd.
Reverse OAS OAS

Reverse OAS Reverse OAS
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Automatyczne uruchamianie = 8:5“‘“

Silnik uruchomi sie automatycznie, kiedy pilnik zostanie wprowadzony do kanatu, a na wskazniku dtugosci wytgczg sie co naj-

mniej 2 kreski.

Wiecej niz
On : Silnik uruchamia sie automatycznie. /2 kreski
off : Silnik nie uruchamia sie po wprowadzeniu pilnika do kanatu.
Do wigczania/wytgczania silnika stuzy wytgcznik gtowny.
¢ Mozliwe jest skonfigurowanie réznych ustawien automatycznego uruchamiania dla
réznych trybow. fn?éc;ggg
kreski
EMR CW (do przodu) | CCW (do tytu) OTR OGP
On Off
Nd.

Jesli wiaczona jest funkcja automatycznego zatrzymywania,funkcji tej nie
mozna wytaczyc¢.

. m3 AutoStop
Automatyczne zatrzymywanie On

Silnik zatrzymuje sie automatycznie, kiedy pilnik zostanie wyjety z kanatu, a wskaznik dtugosci wytgczy sie.

On : Silnik zatrzymuje sie automatycznie.
Off : Silnik nie zatrzymuje sie po wyjeciu pilnika z kanatu.
Do wigczania/wytgczania silnika stuzy wytgcznik gtowny.

* Mozliwe jest skonfigurowanie réoznych ustawien automatycznego wytgczania dla réznych tryboéw.

EMR CW (do przodu) | CCW (do tytu) OTR OGP

On Off

Nd.
Jesli wiaczona jest funkcja automatycznego uruchamiania, funkcji tej nie

mozna wiaczyé¢.

Funkcja automatycznego zatrzymywania dziata tylko jesli silnik zostat uruchomiony przez funkcje automatycznego uruchamiania.
Jesli silnik zostat wigczony za pomoca wytgcznika gtéwnego, nie wytgczy sie, nawet jesli funkcja automatycznego zatrzymywania jest aktywna.

M 3 Flash Bar Position

Y —
AP*1 2 3

Potozenie migajacej kreski

Punkt, w ktéorym aktywowane s3 rézne dziatanie po osiagnieciu wierzchotka.
A Odczyt 0,5 na skali wskaznika oznacza, ze koncéwka pilnika znajduje sie bardzo blisko otworu anatomicznego.

Zakres ustawien wynosi od 2 do AP (wierzchotek).

EMR CW (do przodu) | CCW (do tytu) OTR OGP

Zakres ustawien: AP (Apex) — 2
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.. . Zwalnianie w miare zblizania si¢ do wierzchotka Zwalnianie wraz ze wzrostem momentu
Ustawianie innych funkcji

Zmniejszanie momentu w miare zblizania si¢ do wierzchotka Kat obrotu Gtosnos¢ brzeczyka

1 Wiaczanie zasilania 2 Wybér numeru pamigci 3 Wyswietlanie ekranu ustawier

m3  200m.
w0 ocp 1804eq

s < >

Przytrzymaé

Nacisngé wytgcznik gtéwny, aby wytgczyé Nacisngé przyciski strzatek ( ), aby Przytrzymac przycisk wyboru () przez co
urzadzenie. wybra¢ pamie¢ od m1 do m8. najmniej 1's.

Wyswietli sie Operation Mode (tryb pracy).

4 Wybér i ustawianie funkcji 5 Powrét do ekranu oczekiwania

m3 OperationMade

OGP

Naciska¢ przycisk wyboru () do momentu Nacisnag¢ wytgcznik gtowny, aby powrdci¢ do ekranu
wyswietlenia zadanej funkcji. Nacisna¢ przyci- trybu oczekiwania. Mozna tez zaczeka¢, az urzadzenie
ski strzatek ( ) aby zmieni¢ ustawienia. automatycznie powrdci do ekranu trybu oczekiwania.

m Ustawienia

. - a oo q q . m2 api B
Zwalnianie w miare zblizania si¢ do wierzchotka 3;;'5"’““0”“"

Obroty automatycznie zmniejszaja sie w miare, jak koncéwka pilnika zaczyna zbliza¢ sie do wierzchotka.
On : Automatyczne zwalnianie.

off : Bez zwalniania.

Mozliwe jest ustawienie parametrow zwalniania w miare zblizania sie do wierzchotka dla réznych tryboéw.
EMR CW (do przodu) CCW (do tytu) OTR OGP

On Off

Nd.

Nd. Nd.
Jesli wiaczona jest funkcja zmniejszania momentu w miare zblizania sie

do wierzchotka, funkcji tej nie mozna wiaczy¢.

. . m2 Torg. Slow Dwn,
Zwalnianie wraz ze wzrostem momentu Off

Obroty automatycznie zmniejszajg sie wraz ze wzrostem momentu obrotowego.

On :Automatyczne zwalnianie.

off : Bez zwalniania.

Mozliwe jest ustawienie parametrow zwalniania wraz ze wzrostem momentu dla réznych trybow.
EMR CW (do przodu) CCW (do tytu) OTR OGP

On Off

Nd. - . . L . . . Nd. Nd.
Jesli wiaczona jest funkcja zmniejszania momentu w miare zblizania
sie do wierzchotka lub ustawiono moment 0,2 lub R/L (bez rewersu),
funkcji tej nie mozna wiaczy¢.
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.. . . e .. . M2 apical Torg, Dwn.
Zmniejszanie momentu w miare zblizania sie do wierzchotka o

Moment zmniejsza sie automatycznie w miare, jak pilnik zbliza sie do wierzchotka kanatu.
On : Moment zmniejsza sig¢ automatycznie.

Off : Moment nie zmienia sie.

* Mozliwe jest ustawienie parametrow zmniejszania momentu po osiggnieciu wierzchotka dla réznych trybow.

EMR CW (do przodu) CCW (do tytu) OTR OGP

On Off

Nd. Nd. Nd.

Jesli wlaczona jest funkcja zwalniania w miare zblizania sie do wierz-
chotka lub zwalniania wraz ze wzrostem momentu lub ustawiono mo-
ment 0,2 lub R/L (bez rewersu), funkcji tej nie mozna wiaczy¢.

M3 Rotation Angle

180deg
W przypadku trybow OGP i OTR — wartosci kata dla obrotéw ,do przodu” i ,do tytu”.

Tryb OGP

o Funkcja OGP (optymalne wygtadzenie Sciezki)

Kat obrotu

0D 'R
<& A
20 . [" ( 90° do przodu i 90° do tytu ) } ( 90° do przodu i 120° do tytu )j

A 'B)
§ i A Y A4
X}) 180 - [" ( 180° do przodu i 180° do tytu ) } (1800 do przodu i 270° do tytu )j
008 .
@3 * Na ilustracji przedstawiono
20 - [" (2400 do przodu i 240° do tytu ) } (2400 do przodu i 330° do tytlu )j

ustawienie 90.

Wykonywac ruchy technikami nakrecania zegarka

(Q) i zrbwnowazonej sity (@).

Tryb OTR

e Funkcja OTR (optymalny rewers momentu) 180
Normalny obrét Dziatanie OTR

l éKontroIg qbciq- ;
180° do przodu  zenia pilnika. ~ ¢ 90° do tytu 180° do przodu
Ponizej ustawionej wartosci| Powyzej ustawionej wartosci

Ciagty obrét do przodu

Obcigzenie

* Na ilustracji
przed-
stawiono
ustawienie
180.

240

Opracowywac kanat z pilnikiem obracajacym sieg ciggle w kierun- I ;

ku ,do przodu”. Obcigzenie pilnika jest sprawdzane co 180° (@). ! Kontrola obcig-
Kiedy obcigzenie pilnika przekroczy ustawiong wysokos¢, pilnik 240° do przodu ; zenia pilnika. 120° do tylu 240° do przodu
automatycznie zacznie obracac si¢ na zmiang o0 90° w kierun- Ponizsj ustawione] wartosci|  Powyzej ustawionej wartosci

ku ,do tytu” (@) i 180° w kierunku ,do przodu” (€)). (Oba katy

obrotu do przodu i do tytu sg ustawione na wartosci domysine). Ciagty obrét do przodu

¢ Mozliwe jest ustawienie réznych katéw obrotu dla réznych trybow.

EMR CW (do przodu) | CCW (do tytu) OTR OGP
Nd. Nd. Nd. 180 240 90 180 240
- I m2 Beeper Volume
Glosnos¢ brzeczyka Vol.3

Gtosnos¢ sygnatu wskazujgcego osiggniecie zgdanej pozycji w kanale, rewers momentu itd.

Vol.0 : Wytgczony, ' Vel.1 : Cichy, Vel.2 : Sredni, Vol.3 : Gtosny

EMR CW (do przodu) | CCW (do tytu) OTR OGP

Vol. 0 Vol. 1 Vol. 2 Vol. 3
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Inne funkcje mikrosilnika

Oprocz funkcji kontroli obrotéw urzadzenie Tri Auto ZX2 posiada réwniez ponizsze funkcje. Sg one wspolne dla wszystkich pamieci.

m Domysine ustawienia mikrosilnika

Ponizej przedstawiono ustawienia domysine. Ustawienia te mozna zmieni¢ zaleznie od potrzeb.

Auto Standby Scr. n Startup Memory
Auto Power Off o Dominant Hand L .
. (automatyczny powrdt do ekranu - (numer pamigci wczytywanej
(czas automatycznego wytgczania) oczekiwania) (reka dominujgca) przy uruchamianiu)
10 min 10s Prawa m1

Ustawianie funkcji mikrosilnika

1 Wiaczanie zasilania 2 Wybor i ustawianie funkcji 3 Powrdt do ekranu oczekiwania
Przytrzymac¢
Przy wylgczonym urzadzeniu przytrzymac Naciska¢ przycisk wyboru () do momentu Po wprowadzeniu ustawien nacisng¢
przycisk wyboru () i nacisna¢ wytacznik wyswietlenia zadanej funkcji. Nacisna¢ przy- wylgcznik gtéwny, aby powrécié do ekranu
gtéwny, aby wtgczy¢ urzadzenie. s Lo . trybu oczekiwania.
Wyswietlony zostanie ekran ustawiania czasu :izkl strzalek ( )' aby zmieni¢ ustawie-
automatycznego wytgczania. ’
m Ustawienia
. AutoPower Off
Czas automatycznego wytgczania 10 min

Okresla, po jakim czasie urzgdzenie wytgczy samo, jesli zaden przycisk nie zostanie nacisniety.

Zakres wynosi od 1 do 30 min w przyrostach co 1 min. = 1min  — " 30 min

Automatyczny powrot do ekranu oczekiwania -

Okresla, po jakim czasie urzadzenie wyswietli ekran trybu oczekiwania, jesli zaden przycisk nie zostanie nacisniety.

Zakres wynosi od 1 do 15 s w przyrostachco1s.  3s  — 15s

Reka dominujaca -

Powoduje obrécenie wyswietlacza o 180°.

Ustawi¢ wyswietlacz dla uzytkownika prawo- lub leworecznego.  Right  Jub = Left

Numer pamieci wczytywanej przy uruchamianiu -

Okresla numer pamieci, jaka zostanie wczytana po wtgczeniu urzgdzenia.
m1 : Po wigczeniu urzgdzenia wczytana zostanie pamieé m1.

Previous : \Wczytana zostanie pamiec¢, jaka byta aktywna w momencie wytgczania urzadzenia.
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Przywracanie ustawien domysinych

Wszystkie ustawienia pamieci i mikrosilnika zostang przywrécone do wartosci domysinych

* Zresetowane zostang wszystkie pamieci (m1 do m8) i funkcje mikrosilnika.
Nie da sie zresetowac tylko jednego ustawienia.

n Wiaczanie zasilania

Calibration

>:Go

Przytrzymac

Przy wytgczonym urzadzeniu przytrzymac przycisk strzatki w lewo () i nacisng¢ wytacznik gtéwny.
Wyswietlony zostanie ekran trybu kalibracji.

B Wybér wyswietlacza

Mermory Reset

>:Go

Nacisng¢ przycisk wyboru () i wybra¢ opcje Memory Reset (reset pamieci).

Reset pamigci

Nacisng¢ przycisk strzatki w prawo (), aby przywrdci¢ ustawienia domysine.
Po zresetowaniu pamieci urzgdzenie automatycznie powroci do ekranu trybu oczekiwania




I Czesci zamienne

* Czesci zamienne i materiaty eksploatacyjne sg wymienione na liscie regularnych kontroli.
Czesci zamienne mogg stac sie niezbedne w zaleznosci od stopnia zuzycia i czasu eksploataciji.

* Czesci nalezy zamowié u lokalnego przedstawiciela lub w oddziale J. MORITA OFFICE.

Wymiana akumulatora

Wymieni¢ akumulator, kiedy zacznie roztadowywac sie szybciej, niz powinien.
W normalnych warunkach eksploatacji trwato$¢ akumulatora wynosi okoto 1 roku. (Zaleznie od czestosci uzytkowania urzg-
dzenia oraz warunkow otoczenia, takich jak wilgotnosc¢).

\

®

N

Pokrywa komory
akumulatora

\

Sq

Gumowa
zaslepka

-

Z=

=P

Ztacze akumulatora

Uszczelka

(1)Wylgczy¢ zasilanie.

0 Podczas wyjmowania akumulatora zasilanie musi by¢ wytgczone.

(2)Za pomocg pesety itd. zdja¢ gumowag zaslepke i wykreci¢ srube.
0 Ostroznie otworzy¢ gumowg zaslepke. Nie ciggngé za mocno. W przeciwnym razie
zaslepka moze sie odtgczy¢ od mikrosilnika.

0 Nie zdejmowa¢ pokrywy akumulatora z mikrosilnika, jesli ten jest mokry.

(3)Zdjac¢ pokrywe akumulatora jak pokazano na rysunku.

(4 )Wyjac¢ stary akumulator i odigczy¢ ztgcze.

(5)Podtgczy¢ nowy akumulator i umiesci¢ go w mikrosilniku.

AUWAGA

« Uzywac wytgcznie akumulatoréw przeznaczonych to Tri Auto ZX2. Inne akumulatory
mogaq sie przegrzewac.

« Nie uzywac¢ akumulatora, jesli jest nieszczelny, odksztatcony lub odbarwiony badz
jesli jego etykieta odkleita sie. W takich przypadkach akumulator moze sie przegrze-
wag.

0 Zwing¢ przewdd w pierscien i umiescic¢ jak pokazano na rysunku. Wciskanie go bez
utozenia moze utrudni¢ zamknigcie pokrywy i uszkodzi¢ zyty.

(6)Zatozy¢ pokrywe i wkreci¢ srube.
o Nie dokreca¢ sruby zbyt mocno. W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia
gwintu.

o Zutylizowaé stary akumulator (litowo-jonowy) w sposéb bezpieczny dla srodowiska
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami lokalnymi.

0 Nie zaktada¢ pokrywy, jesli uszczelka nie jest wtasciwie zamocowana. W przeciwnym
razie pokrywa bedzie luZzna, co moze doprowadzi¢ do przenikania ptynéw do wnetrza.
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Wymiana wbudowanej elektrody

Jesli podczas korzystania z urzadzenia kreski wskaznika dtugosci kanatu migajg lub nie wyswietlajg sie, kiedy pilnik zetknie
sie z elektrodg bierna, a wyczyszczenie rotora i wbudowanej elektrody nie pomaga, wéwczas wbudowana elektroda jest
zuzyta i nalezy jg wymieni¢ na nowg zgodnie z ponizszg procedura.

Wbudowana elek-
troda

Sruba

N
*UU

A

A

Prowadnik

(=
2»
A
.
Styk znajdujgcy sie zbyt wysoko.
Prawi- Niepra-
diowo widlowo

g
1

(1)Poluzowac srube i wyjg¢ wbudowang elektrode.

(2)Naniesc¢ niewielkg ilos¢ alkoholu etylowego (70 % do 80 % obj.) na
szczoteczke i wyczysScic rotor.

(3)Przedmuchac elektrode powietrzem, aby usung¢ pozostatg wilgo¢.

(4)Przytrzymac przycisk, zatozy¢ prowadnik i obracaé nim w obie strony,
az ustawi sie prawidtowo wzgledem rowka zatrzasku. Nastepnie zwol-
ni¢ przycisk, aby unieruchomi¢ prowadnik.

AUWAGA

» Zawsze uzywac prowadnika i upewnic sie, ze nie odigczy sie on od katnicy. Jesli
prowadnik nie zostanie zamocowany prawidtowo, styki wewnetrzne moga si¢ wygiac,
w wyniku czego pomiary dtugosci kanatu nie bedg doktadne, a samo urzadzenie
moze nie dziata¢ prawidtowo.

» Nie uruchamiac¢ silnika z wtozonym prowadnikiem. W przeciwnym razie spowoduje to
uszkodzenie urzadzenia.

(5)Nasunag¢ wbudowang elektrode na prowadnik i wyrownac¢ wzgledem
otworu na Srube.

(6)Powoli dokrecac srube, upewniajac sie, ze wbudowana elektroda pra-
widtowo osiada na gtowicy.

(7)Mocno dokreci¢ Srube, po czym przytrzymac przycisk i wyja¢ prowad-
nik.

A OSTRZEZENIE

» Upewni¢ sig, ze $ruba jest mocno dokrecona. W przeciwnym razie moze sie odtgczyé
i zostac potknieta przez pacjenta. Pomiar dtugosci kanatu moze réwniez byé niepre-
cyzyjny.

(8)Upewnic¢ sie, nasadka jest prawidtowo zatozona.

(9)Wysterylizowa¢ katnice w autoklawie.
= str.29 "Czesci wymagajace sterylizacji”
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I Zewnetrzna elektroda pilnika

W przypadku korzystania z pilnika, ktéry nie dokonuje pomiaru dtugosci kanatu we wspétpracy z wbudowang elektrodg, nale-

zy uzy¢ elektrody zewnetrznej (sprzedawanej oddzielnie).

Wbudowana elek-
troda

Prowadnik

Styk znajdujgcy sie zbyt
wysoko. 1

Prawi- Niepra-
diowo widlowo

(1)Poluzowac srube i wyjg¢ wbudowang elektrode.

(2)Przytrzymac przycisk, zatozy¢ prowadnik i obraca¢ nim w obie strony,
az ustawi sie prawidtowo wzgledem rowka zatrzasku. Nastepnie zwol-
ni¢ przycisk, aby unieruchomi¢ prowadnik.

AUWAGA

» Zawsze uzywac prowadnika i upewnic sie, ze nie odigczy sie on od katnicy. Jesli
prowadnik nie zostanie zamocowany prawidtowo, styki wewnetrzne moga sig wygiac,
w wyniku czego pomiary dtugosci kanatu nie bedg doktadne, a samo urzgdzenie
moze nie dziata¢ prawidtowo.

* Nie uruchamiac¢ silnika z wlozonym prowadnikiem. W przeciwnym razie spowoduje to
uszkodzenie urzgdzenia.

(3)Nasungc¢ elektrode zewnetrzng na prowadnik i wyrownac¢ wzgledem
otworu na $rube.

(4 )Powoli dokreca¢ srube, upewniajgc sie, ze nasadka prawidtowo osia-
da na gtowicy.

(5)Mocno dokreci¢ $rube, po czym przytrzymac przycisk i wyjgé prowadnik.

/A OSTRZEZENIE

» Upewni¢ sie, ze $ruba jest mocno dokrecona. W przeciwnym razie moze sig¢ odtgczy¢
i zosta¢ potknieta przez pacjenta. Pomiar dtugosci kanatu moze réwniez by¢ niepre-
cyzyjny.

(6)Upewnic¢ sie, nasadka jest prawidtowo zatozona.

(7 )Wysterylizowac¢ katnice w autoklawie.
= str.29 "Czesci wymagajace sterylizacji"
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s— Zuzycie

(8)Przytrzymac przycisk na katnicy i wtozy¢ pilnik. Obracac pilnikiem
do przodu i do tytu, az bedzie wyrdwnany wzgledem wewnetrznego
rowka zatrzasku i wsunie sie ha miejsce. Zwolni¢ przycisk, aby zablo-
kowac pilnik w katnicy.

* Stosowac wytgcznie pilniki niklowo-tytanowe lub specjalnie zaprojektowa-
ne pilniki ze stali nierdzewne;.

A OSTRZEZENIE

« Pilnik musi by¢ mocno osadzony. Lekko pociggna¢ za pilnik, aby upewni¢ sie, ze nie
da sie go wyjac.
* Nigdy nie uzywac¢ wydtuzonych, odksztatconych lub uszkodzonych pilnikéw.

AUWAGA

» Zachowac ostrozno$¢ podczas zaktadania i wyjmowania pilnika, aby unikng¢ zranie-
nia palcow.

« Nigdy nie wktada¢ ani nie wyjmowac pilnikéw, jesli przycisk nie jest nacisniety.
W przeciwnym razie spowoduje to uszkodzenie uchwytu. Aby umiescié lub wyjaé
pilnik, nalezy zawsze przytrzymac przycisk.

* Nie uzywac pilnikéw o czesci chwytowej wiekszej niz dopuszczona norma 1SO.
Norma I1SO: 22,334 do 2,350 mm

(9)Unies¢ elektrode i zatozy¢ jg na pilnik.

A OSTRZEZENIE

« Jesli wykorzystywana jest elektroda zewnetrzna, nalezy zawsze zatozy¢ jg na pilnik.
W przeciwnym razie pomiary diugosci kanatu moga nie by¢ doktadne lub sterowanie
obrotami moze by¢ nieprawidtowe. (Jesli z kanatu wyptywa krew lub inne ptyny lub
jesli kanat jest niedrozny, pomiar dtugos$ci kanatu moze nie by¢ mozliwy).

AUWAGA

» Cze$¢ robocza nie moze stykac sie z elektrodg. W przeciwnym razie moze dojs$¢ do
przyspieszonego zuzycia elektrody pilnika.
* Nie wszystkie pilniki moga by¢ uzywane wraz z tg elektroda.
* Nie uzywa¢ wymienionych ponizej pilnikéw niklowo-tytanowych. Aby skorzysta¢
z tych pilnikéw, nie zaktada¢ elektrody i uruchomic silnik w trybie recznym.
* Pilniki o $rednicy powyzej 1,2 mm.
« Pilniki, ktérych czesé chwytowa nie jest idealnie okragta.
» Wiertta typu Gates-Glidden.
« Pilniki z cze$cig robocza o duzej $rednicy, w tym wiertta typu Largo.

A OSTRZEZENIE

« Elektrode zewnetrzng nalezy wymienic¢, jesli bedzie zuzyta jak na ilustracji po lewej
stronie.
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I Konserwacja i kontrole

m Okresowa kontrola

* Czynnosci konserwacyjne i kontrolne sg ogélnie uwazane za obowigzek uzytkownika, ale jesli z jakiego$ powodu uzytkow-
nik nie moze wykonac tych zadan, mogg zosta¢ wykonane przez autoryzowany personel serwisowy. Nalezy skontaktowacé
sie z lokalnym przedstawicielem lub J. MORITA OFFICE w celu uzyskania szczegdtowych informacii.

* Czesci zamienne i materiaty eksploatacyjne sg wymienione na stronie 53.
* Urzgdzenie powinno by¢ poddawane kontroli co 6 miesiecy wedtug ponizszych krokéw dotyczgcych konserwacii i kontroli.
» Podtgczy¢ zasilacz AC do tadowarki, podtgczy¢ do zrodta zasilania i sprawdzi¢, czy dioda Ready (zielona) wigcza sie.

» Upewnic sig, ze na stykach ztgczy silnik mikrosilnika i tadowarki nie znajdujg sie zabrudzenia, drobiny metalu itd.

» Umiesci¢ mikrosilnik w tadowarce i sprawdzi¢, czy dioda fadowania (pomaranczowa) witgcza sie. Sprawdzi¢, czy akumu-
lator nie roztadowuje sie zbyt szybko.

» Upewnic sie, ze ta koncéwka mikrosilnika, gdzie znajduje sie ztgcze, nie jest uszkodzona lub zabrudzona.

» Upewnic sie, ze ta koncoéwka katnicy, gdzie znajduje sie ztgcze, jest czysta i nieuszkodzona oraz ze katnice mozna po-
prawnie podtgczy¢ do mikrosilnika.

» Upewnic sie, ze przycisk dziata prawidtowo i umozliwia prawidtowe zamocowanie pilnika.
» Sprawdzi¢, czy elektroda zewnetrzna pilnika (opcja) prawidtowo zaciska sie na pilniku oraz czy nie jest zuzyta lub uszkodzona.

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie wytgcza sie po nacisnigciu wytgcznika gtéwnego oraz wytgcza po przytrzymaniu przycisku
wyboru i jednoczesnym nacisnieciu wytgcznika gtéwnego.

» Nacisng¢ przyciski strzatek ( ), aby wybra¢ pamie¢ od m1 dom8.

» Sprawdzi¢, czy mozna zmieni¢ ustawienia kazdej z pamieci.

» Uwaznie wzrokowo sprawdzi¢ przewdd pomiarowy i jego ztgcza oraz gniazda i upewnic sie, ze nie sg zabrudzone ani
uszkodzone.

» Upewnic sie, ze ztgcze przewodu pomiarowego jest prawidtowo podtgczone do gniazda w mikrosilniku.

» Wzrokowo sprawdzi¢ zatrzask pilnika i elektrode bierng i upewni¢ sie, ze nie sg zabrudzone ani uszkodzone.

» Upewnic sie, ze zatrzask pilnika jest prawidtowo potgczony z (szarym) ztgczem przewodu pomiarowego.

» Upewnic sie, ze zatrzask pilnika prawidtowo utrzymuje pilnik.

» Upewnic sie, ze elektroda bierna jest prawidtowo potgczona z (biatym) ztgczem przewodu pomiarowego.

» Zetkng¢ pilnik z elektrodg bierng i sprawdzi¢, czy wszystkie kreski wskaznika dtugosci kanatu korzeniowego na wyswie-
tlaczu sg podswietlone.

» Podtgczyc¢ tester i sprawdzi¢, czy skala wskazuje 2 kreski powyzej lub ponizej wskazania 1.
» Nacisng¢ wytgcznik gtdwny i sprawdzié, czy mikrosilnik wigcza/wytacza sie.
* Uruchomi¢ mikrosilnik w trybie OGP i sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw zmienia sie.

» Uruchomi¢ mikrosilnik w trybie CW i sprawdzi¢, czy wskazanie obrotéw zmienia sie zaleznie od obcigzenia pilnika.
* W celu uzyskania informacji o naprawach nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.

m Okres uzytkowania

Okres uzytkowania urzadzenia Tri Auto ZX2 wynosi 6 lat od daty montazu pod warunkiem regularnej i wtasciwej kontroli oraz
konserwacji. Okres uzytkowania opiera sie na okresie uzytkowania komponentéw elektronicznych wykorzystywanych w urzg-
dzeniu.

m Normy i procedury utylizacji wyrobéw medycznych

Stomatolog lub lekarz prowadzacy leczenie muszg potwierdzi¢, ze wyréb medyczny nie jest zanieczyszczony, a nastepnie zlecic¢
jego utylizacje placowce medycznej lub petnomocnikowi, ktory posiada licencje i kwalifikacje do gospodarowania standardowymi
odpadami medycznymi oraz odpadami przemystowymi wymagajacymi specjalnego postepowania.

Akumulator nalezy poddac recyklingowi. Czesci metalowe powinny by¢ traktowane jako odpady metalowe. Materiaty
syntetyczne, elektryczne i obwody drukowane powinny by¢ traktowane jako elektrosmieci. Materiaty powinny zostaé
zutylizowane zgodnie z odpowiednimi przepisami lokalnymi. Nalezy w tym celu zwrdci¢ sie do firmy specjalistyczne;.
Informacji na temat lokalnych przedsiebiorstw utylizacji odpadéw udzielajg wtadze samorzgdowe.
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I Rozwigzywanie problemow

1. Rozwigzywanie probleméw

Jesli urzadzenie nie dziata poprawnie, uzytkownik powinien w pierwszej kolejnosci samodzielnie skontrolowac i wyregulowaé urzadzenie.

* Jezeli uzytkownik nie jest w stanie samodzielnie skontrolowa¢ urzgdzenia lub jesli nie dziata ono poprawnie pomimo regula-

cji lub wymiany czesci, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.

Problem Element do kontroli Srodki zaradcze Strona
Sprawdzi¢, czy akumulator jest natadowany. = Natadowac¢ akumulator. str.26
Brak zasilania. Sprgwdzm, czy akumulator jest prawidtowo Prawidlowo wlozy¢ akumulator.
wiozony.
str.43
Degradacja akumulatora. Wymieni¢ akumulator.
. . ) Czy podczas wigczania i wylaczania stycha¢ | Jesli nie stycha¢ sygnatu, natadowa¢ akumulator.
Wyswietlacz nie dziata. sygnat dzwiekowy? Jesli stychac sygnat, wyswietlacz jest uszkodzony. str.26
Mikrosilnik nie pracuje. Czy wybrano tryb EMR? Wybra¢ tryb inny niz EMR. str.35
gB;ak sygnatu dzwigkowe- | ) 1041646 ustawiono na 02 Ustawié glosnosé na 1, 2 lub 3.
. Lo . . str.40
Sygnat alarmowy roz- Czv urzadzenie znaiduie sie w trvbie CCW W trybie CCW dzwiegk alarmu jest emitowany po upty-
brzmiewa, nawet gdy urza- (rezvers)% jduje sie Y wie ustalonej zwtoki. Jesli jest to denerwujgce, ustawic
dzenie nie jest uzywane. ’ gtosnosc na 0.
Czy elektroda bierna jest poprawnie zacze- Zaczepi¢ elektrode bierng w kaciku ust pacjenta str.18
piona w kaciku ust pacjenta? ’
Czy urzadzenie znajduje sie w trybie EMR? | Wybrac tryb inny niz EMR. str.35
Czy funkcja automatycznego uruchamiania Witgczy¢ funkcje automatycznego uruchamiania. str.38

Silnik nie uruchamia sie po
wprowadzeniu pilnika do
kanatu.

jest wytgczona?

Czy na wskazniku dtugosci kanatu wigcza

Wprowadzi¢ pilnik do kanatu korzeniowego lub zwilzy¢

sie tylko 1 kreska lub wskaznik nie wigcza kanat np. za pomocg roztworu soli fizjologicznej, aby na | str.38
sie wcale? wskazniku pojawity sie co najmniej 2 kreski.
Czy $ruba mocujaca wbudowang elektrode |, .~ dokrecié srube. str 13
lub elektrode zewnetrzng jest luzna?
Czy elektroda zewnetrzna jest zuzyta? Wymieni¢ elektrode zewnetrzng na nowa. str.45
Czy kreski na wskazniku dtugosci kanatu Wprowadzi¢ pilnik do kanatu korzo_en_lc_)weg_o lub .ZW'IZyC
. kanat np. za pomocg roztworu soli fizjologicznej, aby na | str. 38
wigczajg sie? A P S
wskazniku pojawita sie co najmniej 1 kreska.
Silnik zatrzymuje sie zbyt
tatwo. Czy $ruba mocujgca wbucljowan'q elektrode Mocno dokrecic $rube. str 13
lub elektrode zewnetrzng jest luzna?
Czy elektroda zewnetrzna jest zuzyta? Wymieni¢ elektrode zewnetrzng na nowa. str.45
) . . Ustawic¢ funkcje rewersu momentu na R.L (bez rewer-
Ustawiono ograniczenie momentu. L o . . str. 36
su), jesli jest to niepozadane.
Silnik spontanicznie wig- | Czy dziatanie po osiggnieciu wierzchotka jest | Zmieni¢ dziatanie po osiggnieciu wierzchotka na Off str.37
cza rewers. ustawione na rewers? (wytaczenie) lub Stop (zatrzymanie). ’
Czy urzadzenie znajduje sig w trybie CCW Zmieni¢ tryb obrotéw na inny niz CCW (rewers). str.35
(rewers)?
Ustawiona wartosc ograniczenia momentu Zwigkszy¢ warto$¢ ograniczenia momentu str. 36
moze by¢ za niska. grszy 9 ' ’
. . . . . Moment zmniejsza sie automatycznie w miare, jak pilnik
Funkcja zmniejszania momentu w miarg zbli- zbliza sig do wierzchotka kanatu. Aby uzy¢ statej war-
ﬁznla sig do wierzchotka moze by¢ wigczo- tosci rewersu momentu, wytgczy¢ funkcje zmniejszania str.40
Silnik zbyt tatwo zmienia ’ momentu w miare zblizania sie do wierzchotka.
kierunek obrotow.
W takim przypadku wskaznik pomiaru dtugosci kanatu
moze wskazywaé duze przesuniecie i wtgczy¢ kreski.
Czy kanat jest wypetniony krwig lub roztwo- | Wprowadzi¢ pilnik gtebiej do kanatu korzeniowego, aby str 19

rem chemicznym?

wskaznik pokazat wtasciwe potozenie pilnika. Pilnik
z powrotem zacznie obracac¢ sie w kierunku ,do przo-
du”.

48




Problem Element do kontroli Srodki zaradcze Strona
Wigczono funkcje R.L (bez rewersu)? Zmieni¢ ustawienie na inne niz R.L (bez rewersu).
_— . . str. 36
\w;tsaovlz:zme rewersu momentu moze by¢ zbyt Zmniejszy¢ ustawienie rewersu momentu.
Mikrosilnik nie zmienia
kierunku obrotow. Dziatanie po osiggnieciu wierzchotka moze | Ustawi¢ dziatanie po osiggnieciu wierzchotka na Rever-
by¢ wytgczone. se (rewers).
str. 37
Czy dziatan po osiggnieciu wierzchotka usta- | Ustawic dziatanie po osiagnieciu wierzchotka na Rever-
wiono na Stop (zatrzymanie) lub OAS? se (rewers).
Funkcja zwalniania w miare zblizania sie P_re;dkos_c pilnika zmniejsza si¢ w miare, jak pilnik zbliza
. P wierzchotka moze by¢ wtgczona sig do wierzchotka korzenia.
Silnik sam zmienia pred- ’ W celu zachowania statych obrotow wytgczy¢ te funkcje. str. 39
kosc. ’
Funkcja zwalniania wraz ze wzrostem mo- Predkos$¢ pilnika zmniejsza sie wraz ze wzrostem momentu.
mentu moze by¢ witgczona. W celu zachowania statych obrotéw wytgczy¢ te funkcje.
Urzadzenie mogto nie by¢ uzywane przez ﬁkty_wow'ata +S|¢ fu_nkkcie} autom:tycznego_wy’fq*czamg. tr 41
pewien czas. acisna¢ wytacznik gtéwny, aby ponownie wytgaczy¢ str.
Urzadzenie samo sie wyta- urzadzenie.
cza. Wystgpito chwilowe zwigkszone obcigzenie  Jesli po nacisnieciu wytacznika gtéwnego urzgdzenie
przy niskim poziomie natadowania akumula- | powrdci do ekranu oczekiwania, ale poziom natadowa- | str.50
tora? nia akumulatora bedzie niski, natadowa¢ akumulator.
* Wyczysci¢ i nasmarowac katnice.
Czy konieczna jest wymiana wbudowanej . o : fmik
elektrody? Czy elektroda zostata w ostatnim Wyj?c wbudowang elektrodtt; ! wiz/.czysuc Ja wraz str.44
N . czasie wymieniona? z rotorem za pomocg szczoteczki.
Wskaznik pomiaru dtugo- * Wymieni¢ wbudowang elektrode.
Sci kanatu jest niestabilny.
Czy sruba mocujgca wbudowang elektrode Mocno dokrecié $rube. str 13
lub elektrode zewnetrzng jest luzna?
Czy elektroda zewnetrzna jest zuzyta? Wymieni¢ elektrode zewnetrzng na nowa. str.45
W trybie OTR po osiggnieciu zadanego momentu urzg-
Czy wigczono tryb OTR? dzenie zacznie zmienia¢ kierunek obrotéw z ,do przodu”
Mikrosilnik ciggle zmienia na ,do tytu” i odwrotnie. str.40
kierunek obrotéw z ,do . . . i
» W trybie OGP silnik stale zmienia kierunek obrotow
przodu” na ,do tytu” i od- | Czy wigczono tryb OGP? - drg przodu” na ,do tylu” i odwrotnie
wrotnie. " " '
Czy zmiana kierunku obrotéw wystepuje . . . )
réwniez po kalibracji? Zwiekszy¢ moment wyzwalajgcy o 1 poziom. str. 38
Czy elekiroda bierna jest poprawnie zacze- Zaczepi¢ elektrode bierng w kaciku ust pacjenta str.18
piona w kaciku ust pacjenta? P ¢ awka pacj ' ’
. . ; Czy wystepuje brak przewodnosci pomigdzy | Uzyé pilnika lub wiertta o odpowiedniej przewodnosci
Nie mozna dokona¢ po- e ) 5 . str.45
miaru diugosci kanatu. pilnikiem lub wierttem a uchwytem? lub zastosowac elektrode zewnetrzng.
Zyka przewodu pomiarowego moze byé Dotkng¢ biatego _z’chza na.przewodme pomiarowym
szarym ztgczem i sprawdzi¢, czy wszystkie paski na Nd.
zerwana. ) NS
ekranie podswietlajg sie.
Sprawdzi¢, czy zasilacz AC jest prawidtowo podigczony.
Upewnic¢ sie, ze uzywany jest wytgcznie zasilacz AC
Czy dioda Ready (zielona) wigcza sig? dotgczony do urzgdzenia Tri Auto ZX2.
Podtaczenie jakiegokolwiek innego zasilacza AC do
urzgdzenia Tri Auto ZX2 moze spowodowac uszkodze-
nie tadowarki.
Jesli mikrosilnik jest prawie catkowicie natadowany,
diody zmienig sie w opisany nizej sposob.
Nie mozna natadowaé 1. Dioda Ready (zielona) wytaczy sie. <tr 26

akumulatora.

Czy dioda tadowania (pomaranczowa) wytg-
cza sig po umieszczeniu mikrosilnika w tado-
warce?

2. Dioda tadowania (pomaranczowa) wigczy sie na
sekunde, po czym wytaczy sie.

|
3. Dioda Ready (zielona) wtaczy sie.

Jesli mikrosilnik nie jest catkowicie natadowany, ponow-
nie umiesci¢ go w fadowarce.

Jesli dioda tadowania (pomaranczowa) nadal nie wigcza
sie, skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub
oddziatem J. MORITA OFFICE.
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2. Nieprawidtowe zatrzymanie

Mikrosilnik moze wstrzymac prace, jesli wystgpi jedna z opisanych ponizej 4 sytuaciji.

Wyswietlacz

Przyczyna

Srodki zaradcze

Nieprawidtowe dziatanie obwoddw mikro-
silnika.

Wytaczy€, a nastepnie ponownie wigczy¢ urzadzenie. Jesli btad wystapi po-
nownie, natychmiast zaprzesta¢ korzystania z urzgdzenia i skontaktowac sie

z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.

Numer pojawiajacy sig za komunikatem ,Error” (btad) wskazuje rodzaj nieprawi-
dfowosci.

& str.50 " 3. Numery bledow"

Poziom natadowania akumulatora jest
bardzo niski lub na mikrosilnik wywarto
chwilowo bardzo duze obcigzenie.

Zwykle wystarczy nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powrdécié do ekranu trybu
oczekiwania.

Jesli po nacisnieciu wytacznika gtéwnego urzadzenie nie powraca do ekranu
oczekiwania lub komunikat pojawia si¢ ponownie po wyswietleniu ekranu ocze-
kiwania, poziom natadowania akumulatora jest bardzo niski i nalezy natadowaé
akumulator.

(& str.26 "Ladowanie akumulatora™

Jednakze jesli ekran oczekiwania nie pojawi po wprowadzeniu pilnika do kanatu,
wyjac pilnik z kanatu i nacisngé wytgcznik gtéwny.

Taka sytuacja wystepuje, jesli na silnik od-
dziatuje state duze obcigzenie, np. kiedy
pilnik zablokuje sig¢ w kanale, co uniemoz-
liwia obroty silnika.

Zwykle wystarczy nacisng¢ wytgcznik gtéwny, aby powrdécié do ekranu trybu
oczekiwania. Jesli po nacisnieciu wytacznika gtéwnego urzadzenie nie powra-
ca do ekranu oczekiwania, poziom natadowania akumulatora jest bardzo niski
i nalezy natadowa¢ akumulator.

% str.26 "Ladowanie akumulatora”

Jednakze jesli ekran oczekiwania nie pojawi po wprowadzeniu pilnika do kanatu,
wyjac¢ pilnik z kanatu i nacisng¢ wytgcznik gtéwny.

Jesli na silnik oddziatywato chwilowe
bardzo duze obcigzenie, a akumulator
nie ma wystarczajgcej mocy, urzadzenie
wytgczy sie automatycznie.

Po ponownym wigczeniu urzadzenia na
ekranie pojawi sie komunikat pokazany
po lewej stronie.

Jesli po nacisnieciu wytgcznika gtdwnego urzadzenie powréci do ekranu oczeki-
wania, ale poziom natadowania akumulatora bedzie niski, natadowa¢ akumulator.

& str.26 "Ladowanie akumulatora”

3. Numery btedéw

W momencie wykrycia btedu lub problemu urzadzenie zatrzyma sie i wyswietli numer btedu na wyswietlaczu.
Jesli urzadzenie zatrzyma sie, nalezy je wytgczyc¢, a nastepnie ponownie wigczyé. Jesli komunikat o btedzie pojawi sie ponownie, zaprzestac
korzystania z urzadzenia i skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J. MORITA OFFICE.
Zanotowa¢ numer btedu i poda¢ go podczas kontaktu z dziatem pomocy.

Nr btedu Problem Nr biedu Problem
01 Nieprawidtowy poziom natadowania akumulatora 65 Btgd EEPROM
04 Btad silnika 66 Nieprawidtowy pomiar dtugosci kanatu
08 Nieprawidtowe ustawienia momentu 96 Btad Watchdog
16 Wewnetrzny btad bufora
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I Parametry techniczne

* Parametry moga ulec zmianie bez wcze$niejszego powiadomienia z powodu dokonywanych ulepszen produktu.

Nazwa
Model

Stopien ochrony przed dostepem wody

Wskazania do stosowania

Zasada dziatania

Funkcjonowanie zasadnicze

Tri Auto ZX2
TR-ZX2
IPX0

Urzadzenie Tri Auto ZX2 to bezprzewodowy mikrosilnik do zabiegow
endodontycznych, z funkcjg pomiaru dtugosci kanatu. Mozna go uzywacé
do powiekszania kanatéw z monitorowaniem potozenia koncéwki pilnika
wewnatrz kanatu. Urzgdzenie moze tez by¢ stosowane jako mikrosilnik
wolnoobrotowy i narzedzie do pomiaru dtugosci kanatu.

Naped elektryczny urzadzenia przenosi moment obrotowy i drgania na
narzedzia zabiegowe (pilniki dentystyczne, wiertta itd.).

Opor elektryczny w kanale korzeniowym jest obliczany po okresleniu
réznic dwdch czestotliwosci, co pozwala na wskazanie umiejscowienia
narzedzi w kanale.

Brak (nie istnieje nieakceptowalne ryzyko).

Predkos$¢ obrotowa bez obcigzenia
Przetozenie

Dozwolone wiertta

Moment znamionowy

Typ uchwytu

Doktadnos¢ pomiaru dtugosci kanatu
Ochrona przeciwporazeniowa
Akumulator

Wymiary

Masa

Czesci bedace w kontakcie z pacjentem

tadowarka akumulatora

100 +£20 — 1000 +100 obr./min

1,9:1

Typ 1 (CA)

min. 4 N-cm

Zacisk zwalniany przyciskiem

(+: Strona kanatu, -: Strona korony) Zgodnie z JIS T5751

Medyczne urzgdzenie elektryczne zasilane z wewnetrznego zrodta ener-
gii elektrycznej / typ BF izolacji czesci bedacej w kontakcie z pacjentem

Litowo-jonowy (3,7 V DC)

Srednica 31 x diugo$é 202 mm (w przyblizeniu)
(mikrosilnik z katnica)

Ok. 140 g (mikrosilnik z katnicg)

Katnica, mikrosilnik, zatrzask pilnika, elektroda bierna

Wejsciowe napiecie znamionowe
Wejsciowy prad znamionowy
Wymiary

Masa

5V DC
2,4 A
Srednica 86 x wysoko$é 72 mm (w przyblizeniu)

Okoto 280 g

Zasilacz AC

Wejsciowe napiecie znamionowe
Wejsciowa czestotliwo$¢ znamionowa
Wejsciowy prad znamionowy

Klasa ochrony przeciwporazeniowej

100 - 240 VAC
47 - 63 Hz
0,4A

Klasa Il
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Oznaczenia * Nie wszystkie oznaczenia muszg zostaé uzyte.

EC | REP

Rx Only

Oznaczenie CE (0197)

Zgodne z Dyrektywg 93/42/EWG.
Oznaczenie CE

Zgodne z Dyrektywg 2011/65/UE.

o g

Prad staty

=
=)

Unikalny numer identyfikacyjny wyrobu

Typ BF izolacji czesci bedacej w kontakcie
z pacjentem

135°C
Nadaje sie do czyszczenia i dezynfekcji w wysokiej §48
temperaturze
Producent &
Autoryzowany przedstawiciel w UE zgodnie 'F-. X
z dyrektywg 93/42/EWG .

Ostroznie, kruche

Ograniczenie temperatury

Ograniczenie ci$nienia atmosferycznego

Przestrzega¢ wskazéwek zawartych Non-Sterile

w instrukcji uzytkowania

Sprzet przepisywany przez lekarza PRZESTROGA:
Prawo federalne zezwala na sprzedaz tego
urzgdzenia wytgcznie dentystom lub na ich
Zlecenie. (dotyczy wytgcznie USA)

Oznaczenie zgodnosci z dyrektywg WEEE

Numer seryjny

Wyréb medyczny

Nie wykorzystywa¢ ponownie

Mozna sterylizowa¢ w autoklawie w temp.
do +135°C

Data produkgiji

Kod GS 1 DataMatrix

Chroni¢ przed deszczem

Ta strong do goéry

Ograniczenie wilgotnosci

Przed uzyciem wykonac sterylizacje elementow
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I Kontakt z dziatem serwisowym

Urzgdzenie Tri Auto ZX2 moze by¢ naprawiane i serwisowane przez

» Technikéw zatrudnionych w oddziatach J. MORITA na catym $wiecie.

» Technikéw zatrudnionych przez autoryzowanych przedstawicieli J. MORITA, ktérzy zostali przeszkoleni przez J. MORITA.

» Niezaleznych technikow przeszkolonych i autoryzowanych przez J. MORITA.

W przypadku napraw lub innych prac serwisowych nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem lub oddziatem J.

MORITA OFFICE.

Materiaty eksploatacyjne i czesci zamienne

Wbudowana elektroda

(opakowanie 100 szt.)

Akumulator (1) | ZasilaczAC (1) (z prowadnikiem) (1) Prowadnik (1)
Nr kat. 7505628 Nr kat. 8456097 Nr kat. 8491887 Nr kat. 8491763
S @ & =
(F’st‘év(;:; pomiarowy (1) Zatrzask pilnika (5) | Elektroda bierna (5) | Tester (1)
Nr kat. 8456062 Nr kat. 7503670 Nr kat. 7503680 Nr kat. 8456089
N C— o
Rekaw ochronny HP Typ A | .., gpRrAY (1) | MORITA MULTI SPRAY (1)

Nr kat. 8456070

Nr kat. 7503970

)

Nr kat. 7914113 lub 5010201

Uchwyt na mikrosilnik (1)

Elektroda zewnetrzna
(z nasadka i prowadnikiem)

(1)

Przewéd pomiarowy

(1,8m) (1)

Dtugi zatrzask pilnika (5)

Nr kat. 9181504

Nr kat. 8491879

P =g

Nr kat. 8449422

N

Nr kat. 8447055
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I Zaktocenia elektromagnetyczne (EMD)

Urzadzenie Tri Auto ZX2 (zwane dalej ,urzgdzeniem”) jest zgodne z normg IEC 60601-1-2:2014 wer. 4,0 — obowigzujgca normg miedzyna-
rodowg dotyczgca zaktdcen elektromagnetycznych (EMD).
Ponizej znajduja sie ,Wskazéwki i deklaracja producenta” wymagane zgodnie z normg IEC 60601-1-2:2014 wer. 4,0 — obowigzujacg nor-
mg miedzynarodowg dotyczaca zaktdcen elektromagnetycznych.

To urzadzenie nalezy do produktéw grupy 1, klasy B zgodnie z normg EN 55011 (CISPR 11).
Urzgdzenie nie wytwarza i/lub nie wykorzystuje energii o czestotliwosci radiowej w formie promieniowania elektromagnetycznego, sprzezenia
indukcyjnego i/lub pojemnosciowego do celéw obrébki materiatéw lub kontroli/analizy i moze byé uzywane w budynkach mieszkalnych oraz
budynkach, ktére sg bezposrednio podtagczone do publicznej sieci niskiego napiecia, zasilajgcej budynki przeznaczone do celéw mieszkalnych.

Wskazoéwki i deklaracja producenta — emisje elektromagnetyczne

To urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w srodowisku elektromagnetycznym opisanym ponize;j.
Nabywca lub uzytkownik urzadzenia powinien upewnic sie, ze urzadzenie jest stosowane w takim $rodowisku.

Test emisji Spetnienie wymagan Srodowisko elektromagnetyczne — wskazéwki
Zaklécenia przewodzone Grupa 1 Urzadzenie wykorzystuje energig o czgstotliwosci radiowej tylko do swoich wewnetrznych
CISPR 11 P Klaspa B funkcji. W zwigzku z tym emisje sa bardzo niskie i nie powinny powodowac zaktécen pracy

sprzetu elektronicznego znajdujgcego sie w poblizu.

Zakiocenia promieniowane Grupa 1 Urzadzenie moze byé uzywane we wszystkich budynkach, tgcznie z mieszkalnymi, oraz
CISPR 11 Klasa B budynkami, ktére sg bezposrednio podtgczone do publicznej sieci niskiego napigcia zasi-
Emisje harmoniczne'' Klasa A lajacej budynki przeznaczone do celéw mieszkalnych.
IEC 61000-3-2
Wahania napiecia i migotanie
IEC 61000-3-3 Klauzula 5

*1

referencyjnych zgodnie z limitami dla klasy A.

AOSTRZEZENIE

« To urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w srodowisku domowej opieki zdrowotne;.

1 Chociaz urzadzenie to nie podlega badaniu emisji harmonicznych ze wzgledu na moc znamionowg wynoszacg mniej niz 75 W, zostato przebadane w celach

« Urzadzenie wymaga szczegolnych srodkéw ostroznosci w zakresie emisji elektromagnetycznych (EMD) i powinno by¢ zainstalowane i dopuszczone do
eksploatacji zgodnie z informacjami na temat EMD podanymi w DOKUMENTACH TOWARZYSZACYCH.
« Uzycie innych czesci niz wskazane przez J. MORITA MFG. CORP. moze spowodowa¢ wzrost emisji elektromagnetycznych lub zmniejszenie odpornosci
elektromagnetycznej urzadzenia, a w konsekwencji jego nieprawidtowe dziatanie.

» Urzadzenie nie powinno stykac¢ sie lub by¢ umieszczane na innym urzgdzeniu. Jesli takie usytuowanie jest konieczne, mozna je zastosowac dopiero po
stwierdzeniu, czy pozwala ono na poprawne dziatanie urzadzen.

« Nie nalezy uzywac¢ przenosnych srodkéw tacznosci radiowej (w tym kabli antenowych i anten zewnetrznych) w odlegto$ci mniejszej niz zalecane przez
producenta 30 cm od jakiejkolwiek czesci urzadzenia TR-ZX2, w tym przewodow.

Wskazoéwki i deklaracja producenta — odpornos¢ elektromagnetyczna

To urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w srodowisku elektromagnetycznym opisanym ponize;j.
Nabywca lub uzytkownik urzadzenia powinien upewni¢ sie, ze urzadzenie jest stosowane w takim $rodowisku.

Test odpornosci

Poziom testu IEC 60601

Poziom zgodnosci

Srodowisko elektromagnetyczne — wskazowki

Podtogi powinny by¢ drewniane, betonowe

Wytadowania elektrosta- +8 kV styk lub wykonane z ptytek ceramicznych. Jesli
tyczne (ESD) +2 kV, £4 kV, £8 kV, £15 kV powietrze fg tx fj w fg w f?sk\k/vs ggwietrze podtogi pokryte sg materiatem syntetycz-
IEC 61000-4-2 - T T T nym, wilgotno$¢ wzgledna powinna wynosié¢
przynajmniej 30 %.

Szyplfo_zmienne zaktocenia +2 KV dla linii zasilaiacych +2 KV dla linii zasilaigcych’’ Jakos¢ za§ilania p_owinna by¢ taka, jak gﬂa
przejsciowe +1KV dla linii wejéch/vgyjécie +1KV dla linii wejsc@/\)v/yjs(:ie'1 typowych instalacji handlowych czy szpital-
IEC 61000-4-4 nych.

Zasilanie AC/DC Zasilanie AC/DC
Skok napigcia +0,5kV, £1kV Iinia/linig ) +0,5kV, £1 kV Iinia/linlia. Jakosc za;ilania ppwinna by¢ taka, jak QIa
IEC 61000-4-5 +0,5kV, £1 kV, £2 kV linia/masa +0,5kV, £1kV, £2kV Ilma/masa typowych instalacji handlowych czy szpital-

Syagnat wejscia/wyjscia
+2 kV linia/masa

Syanat wejécia/wyjscia
+2 kV linia/masa

nych.

Spadki napigcia, krétkie
przerwy oraz zmiany na-
pigcia na liniach zasilania
IEC 61000-4-11

spadki

0% Us: 0,5 cyklu (przy 0, 45, 90, 135,
180, 225, 270, 315°)

0% Us: 1 cykl (przy 0°)

70% Uy 25/30 cykli (przy 0°)

25 (50 Hz)/30 (60 Hz)

krotkie przerwy

0% Uy: 250/300 cykli

250 (50 Hz)/300 (60 Hz)

spadki

0% U+: 0,5 cyklu (przy 0, 45, 90, 135,
180, 225, 270, 315°)

0% Us: 1 cykl (przy 0°)

70% Uy 25/30 cykli (przy 0°)

25 (50 Hz)/30 (60 Hz)

krotkie przerwy

0% Uy: 250/300 cykli

250 (50 Hz)/300 (60 Hz)

Jakos$¢ zasilania powinna by¢ taka, jak dla
typowych instalacji handlowych czy szpital-
nych.

Jesli uzytkownik urzadzenia wymaga ciagte-
go korzystania z urzadzenia nawet podczas
przerw w zasilaniu, zaleca si¢ podtgczenie
urzgdzenia do zasilacza awaryjnego lub
akumulatora.

Pole magnetyczne zasilania
o czestotliwosci (50/60 Hz)
IEC 61000-4-8

30 A/m (RMS)
50 Hz do 60 Hz

30 A/m (RMS)
50 Hz do 60 Hz

Poziom pdl magnetycznych zrodet zasilania
powinien by¢ taki, jak dla typowych instalacji
handlowych czy szpitalnych.

UWAGA 1: Us jest napieciem zasilania AC przed zastosowaniem poziomu testu.
UWAGA 2: RMS: $rednia kwadratowa

“1

*2

: Nie ma zastosowania, poniewaz brak bezposredniego potgczenia z przewodem zewnetrznym.

. Ten test nie ma zastosowania, poniewaz dtugo$¢ przewodu sygnatowego testowanego urzadzenia wynosi mniej niz 3 m.
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Wskazowki i deklaracja producenta — odpornos¢ elektromagnetyczna

To urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w srodowisku elektromagnetycznym opisanym ponizej.
Nabyweca lub uzytkownik urzgdzenia powinien upewnic sie, ze urzagdzenie jest stosowane w takim srodowisku.

Test odpornosci Poziom testu IEC 60601 Poziom zgodnosci Srodowisko elektromagnetyczne — wskazéwki
Przewodzony sygnat 3V 3V Przenosne i ruchome $rodki tgcznosci radiowej powinny byé uzy-
o czestotliwosci radiowej | 1ISM® / pasmo czestotliwosci | ISM® / pasmo czestotli- | wane w odlegtosci od jakichkolwiek elementéw urzadzenia facznie
IEC 61000-4-6 amatorskich: 6 V wosci amatorskich: 6 V z jego przewodami, ktéra jest nie mniejsza niz odlegtos¢ zalecana,

150 kHz do 80 MHz 150 kHz do 80 MHz obliczona z réwnania czestotliwos$ci nadajnika.
10 V/Im 10 V/m L
Emitowany sygnat o cze- | 80 MHzdo 2,7 GHz 80 MHz do 2,7 GHz Zalecane odlegtosci
stotliwosci radiowej _
IEC 61000-4-3 27 Vim 27 Vim d=1,2/P 150 kHz do 80 MHz
385 MHz 385 MHz d=0,4/P 80 MHz do 800 MHz
28 \V//m 28 V/m d=0,7/P 800MHz do 2,7 GHz
450 MHz 450 MHz d= % JP Przenoséne i ruchome $érodki tacznosci radiowej
9V/m 9V/m
710, 7451780 MHz 710, 7451780 MHz Gdzie P jest maksymalng mocg znamionowg nadajnika w watach
(W) zgodnie z danymi producenta, E jest poziomem zgodnosci w V/
28 Vim 28 Vim m, a d jest zalecang odlegtoscig w metrach (m).
810, 870, 930 MHz 810, 870, 930 MHz
Natezenia pdl pochodzacych od statych nadajnikow radiowych,
28 Vim . 28 Vim . jak okreslono w pomiarach pél elektromagnetycznych w terenie®,
1720, 184511970 MHz 1720, 184511970 MHz | howinny by¢ nizsze niz poziom zgodnosci dla kazdego zakresu
czestotliwosci®.
28 V/Im 28 V/m
2450 MHz 2450 MHz Zaktécenia mogg pojawiac sig w poblizu urzadzen oznaczonych
nastepujgcym symbolem:
9V/m 9V/m ((.))
5240, 5500 i 5785 MHz 5240, 5500 i 5785 MHz ‘

UWAGA 1: Przy 80 MHz i 800 MHz stosuje sie wyzszy zakres czestotliwosci.
UWAGA 2: Wskazoéwki te nie musza odnosi¢ sie do kazdej sytuacji. Na rozchodzenie sig fal elektromagnetycznych ma wptyw pochtanianie i odbicia od réz-
nych struktur, przedmiotéw i ludzi.

@ Natezenia pol pochodzacych od znajdujgcych sie w poblizu nadajnikéw statych, takich jak nadajniki bazowe telefonéw wykorzystujacych tgcznosé bez-
przewodowg (komorkowych, bezprzewodowych), radiotelefonéw, przeno$nych amatorskich nadajnikéw radiowych, nadajnikéw AM, FM i telewizyjnych,
nie mozna wyliczy¢ teoretycznie z odpowiednig doktadnoscig. W celu dokonania oceny srodowiska elektromagnetycznego wytworzonego przez state
nadajniki radiowe nalezy rozwazy¢ przeprowadzenie pomiaréw elektromagnetycznych w terenie. Jesli zmierzone w terenie natezenie pola w okolicy urza-
dzenia przewyzsza dopuszczalny poziom zgodnosci dot. czgstotliwosci radiowej, nalezy prowadzi¢ obserwacjg, aby potwierdzi¢, ze urzadzenie dziata
poprawnie. W przypadku stwierdzenia nieprawidtowego dziatania mogg by¢ konieczne inne dziatania zaradcze, jak np. odwrdcenie urzadzenia w inng
strone lub przestawienie w inne miejsce.

®" Dla zakresu czestotliwosci od 150 kHz do 80 MHz natezenie pola powinno by¢ nizsze niz 3 V/m.

© Pasma ISM (przemystowe, naukowe, medyczne) pomiedzy 0,15 MHz i 80 MHz to od 6,765 MHz do 6,795 MHz; od 13,553 MHz do 13,567 MHz; od
26,957 MHz do 27,283 MHz oraz od 40,66 MHz do 40,70 MHz.
Amatorskie czestotliwosci radiowe pomiedzy 0,15 MHz i 80 MHz to od 1,8 MHz do 2,0 MHz, 3,5 MHz do 4,0 MHz, od 5,3 MHz do 5,4 MHz, od
7 MHz do 7,3 MHz, od 10,1 MHz do 10,15 MHz, od 14 MHz do 14,2 MHz, od 18,07 MHz do 18,17 MHz, od 21,0 MHz do 21,4 MHz, od 24,89 MHz
do 24,99 MHz, od 28,0 MHz do 29,7 MHz oraz 50,0 MHz do 54,0 MHz.

Funkcjonowanie zasadnicze
Brak

Lista przewodoéw

Nr Interfejs(y): Maks. dtugos$¢ przewodu, ekranowanie Klasyfikacja przewodéw

1. Przewdd zasilajagcy DC 1,8 m, nieekranowany Linia zasilajgca DC

Przewdd sygnatowy (przewdd podtgczony

2. Przewod pomiarowy 1,8 m, nieekranowany do pacjenta)
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